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1 Einleitung

1.1

Giltigkeit der Dokumentation

Geréate mit Produktionsdatum bis und mit
ca. Dezember 2007

Geriéte mit Produktionsdatum
ab ca. Januar 2008

RXB21.1/FC-10 - Index A
RXB21.1/FC-11 = Index A
RXB22.1/FC-12 - Index A
QAX34.3 - SerieA-C

RXB21.1/FC-10 - Index B und hoher
RXB21.1/FC-11 = Index B und héher
RXB22.1/FC-12 - Index B und héher
RXB39.1/FC-13 = Index A und héher
QAX34.3 - Serie D und héher

— Es gilt die Dokumentation mit Revision _01 und _02.
— Bisherige Device Descriptions (fiir ACS) und
bisherige Produktdaten (fiir ETS) verwenden!

— Es gilt die Dokumentation mit Revision _03 und
héher.

— Neue Device Descriptions (fiir ACS) und neue
Produktdaten (fiir ETS) verwenden!

1.2

Anderungsgeschichte

CM110385de_08 | 06.2013

DC 0...10 V Ventilantriebe und Ventilatoren (RXB39.1)
5.5.4 Prioritat Prasenzmelder
Screenshots ACS und ETS4

CM110385de_07 | 08.03.2012

11.2 HandyTool Parameter 113, 114

CM110385de_06 | 15.09.2010 8.1.4

8.4.2

Elektromechanische Antriebe RXB21.1: Ausgang Y3, nicht Y2 fir Kiihlen
2-Rohr-Fan-Coils mit Elektro-Nacherwarmer
9.1,9.2.1 Ventilator-Abschaltung verhindern, wenn el. Nacherwarmer aktiv

CM110385de_05 | 28.01.2009

7.1.3 Mittelwertbildung
8.5.5 Fallstromkompensation

CM110385de_04 | 14.03.2008

5.3.3, 5.4.4 Prasenzmelderausgang

8.1.4 Offset bei mechanischen Antrieben (Drittgerate)
10.1.3, 10.2.3 Kein Taupunktfiihler bei FNC

11.15.2 Alarm LTE: Alarm-Codes

13.9 Tabelle Enumerationen fiir das HandyTool

CM110385de_03 | 30.11.2007 1 Neues Kapitel

1.7 Busspeisung

2.7 Peripherie-Test
5 Raumbetriebsart
6 Sollwertbildung

14 FAQ

2.6 Parameter Up- / Download

7.1 Raumtemperatur-Erfassung

8.1.3 Heiz-/Klhlausgang

8.1.4 Auswahl der Antriebstypen

8.1.6 Ventilschutzfunktion

8.5 Bodenheizung: die Regelparameter sind daflr nicht optimiert.
8.5.2 Fallstromkompensation

8.7 Raum-Zuluft-Kaskade (FNCO08): erklarende Figur

9.2.1 Ventilatorstufen und -Steuerung

10 Master/Slave (Fensterkontakt Prdsenzmelder Taupunktfiihler)
11.7 Sperrung der Spezialfunktionen

11.12 Notfallmassiges Heizen

11.17 Freie Ein / Ausgénge

11.18,Software-Version, 11.19 Gerate-Status

13.1 Reset- und Aufstartverhalten

13.2 LED-Blinkmuster

13.7, 13.8, 13.9 HandyTool-Parameter mit Seitenzahlen und Enumerationen
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CM110385de_02 | 20.09.2006

Neuer Abschnitt 1.3

Hinweise von 8.1.3 Seite 78 zu 8.1.4 Seite 81 verschoben

7.1.5 Konnex-Busflhler: Zyklisches Senden muss aktiviert sein
Busventilausgang Heizantrieb / Kuhlantrieb gestrichen (Seiten 78 und134)
8.1.4 Seite 81 Abschnitt "Beachte" gestrichen

Seiten 119, 123: Stossluften (Parameter 136)

11.17: Tabellen fiir freie Ein- / Ausgange

13.6, 13.7: Anderungen in den Parameter-Tabellen

Kapitel 14: gednderte Antwort

Kapitel 16: Neuer Hinweis

CM110385de_01 | 31.07.2006

o Erstausgabe

1.3 Copyright

Die Vervielfaltigung und Weitergabe dieses Dokumentes ist nur mit Einverstandnis der
Firma Siemens gestattet und darf nur an autorisierte Personen / Gesellschaften mit
spezifischen Fachkenntnissen erfolgen.

1.4 Qualitatssicherung

Die vorliegenden Dokumentationen wurden mit grosster Sorgfalt zusammengestellt.

¢ Alle Dokumente werden einer regelmassigen inhaltlichen Prifung unterzogen.

¢ Alle notwendigen Korrekturen werden in die nachfolgenden Versionen eingearbeitet.

e Anpassungen bzw. Korrekturen an den beschriebenen Produkten ziehen eine
Anpassung dieser Dokumente nach sich.

Bitte informieren Sie sich Uber den aktuellsten Stand der Dokumentation.

Sollten Sie bei der Nutzung dieser Dokumentation Unklarheiten entdecken, Kritik oder

Anregungen haben, senden Sie diese bitte an ihren lokalen Ansprechpartner der

nachstgelegenen Niederlassung. Die Adressen der Siemens Landergesellschaften

finden Sie unter www.siemens.com/sbt.

1.5 Dokumentnutzung / Leseaufforderung

Die mit unseren Produkten (Gerate, Applikationen, Tools, etc.) zur Verfligung gestellten

oder parallel erworbenen Dokumentationen missen vor dem Einsatz der Produkte

sorgfaltig und vollstandig gelesen werden.

Wir setzen voraus, dass die Nutzer der Produkte und Dokumente entsprechend

autorisiert und geschult sind, sowie entsprechendes Fachwissen besitzen, um die

Produkte anwendungsgerecht einsetzen zu kénnen.

Weiterfihrende Informationen zu den Produkten und Anwendungen erhalten Sie:

e im Intranet (nur fir Siemens Mitarbeiter) unter
https://workspace.sbt.siemens.com/content/00001123/default.aspx

¢ bei ihrer nachstgelegenen Siemens Niederlassung www.siemens.com/sbt oder bei
Ihrem Systemlieferanten

e vom Supportteam im Headquarters fieldsupport-zug.ch.sbt@siemens.com falls kein
lokaler Ansprechpartner bekannt ist

Bitte beachten Sie, dass Siemens soweit gesetzlich zulassig keinerlei Haftung fur
Schaden lbernimmt, die durch Nichtbeachtung oder unsachgemasse Beachtung der
obigen Punkte entstehen.
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1.6 Zielpublikum, Voraussetzungen

In dieser Dokumentation wird vorausgesetzt, dass der Anwender von RXB Konnex-
Controllern das Tool ETS Professional und / oder das Synco-Tool ACS kennt und
bedienen kann.

Weiter wird vorausgesetzt, dass er die EIB / KNX spezifischen Gegebenheiten kennt.

Das EIB / KNX spezifische Knowhow wird in den meisten Landern durch Schulungs-
zentren vermittelt, welche von der EIBA bzw. der Konnex Association zertifiziert sind
(siehe www.eiba.com oder www.konnex.org).

Fir Details zum Konnex-Bus siehe Dokument CE1N3127.

Fir die Anwendung von RXB zusammen mit Synco verweisen wir zusatzlich auf die
Synco-Dokumentation:

e CE1N3121: Steuerzentrale fir Raum-Controller RXB
e CE1P3127: Kommunikation Uber Konnex-Bus
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1.7 Bus-Speisung fur die RXB-Controller

RXB-Controller kbnnen ohne Busspeisung arbeiten, wenn die folgenden Bedingungen
eingehalten werden:

e Parametrieren nur mit HandyTool (nicht mit ETS oder ACS)

¢ Keine Integration in ein Gebdaudeautomationssystem (z.B. Desigo, Synco)
¢ Kein Changeover-Betrieb (Flhlersignal via Bus)

e Keine Aussentemperatur via Bus

¢ Keine Master/Slave-Kombinationen.

Andernfalls braucht der Konnex-Bus, Giber den die RXB-Raum-Controller kommuni-
zieren, eine Bus-Speisung.

Jeder Controller konsumiert 5 mA. Entsprechend der Anzahl Controller muss eine
Speisung gewahlt werden. Wir empfehlen folgende Produkte:

Hersteller Typ Bezeichnung

Siemens Low Voltage 5WG1 125-1AB02 | Power Supply 160 mA
5WG1 125-1AB12 | Power Supply 320 mA
5WG1 125-1AB22 | Power Supply 640 mA

1.8 Die Kommunikation der RXB Konnex-
Controller

Die RXB Konnex-Controller unterstitzen die Kommunikation gemass Konnex-
Spezifikation.

Diese Spezifikation definiert unter anderem folgende Modes:

e S-Mode = System Mode

e LTE-Mode= Logical Tag Extended Mode
dieser Mode ist neu und unterstitzt ein einfacheres
Engineering und wird zusammen mit Synco benutzt.

1.8.1 Der S-Mode

Dieser Mode entspricht der bekannten EIB-Kommunikation. Verbindungen werden
mittels ETS Professional und Gruppenadressen gebildet.

Damit ist die Verbindung zur existierenden EIB-Welt gegeben.
Weitere Erklarungen zu diesem Mode: siehe EIB Handbuch.
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1.8.2

Der LTE-Mode

Der LTE-Mode wurde geschaffen, um ein einfacheres Engineering zu erreichen. Im
Gegensatz zum S-Mode mussen die einzelnen Verbindungen (Gruppenadressen) nicht
mehr im Tool erstellt werden. Die Gerate erstellen die Verbindung selbstandig.

Definitionen

Damit dies mdglich ist, wurde folgendes definiert:

o Jedes Gerat oder Teilgerat liegt in einer Zone
e Jeder Datenpunkt (Ein- oder Ausgang) ist einer Zone zugeordnet

¢ Jeder Datenpunkt (Ein- oder Ausgang) hat einen genau definierten "Namen".
Liegen nun ein Aus- und ein Eingang mit gleichem "Namen" in der gleichen Zone, so
wird automatisch die Verbindung aufgebaut, wie die folgende Figur zeigt.

Fiihler

Controller

Schaltuhrzone 1. 1. 1

—
—

Ventil

Geogr. Zone 2.5.1
Luftkiihler

Geogr. Zone 2.5.1
Luftkiihler

ﬁ

Aussentemperaturzone 3

Aussentemperatur

ﬁ

Aussentemperaturzone 3

Aussentemperatur

ﬁ

Zonenarten

"Geografische" Zonen

Warmeverteilzone 1

—
—

Es werden folgende Zonenarten definiert:

10385Z01de

(Syntax: Apartment . Room . Subzone)

die Schaltuhrzone ist eine speziell benutzte "Geografische“ Zone
o Aussentemperaturzonen
e Warmeverteilzonen

Kalteverteilzonen

Weitere Erklarungen siehe Konnex-Spezifikation.
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O| Raumgerat

=

% ETS Professional
Beachte!

/ HandyTool

KO

S-Mode-
Kommunikationsobjekte

(1)

Legende

Hinweis

2 Definitionen / Tools

2.1 Signale und Parameter (Darstellung)

Die Ein- und Ausgange sowie die Parameter einer Applikation werden von
verschiedener Seite beeinflusst. In dieser Funktionsbeschreibung werden dafur die
folgenden Symbole verwendet:

Die so gekennzeichneten Parameter werden durch das Raumgerat beeinflusst.

Die so gekennzeichneten Parameter werden mittels ETS Professional (EIB Tool
Software) parametriert.

Die RXB2... KNX-Controller konnen mit der ETS3 und héher parametriert werden
Die RXB39.1-Controller konnen mit der ETS4 und hoher parametriert werden

Die so gekennzeichneten Parameter werden mit dem Tool ACS parametriert.
Geeignet ist ACS ab V 5.10 (RXB2..) und ab V8.22 (RXB39.1)

Die so gekennzeichneten Parameter werden mit dem HandyTool parametriert.

Die so gekennzeichneten Ein- und Ausgange kommunizieren mit anderen KNX-
Geraten. Sie heissen Kommunikationsobjekte (KO)

Grafiksymbol fir ein S-Mode-Input-Kommunikationsobjekt.

Grafiksymbol fir ein LTE-Input-Kommunikationsobjekt.

Grafiksymbol fir ein S-Mode-Output-Kommunikationsobjekt.

Grafiksymbol fiir ein LTE-Output-Kommunikationsobjekt.

Die Kommunikationsobjekte der RXB Konnex-Controller arbeiten z.T. im S-Mode, z.T.
im LTE-Mode und z.T. in beiden Modi. Entsprechend sind diese Objekte beschrieben.

Jedes Kommunikationsobjekt, das im S-Mode arbeitet, wird mit folgender Tabelle
beschrieben:

Zeitschaltprogramm Nutzung (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustinde
LIS K|0|A
0 (1 |1 |0 |0 [20.002 Ja (1)=ﬁ??11tltzt o
- = Nicht genutz
DPT_BuildingMode 2 = Schutz
(1) Name des Kommunikationsobjektes
Flags: L Lesen
S  Schreiben
K Kommunikation
U  Ubertragen
A Aktualisieren
Typ Konnex Datentyp

Sende Heartbeat

Empfangs-Timeout

ja = zyklisches Senden
ja = zyklisches Empfangen (Timeout)

Zustande oder Werte Bereich der Zustande oder Werte, welche das

Sende Heartbeat-Kommunikationsobjekt annehmen kann
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Eine Liste aller verwendeten S-Mode-Kommunikationsobjekte findet sich im Abschnitt,

13.5, eine detaillierte Beschreibung der Konnex-Datentypen im Abschnitt 13.9.
LTE-Mode- Jedes Kommunikationsobjekt, das im LTE-Mode arbeitet, wird wie folgt beschrieben:
Kommunikationsobjekte

Mégliche Partner- Bekannte Partner-Gerate 4)
Funktionsblocke 3)
HVACMode 1) | 110 HVACS Siemens:

HVAC-Mode Scheduler Synco RM700

Schaltuhrzone  2)
104 PMC

Programme to HVAC-Mode
Conversion

Legende
1) Hierist der Name des LTE-Kommunikationsobjektes eingetragen.

2) Jedes LTE-Kommunikationsobjekt ist einer Zone zugeordnet.
Diese wird hier vermerkt.

3) Hier sind die Funktionsblécke aufgeflhrt, welche als Partner in Frage kommen.
Sie sind in der Konnex-Spezifikation beschrieben

4) Die hier aufgefiihrten Gerate (Hersteller und Typ) sind geeignete Partner zum
Kommunikationsobjekt.

Hinweis  Eine Liste aller verwendeten LTE-Mode-Kommunikationsobjekte findet sich im
Abschnitt 0, eine detaillierte Beschreibung der Konnex-Datentypen im Abschnitt 13.9.

HandyTool Auf der linken Seite steht jeweils das Symbol fur das HandyTool und daneben eine
Tabelle mit der Parameter-Nummer, der Kurzbezeichnung und der Grundeinstellung.
Die Nummer hat die Syntax *xxx, wobei xxx eine dreistellige Zahl ist.

/ HandyTool Parameter Kurzbezeichnung Grundeinstellung
*027 Sollwert Zusatzheizung 25.0°C

Hinweis  Die Nummern der Parameter finden Sie in den Kapiteln 13.6 und 13.7 und bei den
Beschreibungen der Funktionen.
Eine Parameter-Tabelle mit den Enumerationen fir das HandyTool ist in Kap. 13.8.
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2.2

Unterstutzte Tools

Die RXB Konnex Controller kbnnen mit folgenden Tools in Betrieb genommen werden:

ETS Professional ab ETS3 (RXB2..) und ab ETS4 (RXB39.1)
Synco-Tool ACS ab V 5.10 (RXB2..) und ab V8.22 (RXB39.1)
HandyTool (QAX34.3)

Der Letzte hat Recht!

Bei Verwendung von verschiedenen Tools ist Vorsicht geboten und es gilt die Regel:

¢ Wenn Sie als Schnittstelle ein OCI700 verwenden, so wird dieses an der Service-

Buchse des Reglers oder des Raumgerates angeschlossen.

Solange das OCI700 an der Servicebuchse angeschlossen ist, muss es via
USB vom Computer mit Strom versorgt sein. Andernfalls wird das LCD-Display
des Raumgerates dunkel, und der Regler geht in den Adressiermode.

2.3

Parametrierung mit ETS Professional

Die Vorgabe der physikalischen Adresse ist hier nicht beschrieben.

Diese Information finden Sie im EIB-Handbuch.

Offnen Sie das Projekt und wahlen Sie ein Gerat aus.
Im Register Parameter kommen Sie in die Ausgangsposition flr die Parametrierung:

Bearbeiten  Arbeitsbereich

Inbetricbnabme  Diagnose  Extras

Fenster  Hilfe

4 [[1] Topolegie * | Gersit: 0.0.1 R¥B39.1/FC-13 Panel Controller
| [0 Dynamische Ordner E| Kommunikation
. Kommunikations-Modus LTE- and 5_Mode
4 F0 Areall Raumtemperatur-Sollwerts —
4 = 0.0 Line01 Sequenzen Geographische Zone (Apartment) Aussar Betrieb
4 [A]00-1 RXB35.1/FC-13 Fa. | Ventilatorsteuerung
.2|1: Statusabfrage - Empf.. Raumgerat Geographische Zone (Raum) 1
. Allgemeine Funktionen
|;_’|2: Zeitschaltprogramm B... )
i Zentrale Funktionen Geographische Zone (Subzone) il
l;f|3: Temporérer Komforth. ..
Master/<lave
B3|4: Prasenzmeldereingan. . Schaltuhrzone (Apartment) 1!
03| 5: Zeitschaltprogramm M...
‘_| Schaltuhrzone (Raum) 1
u26: Raumtemperatureing... ~ < m
Suche L PRI - N { [ ———— nsobjekte | Parameter |Inbeh1‘ebnahme
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2.4 Parametrierung mit ACS

i ACS Die Vorgabe der physikalischen Adresse ist hier nicht beschrieben.
Diese Information finden Sie in der ACS-Beschreibung.

Mit Anwendungen, Anlagen-Engineering kommen Sie in die Ausgangsposition fur
die Parametrierung:

¥ == ACS Tool - [Zustand - Getrennt]

Anlage  Ansicht RENEERGNGEGN Aklionen  Extras

Fenster Hilfe

Anlagenbetrieh, . i ke
Anlagen-Enginesting. ..
Cnline-Trend. ..
Anlage:
Bezchreibung:
Benutzerdefinierte Ansicht. ..
Zentralentyp:
K.ormunik.ation: Werbindung getrennt
Werbindung: QCIFO0 [AUTO]
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2.5 Parametrierung mit dem HandyTool

/ HandyTool Die Funktion "HandyTool" ist im Raumgerat QAX34.3 enthalten und erméglicht das
Parametrieren der Raum-Controller RXB (ab Version 2.36).

Folgendes kann in den Raum-Controllern eingestellt werden:

e Parameter
o Physikalische Adresse
e Zonen

Es konnen keine Gruppenadressen (Bindings) vergeben werden.
Dies muss mittels ETS gemacht werden.

Raumgerat QAX34.3 Das Gerat ermgglicht neben seiner Funktion als Raumgerat auch das Parametrieren
der Raum-Controller.

"Kleine® Parametrierung Falls der Raum-Controller bereits vorprogrammiert wurde
(mittels ETS, ACS oder HandyTool)
— Physikalische Adresse

Zonen (falls im LTE.Mode)

Sollwerte

Master / Slave Einstellungen

"Grosse”“ Parametrierung alle Parameter.

Parameter Die Parameter-Nummern sowie die Funktionen sind in den folgenden Kapiteln
beschrieben.
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2.51 Bedienung der HandyTool-Funktionen

Funktion der Tasten

Anzeige

SIEMENS

nach ,oben® zahlen / schieben

nach ,unten“ zahlen / schieben

B
oo

Escape (unbestatigt verlassen)

G
f1[ 3
2

S
¥

1 1
AV
1 I

Enter (Bestatigen)

10385270

e Parameterposition z.B. P006
e Zu verstellender Wert z.B. 22.5 (eine Temperatur)
oder 250 (z.B. einen bestimmten Antriebstyp)

Neustart nach wichtigen Bei Anderungen von bestimmten Konfigurationsparametern (z.B. *063 Antrtiebstyp)
Parameter-Anderungen wird der Regler neu aufgestartet.
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2.5.2 "Kleine" Parametrierung mittels Raumgerat QAX34.3

Einstieg in den Parametrier-Modus:

¢ Die Tasten <, > und — gleichzeitig fir ca. 2 sec driicken, bis die Anzeige dunkel wird
e Tasten loslassen, ca. 2 sec warten

e 2 Mal kurz Taste — drlicken

In der Anzeige erscheint nun n 0 (Modus 0)

Mittels + und / oder — Taste kann nun zwischen den folgenden Modi gewahlt werden:

e N0 = Normal-Modus (normale Raumgerat-Funktionen)

e N2 = Display-Modus:
Die Parameter werden mit dem Prafix "d" angezeigt (z.B. d015).
Mit +/— kann die Nummer gesucht und mit < (Enter) bestatigt werden.
Damit wird der entsprechende Wert sichtbar.
Mit < (Enter) oder > (Escape) kehrt man wieder zurtck in die Aufzahlung.

e N3 = Parametrier-Modus
Ausgewahlt Parameter (siehe unten) kdnnen eingestellt werden.
Sie werden mit dem Prafix "P" angezeigt, z.B. P002.
Mit +/— kann die Nummer gesucht und mit < (Enter) bestatigt werden.
Damit wird der entsprechende Wert sichtbar.
Mit +/— kann der Wert verstellt und mit < (Enter) bestatigt werden.
Mit > (Escape) kehrt man ohne etwas zu verandern wieder zuriick in die Aufzahlung.
Mit einem weiteren Escape gelangt man in die Modus-Aufzahlung.
Mit einem dritten Escape in den Normal-Modus (Raumgerat).

Hinweis  Die Nummern der Parameter finden Sie in den Kapiteln 13.6 und 13.7 und bei den
Beschreibungen der Funktionen.
Eine Parameter-Tabelle mit den Enumerationen fir das HandyTool ist in Kap. 13.8.
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Einstellbare Parameter P001
(Parameter-Modus) P002
P003
P0O08
P009
P0O10
PO11
P012
P0O13
P014
P0O15
PO16
P018

P021
P023

P030
P032
PO31
P033
P034
PO035
P036
PO37
P038
P039

P240

253

Physikalische Adresse
Physikalische Adresse
Physikalische Adresse
Geografische Zone (Apartment)
Geografische Zone (Raum)
Geografische Zone (Subzone)
Schaltuhrzone (Apartment)
Schaltuhrzone (Raum)
Schaltuhrzone (Subzone)
Warmeverteilzone Lufterwarmer
Kalteverteilzone Luftkihler
Warmeverteilzone Heizflache
Aussentemperaturzone

Master/Slave
Master/Slave Zone (Gruppe)

Schutzbetrieb-Kiihl-Sollwert
Economy-Kihl-Sollwert
Prekomfort-Kiihl-Sollwert
Komfort-Kiihl-Sollwert
Komfort-Heiz-Sollwert
Prekomfort-Heiz-Sollwert
Economy-Heiz-Sollwert
Schutzbetrieb-Heiz-Sollwert
Minimale Zulufttemperatur
Maximale Zulufttemperatur

Geréatestatus

Bereich)

Linie)
Gerateadresse)

falls LTE vorgegeben
falls LTE vorgegeben
falls LTE vorgegeben
falls LTE vorgegeben
falls LTE vorgegeben
falls LTE vorgegeben
falls LTE vorgegeben
(falls LTE vorgegeben
(falls LTE vorgegeben
(falls LTE vorgegeben

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(

)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

(falls LTE vorgegeben)

"Grosse" Parametrierung mittels Raumgerat QAX34.3

Mit dieser Parametrierung ist es moglich, auch kritische Werte zu verstellen.

Dies kann im Extremfall dazu fiihren dass etwas zerstort wird (Regler / Fancoil /
Antriebe oder andere Anlagenteile).

Einstieg in den Parametrier-Modus:

¢ Die Tasten <, > und — gleichzeitig fur ca. 2 sec drlicken, bis die Anzeige dunkel wird
e Tasten loslassen
e 2 Mal kurz Taste — driicken

e Taste + und — gemeinsam ca.2 s dricken > Anzeige wird dunkel

e 2 Mal kurz Taste + drlicken
In der Anzeige erscheint nun "n 0" fiir Modus 0.

Mittels + und / oder — Taste kann nun zwischen den folgenden Modi gewahit werden:

e N0
e N1
e N2
e N3
e N4
e N5
e N6

= Normal-Modus (normale Raumgeréat-Funktionen)

= Test-Modus (siehe 2.7)

= Display-Modus: (siehe 2.5.2)

= Parametrier-Modus: (siehe 2.5.2)

Upload (siehe 2.6)
Download (siehe 2.6)
= Service-Modus:

alle Parameter kdnnen eingestellt werden.
Sie werden mit dem Prafix "S" angezeigt, z.B. S053.
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Mit + / — kann die Nummer gesucht und mit < (Enter) bestatigt werden.

Damit wird der entsprechende Wert sichtbar.

Mit + / — kann der Wert verstellt und mit < (Enter) bestatigt werden.

Mit > (Escape) kehrt man ohne etwas zu verandern wieder zuriick in die Aufzahlung.
Mit einem weiteren Escape gelangt man in die Modus-Aufzahlung.

Mit einem dritten Escape in den Normal-Modus (Raumgerat)

Hinweis  Eine Auflistung der Parameter nach Nummern und nach Alphabet befindet sich in den
Kapiteln 13.6 und 13.7.
Eine Parameter-Tabelle mit den Enumerationen fir das HandyTool ist in Kap. 13.8.

2.5.4 Wahl der Gerateadresse mittels Raumgerat QAX34.3

Die Gerateadresse befindet sich in den Parametern *001, *002 und *003.
*001 kann die Werte 0...15 annehmen
*002 kann die Werte 0...15 annehmen
*003 kann die Werte 1...255 annehmen
z.B. 0.2.27

Eine Adresse darf in einer Anlage nur einmal vorkommen.

2.6 Parameter Up-/ Download mittels Raumgerat
QAX34.3

Fiir diese Funktion ist ein QAX34.3 mit Index D oder hoher erforderlich!

Das HandyTool kann 5 verschiedene Controller-Parametersatze speichern.

Diese werden mittels Upload aus einem komplett parametrierten Controller ausgelesen.
Mittels Download kann ein solcher Datensatz anschliessend in einen oder mehrere
andere Controller Gbertragen werden (Voraussetzung: gleicher Controller-Typ).

Die Adresse und bei LTE die Zonen missen noch angepasst werden (siehe 2.5.2).

@ Vorsicht! Mittels Download ist es moglich, auch kritische Werte zu verstellen.
Dies kann im Extremfall dazu fiihren dass etwas zerstort wird (Regler / Antriebe
oder andere Anlagenteile).

Einstieg in den Parametrier-Modus:

¢ Die Tasten <, > und - gleichzeitig fUr ca. 2 sec driicken, bis die Anzeige dunkel wird
o Tasten loslassen

e 2 Mal kurz Taste — drucken

e Taste + und — gemeinsam ca.2s driicken - Anzeige wird dunkel

e 2 Mal kurz Taste + driicken

In der Anzeige erscheint nun "n 0" fir Modus 0.

Mittels + und / oder — Taste kann nun zwischen den folgenden Modi gewahit werden:

e N0 = Normal-Modus (normale Raumgeréat-Funktionen)
e N1 = Test-Modus (siehe 2.7)
e N2 = Display-Modus: (siehe 2.5.2)
e N3 = Parametrier-Modus: (siehe 2.5.2)
e N4 = Upload
e N5 = Download
e N6 = Service-Modus
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Wenn n 4 oder n 5 in der Anzeige steht, kann dieser Modus mittels < (Enter) aktiviert
werden.

In der Anzeige erscheint dann die Speicher-Nummer (c1), die mittels + / — verstellt
werden kann. Wahlen Sie den gewlinschten Speicher (1...5) mittels < (Enter) aus.

Upload e Wenn der Speicher leer ist, startet der Upload, und die Anzeige blinkt.
Nach erfolgreichem Upload erscheint "OK" in der Anzeige.
¢ Wenn der Speicher bereits belegt ist, erscheint die Meldung "dEL" fiir "Loschen?".
Wenn Sie jetzt <(Enter) driicken, wird der bestehende Satz Gberschieben.
Wenn Sie > (Escape) driicken, erscheint wieder die Speichernummer, welche durch
+ [/ — geandert werden kann.
Download o Wenn der Parametersatz nicht zum angeschlossenen Controller passt, erscheint
eine Fehlermeldung "Err".
Kehren Sie mit > (Escape) zur Speichernummer zuriick und wahlen Sie eine andere.
¢ Wenn der Parametersatz zum angeschlossenen Controller passt, startet der
Download (die Anzeige blinkt)
¢ Ist dieser erfolgreich abgeschlossen, erscheint "P1" in der Anzeige (siehe 2.5.2).
2.7 Peripherie-Test mittels Raumgerat QAX34.3
Fiir diese Funktion ist ein QAX34.3 mit Index D oder héher erforderlich!
Das HandyTool bietet die Mdglichkeit, die am Controller angeschlossenen Feldgerate
(Fahler, Antriebe) zu testen.
Dies funktioniert nur mit dem Controller, an dem das HandyTool angeschlossen ist;
Master/Slave-Betrieb ist nicht moglich.
Voraussetzung Im Controller muss eine Applikation ausgewahlt und vollstandig parametriert sein
(Adresse und Zonen kénnen die Default-Werte enthalten).
Einstieg in den Parametrier-Modus:
¢ Die Tasten <, > und — gleichzeitig fir ca. 2 sec driicken, bis die Anzeige dunkel wird
e Tasten loslassen
e 2 Mal kurz Taste — drucken
e Taste + und — gemeinsam ca.2s driicken > Anzeige wird dunkel
e 2 Mal kurz Taste + drlicken
In der Anzeige erscheint nun "n 0" fir Modus 0.
Mittels + und / oder — Taste kann nun zwischen den folgenden Modi gewahit werden:
e N0 = Normal-Modus (normale Raumgeréat-Funktionen)
e N1 = Test-Modus
e N2 = Display-Modus: (siehe 2.5.2)
e N3 = Parametrier-Modus: (siehe 2.5.2)
e N4 = Upload (siehe 2.6)
e N5 = Download (siehe 2.6)
e N6 = Service-Modus
Abhangig von der Parametrierung sind nun die nachstehenden Positionen anwahlbar.
Sie werden mit dem Prafix T angezeigt.
Die Liste enthalt alle theoretisch moglichen Positionen. Angezeigt werden jedoch nur
solche Positionen, die aufgrund der Parametrierung angewahlt werden durfen.
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Theoretisch mogliche Positionen fiir den Peripherie-Test:

01 | Fihlereingang B1

9 Wert von B1in °C

11 | Digitaler Eingang D1

® | Echter Zustand des Kontaktes an D1 (0 = offen; 1 =2zu)

12 | Digitaler Eingang D2

® | Echter Zustand des Kontaktes an D2 (0 = offen; 1 =2zu)

=S| ||| |

21 | Heizventil

1) 2) 7) 8

unter Berlicksichtigung der Konfiguration (proportional; 100 = 100% Stellsignal)
(Gilt auch fir Klappe in FNC20)

T 22 | Kiihlventil "

2) 7) 8)

unter Berucksichtigung der Konfiguration (proportional; 100 = 100% Stellsignal)
(Gilt auch fir Klappe in FNC20)

)

T 23 | Elektro-Heizregister )
7

) Impuls auf das Elektroregister (Wert>0 - 10sec Impuls)

T 25 | Heizflache " ¥ 7 unter Berticksichtigung der Konfiguration (proportional; 100 = 100% Stellsignal)
T 27 | Klappe ha unter Bertcksichtigung der Konfiguration (proportional; 100 = 100% Stellsignal)
T 31 | Ventilatorrelais RXB2...: Ansteuerung der Stufen (%-Wert wird in Stufen gewandelt)

RXB39.1: Ansteuerung (%-Wert > DC 0...10 V-Signal an YC3)

41 | Relais Q14 ©

(0 = Relais ruhend; 1 = angezogen)

42 | Relais Q24 ©

(0 = Relais ruhend; 1 = angezogen)

43 | Relais Q34 ©

(0 = Relais ruhend; 1 = angezogen)

51 | Triac Y1 ?

(0 = Triac gesperrt; 1 = leitend)

52 | Triac Y2 ¢

(0 = Triac gesperrt; 1 = leitend)

53 | Triac Y3 ¢

(0 = Triac gesperrt; 1 = leitend)

e ICICICIREIEIE

54 | Triac Y4

(0 = Triac gesperrt; 1 = leitend)

Beobachten und
bedienen

Verlassen des Test-
Modus
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Unter Bericksichtigung der Konfiguration heisst:

— bei thermischen Antrieben wird der Ausgang wahrend der ersten 400sec im
Verhaltnis 1:1getaktet, anschliessend entsprechend der %-Eingabe

— motorische Antriebe laufen bei 100% 1.5 mal die Laufzeit auf und bei 0 % 1.5 Mal
die Laufzeit zu

Bei Changeover-Applikationen haben T21 und T22 die gleiche Wirkung

¥ Nur fir RXB22.1/FC-12 und RXB39.1/FC-13
Ist ein Digitaleingang mit einem Sicherheitsthermostat belegt, so wird dieser
berlcksichtigt

4 Nur fur RXB21.1/FC-11 und RXB24.1/CC-02

® falls nicht durch die Applikation verwendet

" Es werden nur die 1/0s des Reglers im Testmode angesteuert, keine Bus-Antriebe

® Bei FNC20 werden unterschiedliche Klappenlaufzeiten fur Heizen / Kiihlen nicht

berlcksichtigt; fir den Test-Modus wir die Summe der beiden Zeiten halbiert

Werte werden nicht automatisch aktualisiert, sondern nur beim Lesen.

2)

9)

Die Positionen kdnnen mit < (Enter) ausgewahit werden.

o Eingange werden angezeigt
¢ Ausgange kdénnen mittels < (Enter) und + / — gesetzt werden.

Zum Verlassen des Test-Modus muss die >-Taste (Escape) 2 - 3 Mal gedriickt werden
(je nach Situation).

Wenn wahrend 5 Minuten keine Taste betatigt wird, geht der Controller automatisch in
den Normal-Modus, und alle physikalischen Ausgange werden wieder zuriickgeschaltet.
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Hinweis

—
Eﬁ ETS Professional

3 Wahl des Kommunikations-Modus

Im Kapitel 1 wurde erwahnt, dass die Raum-Controller RXB Konnex- im S-Mode oder
im LTE-Mode arbeiten kénnen. Im Verbund mit dem Automationssystem Desigo
werden die Controller im S-Mode eingesetzt, zusammen mit Synco im LTE-Mode.

Die Fabrikeinstellung bei allen Raum-Controllern und die Grundeinstellung bei den
Tools ist 0 = S-Mode. Dies minimiert die Busbelastung.
Ausnahme: ACS uberschreibt die Grundeinstellung sofort mit 1 = LTE + S.

Im Verbund mit Desigo wird das Tool ETS Professional verwendet.
Es erlaubt den Betrieb

— Im S-Mode

— Im LTE- und S-Mode

Gerdt: 0.0.1 RXB35.1/FC-13 Panel Controller

Kommunikation
Raumtemperatur-Sollwerts

Kommunikations-Modus

S-Mode -
LTE- and 5_Mode

Sequenzen Sende Heartbeat
Ventilatorsteuerung . g
Raumngerat Empfangs-Timeout [ﬁ.ﬂ min vl

Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionen
Mastar/Slave

(Sende Heartbeat und Empfangs-Timeout sind im Kapitel 11.1 beschrieben)

Gerat: 0.0.1 RXB39.1/FC-13 Panel Controller

Kommunikation

Kommunikaticns-Modus lLTF_— and 5_Mode hd l
Raumtemperatur-Sollwerte =
Sequenzen Geographische Zone (Apartment) [Ausser Betrich = l
Ventilatorstauerung
Raumgerat Geographische Zone (Raum) 1 -
Allgemeing Funktionen Ausser Betricb e

Zentrale Funktionan
Master/Slave

Geographische Zone (Subzone) 0 Tl
|
2
Schaltuhrzone (Apartment) 3
4 -
Schaltuhrzone (Raum) é
7
Schaltuhrzone (Subzons) ]
9

Warmeverteilzone

Kalteverteilzone

Im Verbund mit Synco wird das Tool ACS eingesetzt.

/ HandyTool

Es hat nur Zugriff auf den LTE-Mode.

Einstellung Mode

*006 Kommunikationsmodus 0 S-Mode
1 LTE- und S-Mode
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3.1 Die Zonenadressierung im LTE-Mode
(zusammen mit Synco)

Dieses Kapitel ist nur im Zusammenhang mit dem LTE-Mode relevant.

Beim Einsatz von RXB Konnex-Controllern im LTE-Mode (z.B. zusammen mit Synco)
mussen die Zonenadressen vergeben werden. Diese sind wahrend der Planung
zusammen mit den Synco-Geraten festzulegen.

Folgende Zonen sind zu bestimmen:

Geografische Zone

(Apartment . Raum . Subzone)

Apartment =--,1...126
Raum =--,0...63
Subzone =--,0..15

Dies ist die Zone, in der sich ein RXB Konnex-
Controller physisch befindet. In dieser Zone kénnen
sich auch noch andere, raumspezifische Gerate
befinden.

Die Bezeichnungen Apartment, Raum, Subzone sind
nicht unbedingt wértlich zu nehmen. Apartment kann
z.B. auch als Raumgruppe, Stockwerk oder Gebéaude-
abschnitt verwendet werden.

Mit Raum hingegen ist wirklich ein Raum gemeint.

Die Subzone wird von HLK-Geréten wohl selten
verwendet werden — sie dient eher anderen Gewerken,
wie z.B. Licht (auf 1 belassen).

Schaltuhrzone

(Apartment . Raum . Subzone)

Apartment =--,1...126
Raum =--,0..63
Subzone =--,0..15

Diese Zone ist gleich aufgebaut wie die Geografische
Zone. Sie definiert, woher die RXB Konnex-Controller
das Zeitschaltprogramm erhalten.

In dieser Zone muss auch ein Gerat (z.B. ein Synco
RMx7xx oder RMB795) sein, welches das
Zeitschaltprogramm liefert.

Im Verbund mit Synco sind Raum und Subzone immer
auf 1 zu setzen.

Warmeverteilzone
Lufterwarmer

Zone =--,1...31

In dieser Zone werden die Warmwasser-spezifischen
Informationen von Lufterwarmern (Heizregistern)
ausgetauscht. In dieser Zone befindet sich auch ein
Synco Gerat, welches die Information verarbeitet (z.B.
RMH7xx oder RMU7xx mit Change-over).

Warmeverteilzone
Heizflache (Radiator)

Zone =--1...31

In dieser Zone werden die Warmwasser-spezifischen
Informationen eines Radiators ausgetauscht (z.B.
Heizbedarf). In dieser Zone befindet sich auch ein
Synco Gerat, welches die Information verarbeitet (z.B.
RMH7xx oder RMB7xx).

Kalteverteilzone
Luftkiihler

Zone =--,1...31

In dieser Zone werden die Kaltwasser-spezifischen
Informationen ausgetauscht (z.B. Kuhlbedarf). In dieser
Zone befindet sich auch ein Synco-Gerat, welches die
Information verarbeitet (z.B. RMU7xx).
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Aussentemperatur Zone In dieser Zone wird die Aussentemperatur ausgetauscht

Zone = 131 (alle Synco Gerate der Serie 700).

Master/Slave Zone Wenn RXB-Gerate im Master / Slave-Betrieb arbeiten
(Apartment . Raum . Subzone) sollen, muss die Master / Slave-Zone ebenfalls
Apartment =--, 1...126 eingegeben werden. Im Normalfall wird beim Master die
Raum =--,0...63

,Geografische Zone des Masters eingegeben, beim

Subzone =--,0..15 . . . .
Slave die gleiche Master/Slave-Zone wie beim Master.

Siehe auch "Master-Slave", Seite 133.

<§i ETS Professional Wahlen Sie den Menlipunkt Kommunikation:

Gerat: 0.0.1 RX¥B38.1/FC-13 Panel Controller
Kommunikation L =
Kommunikations-Maodus [LTE— and 5_Mode ']
Raumtemperatur-sollwerts =
Sequenzen Geographische Zone (Apartment) [Ausser Betricb VI
Ventilatorsteuerung
Raumgerat Geographische Zone (Raum) [1 vl
Allgemeine Funktionen
Zantrale Funktionan Geographische Zone (Subzone) [1 vl
Master/Slave =
f Schaltuhrzone (Apartment) [1 vl =
&chaltuhrzone {Raum) [1 vl
Schaltubrzone (Subzone) [1 vl
Warmeverteilzone [Ausser Betrieb vl
Kaltevertsilzone [Ausser Betrich 'l o
< I | »
Kommunikationsobjekte Parameter Inbetricbnahme |
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.52} ACS Professional

Unter Kommunikation werden die Zonen definiert:

<= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]
B

& FEleBR «-2E « 2 28| @
=
Anlagen-Engineering Kommunikation
= ofa TEST [r, Zeilennr, | Adresse Datenpunkk Werk Einheit | Ubertragungste. ..
= L UB"‘EV Parametersatz [] 1.3.2 Geografische Zone (Apartm.) -
LI Bereich 0 C®: 13.2 Geogra
3 grafische Zone (Raum) 1
= Bereich 1 5 = =
= ﬁ;e 3 Datisnpunkt-Befehl |)< Datenpunkt-Befehl
=188 Gerateadressz z —
157 inbetriebnabime Befehl] WBH Befehl
[18Y kommurikation
[JE] raumtemp,-Sollwerte ) Schreiben
[1E] sequenzen o SRR ) Datenpunktwert schreiben
DE Yentilatorsteuerung
DE Raurmngerat
[JE] allgemeine Funktionen Vorgabewert: 1
[1E] zentrale Funkkionen
[]E] Masterjdlave Auflzung 1
= Dm‘ Gerdteadresse 3
[1E] inbetriebriabime
|:| Kommunikation ; . Zustand
|:| Raumtemp. -Sollwerte Marimalwert - iB3
|:| Sequenzen
|:| Wentilatorsteuerung
[JE] raumgerat Zustand fiir "Auzzer Betrieb" umstellen -
[JE] allgemeine Funktionen Ausser Betrieb
5] zentrale Funktionen
DE Master/Slave
- i0
Minimaluwert: _/ ;
Aktueller wert: 1 J;l
Yargabe 0K | Abbrechen ‘“forgabe | 0k, Abbrechen
Driicken Sie F1 Fr Hilfe

Buslast reduzieren

Einzelne Zonen kdnnen auch mittels "Befehl" ausser Betrieb gesetzt werden, wenn sie
nicht benutzt werden. Dies hat den Vorteil, dass damit die Buslast reduziert wird.

/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Kurzbezeichnung Grundeinstellung Parameter
Geografische Zone (Apartm.) —1 (out of service) *008
Geografische Zone (Raum) 1 *009
Geografische Zone (Subzone) 1 *010
Schaltuhrzone (Apartment) 1 *011
Schaltuhrzone (Raum) 1 *012
Schaltuhrzone (Subzone) 1 *013
Warmeverteilzone Lufterwarmer — 1 (out of service) *014
Kalteverteilzone Luftkihler — 1 (out of service) *015
Warmeverteilzone Heizflache — 1 (out of service) *016
Aussentemperaturzone 1 *018

Hinweise o Der Wert 0 bedeutet Broadcast und ist deshalb verboten.

¢ Wenn bei der geogr. Zone oder bei der Schaltuhrzone einer der 3 Werte = —1 ist, so
ist die ganze betreffende Zone "Out of service".
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Gebaudeaufteilung

Benutzeranforderungen /
Betriebsarten

Grundriss Stockwerk 3

Legende

3.2

Geografische Zone und Schaltuhrzone

Anwendungsbeispiel RXB mit RMB795

Die Philosophie der Raumgruppe soll das nachfolgende Beispiel illustrieren:

Gegeben ist ein Gebaude mit 3 Stockwerken, das verschiedenen Firmen als Sitz dient.

Im Stockwerk 3 sind folgende Firmen eingemietet:

— Firma Sport AG, mit Konferenzraum und 2 Blros
— Firma Logistik GmbH, mit 6 Biros und 1 Sitzungszimmer

10385202

Jede der beiden Firmen hat den Anspruch, ihre Raumgruppen nach unterschiedlichen
Betriebsarten zu betreiben, also mit eigenen

— Zeitschaltprogrammen
— Sollwerten

— Feuer und Entrauchungsfunktionen

Das nachstehende Bild zeigt die Raum-Aufteilung des Stockwerks 3 zwischen der

Logistik GmbH und der Sport AG:

[ | I i n
] ] ]
D: 101 D: 102 D: 103 D: 104
G 411 G:4.241 G:3.1.1 G:3.21 D: 105
301
Sitzungszimmer Empfang Biiro
/L 304
L Biiro u
Konferenz-
raum Firma Logistik GmbH
)z +
| RMB795
309 I
D D: 113 /_l D: 107 D
G:2.441 G:3.51
Firma Sport AG
305
| Biro \ﬂ \e Biiro N
308 .
Biiro Biiro
D: 112 -
D G:2.31 306 & a6 D
D: 111 D: 110 D: 109 8
G:2.2.1 G:2.11 G:3.7.1 S
= m = 4 B g me
D = Gerateadresse, G = Geografische Zone (Apartment . Raum . Subzone)
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Zwei Raumgruppen bei Fur die weitere Umsetzung des Anwendungsbeispiels fokussieren wir uns auf den
der Sport AG Grundriss der Firma Sport AG.
Aufgrund der Anforderungen der Firma wird eine Unterteilung in zwei Raumgruppen
bzw. zwei "Geografische Zonen (Apartm.)" vorgenommen wie folgt:

— Konferenzraum (Raumgruppe 1)
— alle Ubrigen Blroraume (Raumgruppe 2)

Die Fancoil-Gerate, die alle mit RXB-Raum-Controllern ausgerustet sind, wurden
bereits im Grundriss eingetragen und durch Adressen entsprechend zugeordnet:

X X X X
) Q= 4 vV
U] =

ZU AB
Konferenz ...................... Freischalten [

Sollw. Vorrang (]
Raumgruppe 1 Relais
c B [K 1 2
O K/ & / vy v
Q Q

|
Konferenz-
raum
D: 114
G:1.1.1

i
[ P

%

D: 113
G:2.441
Firma Sport AG
s 308
Biiro
D: 112
G:2.3.1 °
3
B
g
. -

A N

ZU AB
Freischalten [
R 2 Sollw. Vorrang 1
aumgruppe Relais
Q $kiC 12

=1

y v

Q Q

Legende D = Gerateadresse, G = Geografische Zone (Apartment . Raum . Subzone)

Definieren der Am KNX-Bus erfolgt die Zusammenfassung von mehreren Rdumen zu einer Raum-
Raumgruppen gruppe Uber die Adressierung der "Geografischen Zone". Diese Adresse besteht aus
drei Komponenten:

Geografische Zone: Apartment . Raum . Subzone (z.B.2.1.1)

Wichtig! Eine Geografische Zone muss zugeordnet werden:

— jedem RXB-Raum-Controller
— jeder Raumgruppe in der Steuerzentrale RMB795

Dabei muss allen Geraten welche zusammen eine Raumgruppe bilden sollen, die
gleiche Apartment-Nummer vergeben werden.
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Einstellung an der
Steuerzentrale

Einstellungen in den

Raum-Controllern

Bedeutung der Subzone

Bedeutung der
Zusatzbezeichnungen

Die Gerateadresse

An der Steuerzentrale RMB795 kann nur die Raumgruppe, d.h. die "Geografische Zone
(Apartment)”, eingestellt werden.

Der Raum und die Subzone haben eine fixe Zuordnung (Raum = 1, Subzone = 1).

Fur die Einstellung einer Raumgruppe an der Steuerzentrale gilt also:
Raumgruppe = Geografische Zone (Apartment . 1. 1)

In den RXB-Raum-Controllern gibt es diese Einstellmdglichkeiten:

— Geografische Zone (Apartment)
— Geografische Zone (Raum)
— Geografische Zone (Subzone)

Fir HLK-Anwendungen mit RXB-Raum-Controllern sollten nur die "Geografische Zone
(Apartment)" und die "Geografische Zone (Raum)" verwendet werden.

Die Erweiterung der Adressierung mit der "Geografische Zone (Raum)" fuhrt zu einer
Raumregelung mit RXB-Raum-Controllern. Damit sind individuelle Bedieneingriffe (von
einem Bediengerat und der Steuerzentrale iber den Bus) mdglich, wie z. B. eine
Raumsollwert-Korrektur in einem beliebigen Raum bzw. an einem beliebigen Gerat.

Fir die nochmalige Unterteilung der "Geografischen Zone (Raum)" gibt es im RXB-
Raum-Controller die "Geografische Zone (Subzone)".

Diese Subzone konnte z. B. in Gewerken der Lichttechnik von Bedeutung sein, wenn
eine "Geografische Zone (Raum)" in die beiden Subzonen "Licht Fensterseite" und
"Licht Korridorseite" unterteilt werden soll.

Fir HLK-Anwendungen sollte die gesetzte Subzone = 1 belassen werden.

Die Zusatzbezeichnungen "(Apartment)”, "(Raum)" und "(Subzone)" sind von Konnex
vorgegeben, wobei der Zusatz "(Apartment)" nicht bedeutet, dass es sich um ein
Apartment (eine Wohnung) im eigentlichen Sinn handelt.

Jeder KNX-Teilnehmer bendtigt eine individuelle Gerateadresse — im Plan auf der

vorher gehenden Seite mit D:11x eingetragen.
Die Gerateadresse wurden in unserem Beispiel aufgrund der Bus-Topologie vergeben.

27/182

Siemens
Building Technologies

Applikationsbibliothek RXB (KNX) Funktionsbeschreibung RXB fiir FC-10, FC-11, FC-12, FC-13 CM110385de_08
Wahl des Kommunikations-Modus 2013-06-17



Vorgehen bei der

3.3

Umsetzung des Anwendungsbeispiels

Mit H

ilfe des Synco™ Planungs- und Inbetriebnahmeprotokolls C3127 lassen sich die

Planung Anlage und die notwendigen Kommunikationseinstellungen tGbersichtlich darstellen.
Gehen Sie dazu wie folgt vor:
1. Tragen Sie die allgemeinen Informationen ein, wie: Anlagenname, Geratenamen,
Geratetypen, Applikationen usw.
2. Ubertragen Sie die Gerateadressen fir alle Busteilnehmer und die Grundein-
stellungen der Kommunikation aus dem Gebaudeplan.
3. Tragen Sie die "Geografischen Zonenadressen" entsprechend der vorgenom-
menen Gruppenbildung ein.
Beispiel Sport AG Das folgende Muster zeigt das ausgefillte Protokoll fir die Anlage der Sport AG:
Mogliche Einstellungen RMU | RvH | Rvk [ ozw [ rvs | rxa [ aaw 1 2 3 4 5 6 7
Information Anlage Sport AG  |Sport AG  |Sport AG Sport AG Sport AG Sport AG Sport AG
Raum Nummer 309 307 308 308 308
Geratename X X X - X X - |Zentrale Konferenz  |Zentrale Biiro Biiro Biiro Biiro
Gerétetyp R7'V.1.U 'm’;’ RMK $7Z1W F;ZSB SXB 97%‘/ RMB795  |RXB.. RMB795 [2] |RXB.. RXB.. RXB.. RXB..
Anlagetyp x| x| x X B FCo3 FCo3 FCO3 FCO3 FCO3
KNX-ID (Beispiel ID: 00FD000016D5) x| x| x| x| x X
Grund- Bereich [0...15] . Linie [ 1;2..15] .
einsteflungen |Gerﬁteadresse L x| x| x| x| x| x [ x o210 0.2.114 0.2.110 02111 0.2.112 0.2.113
Busspeisung dezentral [ Aus, Ein ] X X X - X Aus
Uhrzeitbetrieb [ Autonom, Slave, Master | X X X X X Autonom Raumgruppe Konferenz Raumgruppe Biro
Uhrslave-Fernverstellung [ Nein, Ja | X X X X X Nein Apartment = 1 Apartment = 2
Storung Fernentriegelung [ Nein, Ja ] X X X X - |Nein
[Raum 7 Geografische Zone (Apartment.Raum.Subzone) b
Raumgruppe  f(ARS)[1..126](1..63].0110 X [2X ) X ToX | xXx1] X 1.'];1. .........
(mit eigenem Raumfiihler) | X; 2X X X X
Schaltuhrbetrieb [ Autonom, Slave, Master ] X4 2X X -
Schaltuhr Slave von (Apartment) [1...126]. 1. 1 X | 2x [ x XA.1 1.1.1 211 211 211 2.1.1
[Temperaturregelung [ Master, Slave ] - X Master Master Master Master Master
* Regelstrategie [ Kaskade, Konstant, Wechselnd ] X4
** Raumregelungskombination [ Master, 2X X
Slave externer Sollwert, Slave interner Sollwert ]
Raumgruppe (Name) 10X - |Konferenz Biiro
QAW-Zone (Apartment) [ --,1...126] . 1. 1 10X -

Umsetzung bei der

Entsprechend der erstellten Liste sind bei der Inbetriebnahme die Einstellungen der

Inbetriebnahme gleichnamigen Datenpunkte an den Geraten vorzunehmen.
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3.4

Warme- und Kaltebedarfszone

Das oben beschriebene Gebaude wird auf der Erzeugerseite mit einer Synco
Reglergeraten ausgerustet.

anforderung

-~
Konnex TP1 KINX
RMH760 RMH760 RMB795 | RXB... | RXB... RXB...
an n [ [EEEEH] (s
Eﬂ% i
IO T T = = = 1)
Regler 2 Regler 3 Regler 4 Regler 5 Regler 6 é
A — — —
.2\/. == == ==
@ _@é ; < < <
— r®
& —
(1)
/
S B PP T Y P T L
Warmeerzeuger BW-Aufbereitung | | Heizkreis Al il Fan Coil : | Fan Coil al Fan Coil
I : Fan Coil | : I : Raum A | : Raum B | : Raum C
I I I | I
L1/ warmebedarf | 1! il [ al
Warme- armenedar | : ' Wérmebedarf : : | :
anforderung N\~ 1 Twaeea T | I : |
|
| |
|
i
L

Warmebedarf

Warmeverteilzone
erzeugerseitig: 1

Warmeverteilzone1

Warmeverteilzone 2

Warmebedarf

Warmeverteilzone2

| |Regler 2

Erklarungen zum Bild

I} Regler 3

Warmeverteilzone 2

Warmeverteilzone 2

| Regler 4 !

| Regler 5 J'

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Warmebedarf | |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

| Regler 6

Beim typischen Anwendungsfall melden die einzelnen RXB-Raum-Controller unter

Umgehung der RMB-Steuerzentrale ihren Warmebedarf direkt an den Vorregler (im
obigen Beispiel an den RMH760).

(1) und (2) bezeichnen die Nummern der Verteilzone.

Hinweise
werden.

¢ Dieser Anwendungsfall kann sinngleich auch auf Kalteverteilzonen tbertragen

¢ Wenn kein 2-Rohr-Fan-Coil gewahlt ist, dann senden Warme- und Kaltebedarf
gleichzeitig an die Aufbereitung.
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4 Applikationen / Parameter
41 Applikationswahl

In den RXB Konnex-Controllern sind z.T. mehrere Applikationen gespeichert
(z.B. Paket RXB22.1/FC-12 mit FNC03 und FNCO05).

Mit dem Tool wird die gewiinschte Applikation ausgewahlt.
Dabei unterscheiden sich die ETS Professional und die ACS stark.

%1 ETS Professional Jede Applikation wird im Tool als "Gerat" angezeigt.
Mit dem Einfligen des "Gerates" wird die gewtinschte Applikation festgelegt.

Wahlen Sie Bearbeiten, Hinzufiigen, Gerate, wahlen Sie im Produktsucher ein oder
mehrere Gerate aus und flgen diese in die Linie ein.

Alternative: wahlen Sie Kataloge. Wahlen Sie ein oder mehrere Gerate, kopieren sie
und fiigen sie in die Linie ein.

- Test Project RXB39_1_FC_13_FNCO0Z_Vitus01

E: v - P PockeschicBen g Drucken M Rickgingiq ), Wiederherstellen [ Arbeitsbereich v [ Katologe | [ Dignose ~

£ = Importieren... £ Exportieren...

I |[Z] Hersteller Hersteller — « | Name Beschreibung Produkt linummer | Me...
=/ Produkivariagen 4 | Siemens HVAC ~RXB21.1/FC-10 | DESIGO Einzelraum-Kontroller FanCoil FNCO8  RXB21.1/FC-10 Einzelraum-Kontroller RXB21.1/FC-10 TP FC-10/FNCO8  ~
=5 Zuletzt varwendet 4] Siemens HVAC ~RXB21.1/FC-11 ' DESIGO Einzelraum-Kontroller FanCoil FNC18  RXB21.1/FC-11 Einzelraum-Kontroller RXB21.1/FC-11 TP FC-11/FNC18
@ ﬂ Siemens HVAC  RXB21.1/FC-11  DESIGO Einzelraum-Kontroller FanCoil FNC10  RXB21.1/FC-11 Einzelraum-Kontroller RXB21.1/FC-11 TP FC-11/FNC10
E Siemens HYAC RXB22.1jFC-12 | DESIGO Einzelraum-Kontroller FanCoil FNCO3  RXB22.1/FC-12 Einzelraum-Kontroller RXB22.1/FC-12 TP FC-12/FNC03 |
E Siemens HYAC  RXB22.1/FC-12 | DESIGO Einzelraum-Kontroller FanCoil FNCOS — RXB22.1/FC-12 Einzelraum-Kontroller RXB22.1(FC-12 TP FC-12/FNCOS 3
4] Siemens HVAC ~RXB21.1/FC-11 ' DESIGO Einzelraum-Kontroller FanCoil FNC12  RXB21.1/FC-11 Einzelraum-Kontroller RXB21.1/FC-11 TP FC-11/FNC12
ﬂ Siemens HVAC  RXB21.1/FC-10  DESIGO Einzelraum-Kontroller FanCoil FNC04  RXB21.1/FC-10 Einzelraum-Kontroller RXB21.1/FC-10 TP FC-10/FNCO4
E Siemens HYAC  RXB21.1/FC-10  DESIGO Einzelraum-Kontroller FanCoil FNC20  RXB21.1/FC-10 Einzelraum-Kontroller RXB21.1(FC-10 TP FC-10/FNC20
E Siemens HYAC  RXB21.1/FC-10 ' DESIGC Einzelraum-Kontroller FanCoil FNCOZ  RXB21.1/FC-10 Einzelraum-Kontroller RXB21.1/FC-10 TP FC-10/FNC0Z  ~
Suche 2 oo Y b m |
Elemente: 3 % in | Test Project RXB39_1_FC_13_FNC02_VitusO1 v| | Linizn v| [O.D Line01 vl [ Hinzufiigen I
ACS Unter Inbetriebnahme kann die Applikation ausgewahlt werden:

/= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

&% Arlage Bearbeiten  Ansicht  Anwendungen  Aktionen  Extras  Fenster  Hife

| sla|FElsaa« >~ = 2@q|@

Anlagen-Engineering Inbetriebnahme

ERNF Hr, Zeilennr, | &dresse Datenpunkk St
=L £ Aktueller Paramstersatz Oy Poos 0.2.2 Anlagentyp FNCO3
= Bereich O &3
=N Linie # Datenpunkt-Befehl il
|:| Geriteadresse 1
-8 Gerateadresse 2 ek | Befehl |
----- [ 1EY Inbetrisbnahme
..... 18] Kommurnikation
----- 7] raumtemp.-Sollwerte HilEE =2
----- &) sequenzen
----- D ‘entilatorsteuerung
----- 157 raumgerst Worgabewert: FMCO2
----- 5] allgemeine Funkkionen
----- [157] Zentrale Funkkionen
----- [157] Master/Slave Aletusller Wert: FHCO3 ;I
FHCOZ
FHCO4
FHCO8
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'

HandyTool
*005 Anlagentyp

Einstellung

Applikation

1

FNCO02 (FC-10)

FNCO04 (FC-10)

FNCO08 (FC-10)

FNC20 (FC-10)

FNC10 (FC-11)

FNC12 (FC-11)

FNC18 (FC-11)

FNCO03 (FC-12)

FNCO05 (FC-12)

FNCO02 (FC-13)

FNCO3 (FC-13)

FNCO04 (FC-13)

B WOIN=2 (N[220 N|=[d> N

FNCO08 (FC-13)

4.2

Parametereinstellungen

Das Einstellen der Parameter ist in den folgenden Kapiteln beschrieben und unter-
scheidet sich bei den beiden PC-Tools nur sehr gering. Lediglich das Erscheinungsbild
ist unterschiedlich.
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Komfort

Prekomfort

Economy

Schutzbetrieb

Frostgefahr-Grenzwert
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5 Raumbetriebsarten
5.1 Beschreibung

Mit Desigo RXB stehen die Raumbetriebsarten Komfort, Prekomfort, Economy und
Schutzbetrieb zur Verfugung. Zusatzlich besteht eine Frostgefahr-Grenze, bei der zum
Beispiel ein Alarm ausgelost werden kann. Jede Raumbetriebsart hat getrennt
einstellbare Sollwerte fiir die Heiz- und Kiihlsequenz.

Heizen Kuhlen
Y [%]
A
W= = = - o
Py AN
i\ \ / ;
: \ !/ 7
H \ \ / / :
R i 7
i \ \ / Loy
: vV /!
0 » TR
Komfort
Prekomfort
Economy
Schutzbetrieb
Frostgefahr
Y Ausgangssignal (Ventil- oder Klappenantrieb)
TR Raumtemperatur

Komfort ist die Raumbetriebsart bei belegtem Raum. Die Raumtemperatur liegt im
behaglichen Bereich. Der Raum-Controller arbeitet in der Heiz- oder Kiihisequenz mit
den resultierenden Komfort-Sollwerten.

In der Raumbetriebsart Prekomfort (bei nicht belegtem Raum) arbeitet die Regelung
mit Sollwerten, die im Heizbetrieb etwas unter und im Kihlbetrieb etwas tUber den
entsprechenden Komfort-Sollwerten liegen.

Bemerkung: Neu wird die Bezeichnung Prekomfort verwendet, da Standby in den
Normen reserviert ist fir den Bereitschaftszustand eines Heizkessels

(Ausnahme: der Schaltzustand im Zeitschaltprogramm Raumbelegung heisst immer
noch Standby).

Ist ein Raum wahrend langerer Zeit nicht belegt (z.B. Nachtabsenkung mit Zeitschalt-
programmen, siehe Seiten 36, 48, 58) kann die Energiezufuhr zum Raum stark gesenkt
werden. Im Economy-Betrieb arbeitet die Regelung mit Sollwerten, die im Heizbetrieb
unter und im Kuhlbetrieb iber den entsprechenden Prekomfort-Sollwert liegen.

Wird das Gebaude wahrend langerer Zeit nicht benutzt (z.B. Ferien), kbnnen die
Temperatursollwerte so weit abgesenkt resp. erhdht werden, dass der Schutz des
Gebaudes und der Einrichtungen noch sichergestellt ist.

Sinkt die Raumtemperatur oder Rucklufttemperatur unter den Frostgefahr-Grenzwert,
wird ein Alarm ausgel6st, der in einem Gebaudeautomationssystem weiterverarbeitet
werden kann.

Der Raum-Controller regelt weiterhin auf den aktuell giltigen Sollwert (z. B.
Schutzbetrieb, Economy etc.).

Der Alarmwert ist im Controller fest auf 5°C eingestellt. Bei den Applikationen mit
Aussenluftklappe kann der Wert zwischen 2 und 10°C eingestellt werden.

Siemens
Building Technologies
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5.3 Bestimmung der Raumbetriebsart bei Desigo
(S-Mode)

Im S-Mode ist die Effektive Raumbetriebsart des Raum-Controllers abhangig von
zentralen Zeitschaltprogrammen Nutzung und Belegung und/oder von lokalen
Einfliissen wie Fensterkontakt, Prasenzmelder oder Raumgerat.

Die Verarbeitung dieser Einflisse durch den Raum-Controller und die Prioritat zeigt die
folgende Figur:

L

Z ___\\ 2\
Zentral Lokal Controller
Fensterkontakt Prio
(e
Effektive
Raumbetriebsart
Nutzung

O -9 > 2

Belegung

D -3 > 3.
T, -

Prasenzmelder

_@ Effektive
@ _> Belegung
Raumgerat
PPS2 P 3.
Temporarer Komfortbetrieb 9
) >3
Beachte! ¢ Die Einflisse der Prioritat 1 und 2 haben den Charakter von Zustanden, die

dauernd gelten
¢ Die Einflisse der Prioritat 3 werden als Ereignisse behandelt.
Es zahlt der Augenblick der Zustandsanderung (Flanke).
Wenn eine andere Quelle der 3. Prioritat spater den Zustand andert, so gilt die
letzte Anderung.
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Effektive
Raumbetriebsart

5.3.1 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels

Fensterkontakt
- Lo_;, ;""‘”“” fPre] Beim Offnen eines Fensters schaltet der Raum-Con-
w V YT troller immer in die Raumbetriebsart Schutzbetrieb.
== 2 D.h. die Heiz- oder Kihlleistung wird auf ein Minimum
reduziert. Offnet jemand ausserhalb der Gebaude-
o= _[IT > = nutzungszeit ein Fenster, kann z.B. im Gebaude-
=2 automationssystem zusatzlich ein Alarm ausgel6st
G . werden.
= 3

Die nachstehende Tabelle zeigt Effektive Raumbetriebsart in Abhangigkeit des
Eingangs Fensterkontakt

Zustand des Effektive Raumbetriebsart
Fensterkontakts
Fenster geschlossen keinen Einfluss,
Eingange mit tieferer Prioritat bestimmen die Betriebsart
Fenster offen Schutzbetrieb

Fensterkontakt Der Fensterkontakt wird direkt an einem Digitaleingang des Raum-Controllers ange-
schlossen (siehe Seite 142), oder es kann ein EIB / KNX -Fensterkontakt verwendet
werden, der an den Bus angeschlossen wird.

Beide Informationen werden von der Applikation ausgewertet (ODER-Verknlpfung).
Da es fur EIB / KNX -Fensterkontakte verschiedene Hersteller gibt, ist auch der Name
des S-Mode-Output-Kommunikationsobjektes verschieden.
|

Fensterkontakt an DI Raum-Controller RXB...
EIB / KNX-Fensterkontakt

m }, Fensterkontaktausgang

Fensterkontakteingang

K’ NX‘@ KO Firdie Einbindung eines EIB / KNX -Fensterkontaktes wird folgendes S-Mode-
Kommunikationsobjekt verwendet:

—“» S } Fensterkontakteingang (Input Kommunikationsobjekt)

\ Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustinde
LIS |K|UIA
0|1 1|1 |0 [0 [1.019 Nein 0 = Geschlossen
DPT_WindowDoor 1 = Offen
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KNX’ KO

Hinweis

Effektive
Raumbetriebsart

Schaltzustand

Der Zustand des Raum-Controllers (Resultat der ODER-Verknippfung) wird Gber
folgendes S-Mode-Kommunikationsobjekt in das Gebaudeautomationssystem
abgebildet:

Fensterkontaktausgang (Output Kommunikationsobjekt

Flags Typ Sende Heartbeat |Zustdnde
L|s K|0 A
110 (1 |1 [0 |1.019 Ja 0 = Geschlossen
DPT_WindowDoor 1 = Offen

Master / Slave-Anwendungen:
Im S-Mode sind Bindings noétig, um dem Master den Zustand des Fensterkontaktes
beim Slave mitzuteilen

5.3.2 Zentrale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Eingang
Zeitschaltprogramm Nutzung

H Mit diesem Zeitschaltprogramm wird die Nutzungs-
- T = dauer des gesamten Gebé&udes bestimmt. Es wird
1 Te typischerweise fir die Nachtabsenkung des ganzen
Gebaudes oder fir langere Nutzungsunterbriiche

eingesetzt.

D =) 2.

o —EIT > e Ausserhalb der Nutzungszeiten sind Eingriffe mit 3.
Prioritat gesperrt. So wird verhindert, dass

Bedarfssignale an die Primaranlagen gesendet

werden, z.B. wenn eine Sicherheitsperson den

= 3. Raum betritt.

Die nachstehende Tabelle beschreibt die drei moglichen Nutzungszustande und zeigt
die resultierenden Effektive Raumbetriebsart:

Beschreibung Effektive Raumbetriebsart

Gebéude genutzt

¢ Volle Verfuigbarkeit aller Anlagen gemass Zeitschaltpro-

e Gebaude zur Nutzung freigeben gramm Belegung,

o Einflisse der Prioritat 3 sind freigegeben Prasenzmelder oder
(Zeitschaltprogramm Belegung, Prasenzmelder, | Raumgerat
Raumgerat und Temporarer Komfortbetrieb)

Gebé&ude nicht genutzt | ¢ Reduzierte Verfugbarkeit der Anlagen Economy

e Einflisse der Prioritat 3 sind gesperrt
(Zeitschaltprogramm Belegung, Prasenzmelder,
Raumgerat und Temporarer Komfortbetrieb)

¢ Anwendung:

Vorlibergehend keine Nutzung vorgesehen.
Das Gebaude muss innert Stunden Komfort-
Temperatur erreichen

Gebéaudeschutz

e Sollwerte soweit reduziert, dass keine Schaden | Schutzbetrieb
am Gebaude auftreten kdnnen

e Einflisse der Prioritat 3 sind gesperrt
(Zeitschaltprogramm Belegung, Prasenzmelder,
Raumgerat und Temporarer Komfortbetrieb)

¢ Anwendung:
Langere Nichtbenutzung des Gebaudes
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K‘ NX‘@ KO Firdie Benutzung des Zeitschaltprogramms aus einem Gebaudeautomationssystem
wird folgendes S-Mode-Kommunikationsobjekt verwendet:

_\> S ‘ Zeitschaltprogramm Nutzung (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustidnde
LIS K|0|A
0 (1 |1 |0 |0 [20.002 Ja (13=S_e';]ltlt2t ot
- = Nicht genutz
DPT_BuildingMode 2 = Schutz

5.3.3 Zentrale und lokale Steuerung der Raumbetriebsart
mittels Belegung

=4
- R == Die Effektive Belegung resultiert aus dem Zeitschalt-
w T programm Belegung und dem Prasenzmelder.
o= 2 Sie steuert die Raumbetriebsart eines Raum-Con-
) trollers wahrend der Nutzungszeit des Gebaudes.
D 9 3.
G-
2. N
o ees2 3
=9 3
Zeitschaltprogramm Das zentrale Zeitschaltprogramm meldet die erwartete Belegung eines Raums oder
Belegung einer Gruppe von Raumen. Es steuert die Raumbetriebsart eines Raum-Controllers

wahrend der Nutzungszeit des Gebaudes. Ausserhalb der Nutzungszeit ist das
Zeitschaltprogramm gesperrt.

Das Zeitschaltprogramm kann z.B. genutzt werden durch einen Mieter eines Gebaudes,
um eigene Belegungszeiten seiner Raume zu definieren.

Das Zeitschaltprogramm Belegung weist drei Zustande auf:

Zustand Beschreibung
Belegt ¢ Belegung wird erwartet
e Raum-Controller schaltet auf Komfort
Standby e Belegung ist wahrscheinlich, der Raum muss innert kurzer Zeit

betriebsbereit sein (Komfort-Temperatur)
e Raum-Controller schaltet auf Prekomfort
Nicht belegt | e Keine Belegung erwartet
o Raum-Controller schaltet auf Economy

@ Prasenzmelder Ein Prasenzmelder detektiert die Anwesenheit von Personen im Raum.

Er steuert die Raumbetriebsart eines Raum-Controllers wahrend der Nutzungszeit des
Gebaudes. Ausserhalb der Nutzungszeit ist er gesperrt
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Der Prasenzmelder weist zwei Zustande auf:

Zustand Beschreibung

Belegt e Raum ist belegt
Raum-Controller schaltet auf Komfort

Raum ist nicht belegt

Nicht belegt | e

Effektive Belegung

Effektive
Raumbetriebsart

Raum-Controller schaltet auf Economy oder Prekomfort

Die nachstehende Tabelle zeigt die Effektive Belegung in Abhangigkeit des
Zeitschaltprogramms Belegung und des Prasenzmelders.
Grundsatz: "Belegt vor Nicht belegt". Melden das Zeitschaltprogramm oder der
Prasenzmelder Belegt, dann ist der Raum Belegt.

Prdasenzmelder Zeitschaltprogramm Belegung Effektive Belegung
kein Prasenzmelder kein Zeitschaltprogramm Belegt
Belegt Belegt
Standby Standby
Nicht belegt Nicht belegt
Nicht belegt kein Zeitschaltprogramm Nicht belegt
(keine Personen Belegt Belegt
anwesend) Standby Standby
Nicht belegt Nicht belegt
Belegt kein Zeitschaltprogramm Belegt
(Personen anwesend) Belegt Belegt
Standby Belegt
Nicht belegt Belegt

¢ Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart durch die Effektive Belegung ist
nur wahrend der Nutzungszeit des Gebaudes moglich (Zeitschaltprogramm Nutzung)
¢ Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Moment, wo die Effektive Belegung andert
e Das Raumgerat oder Temporédrer Komfortbetrieb (ebenfalls Prioritat 3) kdnnen eine
erneute Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart bewirken - der letzte Befehl

gewinnt.
Effektive Belegung Effektive Raumbetriebsart
—>Belegt Komfort
- Standby Prekomfort
->Nicht Belegt Economy

Legende: - Belegt heisst: "andert auf Belegt"

K’ NX‘@ KO Furdie Benutzung des Zeitschaltprogramms aus einem Geb&udeautomationssystem
wird folgende S-Mode-Kommunikationsobjekte verwendet:
_’> S ‘ Zeitschaltprogramm Belegung (Input Kommunikationsobjekt)
\ : Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustdnde
L|s K|0]A
0 |1 (1 |0 |0 |20.003 Ja 0 = Belegt
DPT_OccMode 1 = Standby
2 = Nicht Belegt
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(> Prasenzmelder

,——-\@
KNX KO
— S |
S =—>

Hinweis

Effektive Belegung

Der Prasenzmelder wird direkt an einem Digitaleingang des Raum-Controllers ange-
schlossen (siehe Seite 142), oder es kann ein EIB / KNX-Prasenzmelder verwendet
werden, der an den EIB / KNX-Bus angeschlossen wird.

Die beiden Eingange sind mit ODER verknUpft: wenn einer Prasenz meldet, dann gilt
Prasenz.

Da es fur EIB / KNX-Prasenzmelder verschiedene Hersteller gibt, ist auch der Name
des S-Mode-Output Kommunikationsobjektes verschieden.

Prasenzmelder an DI Raum-Controller RXB...
EIB / KNX-Prisenzmelder —? Présenzmelderausgang
N/
orR] <D ]
| @ I Présenzmeldereingang T
Ein / Ausschaltverzégerung Unverzogert

Fir die Integration eines Bus-Prasenzmelders wird folgendes S-Mode-
Kommunikationsobjekt verwendet:

Prasenzmeldereingang (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout|Zustidnde

LIS |K|U]IA

10 |1 |1 |0 [1.018 Ja 0 = Nicht Belegt
DPT_Occupancy 1 = Belegt

Der Zustand des lokalen Prasenzmelders am Digitaleingang wird Gber folgendes S-
Mode-Output-Kommunikationsobjekt in das Gebaudeautomationssystem abgebildet:

Prasenzmelderausgang (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat Zustande

L|s K|0 A

0O (1|1 (0|0 [1.018 Nein 0 = Nicht Belegt
DPT_Occupancy 1 = Belegt

Master / Slave-Anwendungen:
Im S-Mode sind Bindings nétig, um dem Master den Zustand des Prasenzmelders beim
Slave mitzuteilen

J=

Zentral Lokal

- R Das Output Kommunikationsobjekt Effektive
w e Belegung zeigt den Belegungszustand des Raumes
o= 2. an (Kombination des Zeitschaltprogramms mit dem

Prasenzmelder).

(O -] %, L. L . . .. .

_[IT /: @) Bei einer Einbindung in ein Gebaudeautomations-
og=as N system erfolgt die Abbildung auf folgendes Output
=g s Kommunikationsobjekt:

=) 3
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{ S —.-} Effektive Belegung (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat |Zustdnde
LIS |K|UIA
110 |1 |1 |0 |20.003 Ja 0 = Belegt
DPT_OccMode 1 = Standby
2 = Nicht Belegt

5.3.4 Zentrale Steuerung der Raumbetriebsart mittels
Zeitschaltprogramm Raumbetriebsart

Dieses Zeitschaltprogramm wird unter Desigo nicht unterstiitzt. Wird es trotzdem
verwendet, so kann der Raum-Controller Fehler produzieren.

5.3.5 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Raumgerat

Raumgerat g
e Contrller g Die O/Auto -Taste am Raumgerét lasst sich im Sinne
W 1. &>  einer Prasenzfunktion verwenden.
© = . Der Raumbenutzer kann die Raumtemperatur-
Regelung erhdhen oder reduzieren
QR =] —D-r 3.
=
og=a
(oD
=9 3

Das Raumgerat wird an der PPS2-Schnittstelle des Raum-Controllers angeschlossen
Es zeigt in vereinfachter Form die Effektive Raumbetriebsart an und kann diese auch
umschalten:

Zustand Beschreibung

Auto Effektive Raumbetriebsart ist Komfort

@) Reduzierter Betrieb im Raum, abhangig von den Einflissen mit 1., 2.
und 3. Prioritat:

Effektive Raumbetriebsart ist Prekomfort, Economy oder Schutzbetrieb
(3. Prioritat: "der letzte gewinnt").

Effektive ¢ Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart am Raumgerat ist nur wahrend der
Raumbetriebsart Nutzungszeit des Gebaudes mdglich (Zeitschaltprogramm Nutzung)
¢ Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Moment, wo die Taste am Raumgerat gedrickt wird
o Die Effektive Belegung oder Tempordrer Komfortbetrieb (ebenfalls Prioritat 3)
kénnen eine erneute Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart bewirken
- der letzte Befehl gewinnt.
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Die folgende Tabelle zeigt den Einfluss der ¢)/Auto -Taste auf die Effektive
Raumbetriebsart des Raum-Controllers.

Bisherige Effektive | Anzeige auf | Manuelle Betdtigung | Neue Effektive
Raumbetriebsart Raumgerat O/Auto-Taste Raumbetriebsart
Komfort Auto >0 Prekomfort,
wenn Effektive Belegung
= Belegt oder Standby
Economy,
wenn Effektive Belegung
= Nicht Belegt
Prekomfort (@) - Auto Komfort
Economy O - Auto Komfort wahrend Temporare
Komfortbetrieb-Zeit "
Schutzbetrieb O - Auto Schutzbetrieb, unverandert

Legende: > Auto heisst: "andert auf Auto”

1) Komfort wird wahrend der vorgegebenen Temporaren Komfortbetrieb-Zeit aktiviert
(siehe Seite 143). Danach schaltet der Raum-Controller wieder auf Economy.

5.3.6 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Eingang
Temporarer Komfortbetrieb
Ko % Lokal
- Conteter ] Das Kommunikationsobjekt Temporérer Komfortbetrieb
w “IT"=" hat eine ahnliche Wirkung wie die ¢)/Auto -Taste am
o = 2 Raumgerat. Die HLK-Regelung kann allerdings nur
"eingeschaltet" werden, d.h. die Raumbetriebsart wird
© _[IT > auf Komfort umgeschaltet.
=
o B2

0

Fur Die Eingabe kann ein beliebiger KNX / EIB-Taster (Impulsschalter) dienen:

EIB /| KNX-Taster

[+]

KO

verwendet:

RXB... Raum-Controller

Temporarer Komfortbetrieb >—[|

10385259de

Fir die Integration eines Bus-Tasters wird folgendes S-Mode-Kommunikationsobjekt

Temporarer Komfortbetrieb (Input Kommunikationsobjekt

Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustdnde
L|s K|0 A
o1 |1 |0 (0 [1.017 Nein 1 = Trigger
DPT _Trigger 0 = nicht verwendet
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Das Kommunikationsobjekt Temporérer Komfortbetrieb weist zwei Zustande auf:

Zustand Beschreibung

1 = Trigger Effektive Raumbetriebsart ist Komfort

0 = nicht verwendet Hat keine Wirkung auf die Effektive Raumbetriebsart
Effektive ¢ Die Umschaltung von Effektive Raumbetriebsart mit Tempordrer Komfortbetrieb ist
Raumbetriebsart nur wahrend der Nutzungszeit des Gebaudes moglich (Zeitschaltprogramm Nutzung)

¢ Die Umschaltung von Effektive Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Moment, wo das Kommunikationsobjekt empfangen wird

o Die Effektive Belegung oder das Raumgerat (ebenfalls Prioritat 3) kbnnen eine
erneute Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart bewirken - der letzte Befehl
gewinnt.

Die folgende Tabelle zeigt den Einfluss von Temporédrer Komfortbetrieb auf die

Effektive Raumbetriebsart des Raum-Controllers.

Bisherige Effektive | Temporérer Neue Effektive Raumbetriebsart

Raumbetriebsart Komfortbetrieb

Komfort - 0 = nicht verwendet | Keine Wirkung

Prekomfort - 1 =Trigger Komfort

Economy - 1 = Trigger Komfort wahrend Temporare
Komfortbetrieb-Zeit

Schutzbetrieb - 1 =Trigger Schutzbetrieb, unverandert

Legende: - 1 heisst: "andert auf 1"

1) Komfort wird wahrend der vorgegebenen Temporaren Komfortbetrieb-Zeit aktiviert
(siehe Seite 143). Danach schaltet der Raum-Controller wieder auf Economy.

5.3.7 Effektive Raumbetriebsart

KNX Ko 2 o
m :<E§ Die resultierende Effektive Raumbetriebsart ist im
nachstehenden Kommunikationsobjekt fiir das
o= * Gebaudeautomationssystem verfligbar:
[OR =] _[IT 3.
=
=2
e 3
3
( S —> Effektive Raumbetriebsart (Output Kommunikationsobjekt)
‘ Flags Typ Sende Heartbeat Zustande
LIS |K|UIA
10 |1 |1 |0 |20.102 Ja 1 = Komfort
DPT_HVACMode 2 = Prekomfort
3 = Economy
4 = Schutzbetrieb
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Beispiel 1

Die resultierende Effektive Raumbetriebsart ist zusatzlich als 4 digitale
Kommunikationsobjekte verfugbar:

Effektive Raumbetriebsart Komfort (Output Kommunikationsobjekt)
Effektive Raumbetriebsart Prekomfort (Output Kommunikationsobjekt)
Effektive Raumbetriebsart Economy (Output Kommunikationsobjekt)
Effektive Raumbetriebsart Schutzbetrieb (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat Zustande

LS |K|OIA

110 |1 {1 |0 |1.001 Ja 0 = Aus
DPT_Switch 1 =Ein

5.3.8 Beispiele Desigo

Die folgenden Beispiele zeigen zwei typische Anwendungen der Zeitschaltprogramme
und der lokalen Steuerung der Raumbetriebsart.

Raume ohne Raumgerat oder Prasenzmelder

Die Raumbetriebsart der Rdume 1...3 eines Gebaudes wird durch die beiden
Zeitschaltprogramme Nutzung und Belegung bestimmt. In allen Rdumen sind
Fensterkontakte installiert.

Folgende Bedingungen sind vorgegeben:

¢ Das ganze Gebaude wird von 06.00 bis 22.00 genutzt (Zeitschaltprogramm
Nutzung). Ausserhalb dieser Zeit wird durch Offnen eines Fensters ein Alarm
ausgelost (2).

e Die Raume 1...3 werden vom gleichen Mieter genutzt und durch das gemeinsame
Zeitschaltprogramm Belegung gesteuert: Nachtabsenkung von 17.00 bis 8.00 (nicht
belegt), Mittagspause von 12.00 bis 13.00 (Standby).

¢ Im Raum 3 wird am Morgen und in der Nacht das Fenster kurz gedffnet (1).

43/182

Siemens
Building Technologies

Applikationsbibliothek RXB (KNX) Funktionsbeschreibung RXB fiir FC-10, FC-11, FC-12, FC-13 CM110385de_08
Raumbetriebsarten 2013-06-17



Beispiel 2

44/182

Zeitschalt-
programm
Nutzung

Zeitschalt-
programm
Belegung

Raum 1...3

Fensterkontakt

Raum 3

Effektive

Raumbetriebsart

Raum 3

06:00 22:00 10385002

Gebé&ude genutzt

Geb. nicht genutzt /—7

Gebédudeschutz

08:00 12:00 13:00 17:00

Belegt

Standby

Nicht belegt

Fenster offen

Fenster zu

Komfort

Prekomfort

Yy /
Economy /L

Schutzbetrieb

Raume mit Raumgerit (O/Auto-Taste) oder Prasenzmelder

Die Raumbetriebsart der Rdume 1 und 2 wird zentral durch die Zeitschaltprogramme
Nutzung und Belegung bestimmt. Das Zeitschaltprogramm Raumbelegung definiert die
Zeit, in der beide Raume verflugbar sein mussen (Standby).

Die Raumbetriebsart Komfort wird nun lokal mit dem Raumgerat (Raum 1) oder dem
Prasenzmelder (Raum 2) ausgeldst.

Folgende Bedingungen sind vorgegeben:

e Das ganze Gebaude wird von 06.00 bis 22.00 genutzt (Zeitschaltprogramm

Nutzung).

¢ Die Raume 1 und 2 missen von 08.00 bis 18.00 verfligbar sein (Zeitschaltprogramm

Belegung: Standby)

¢ In Raum 1 wird am Abend Uber die Belegungszeit hinaus gearbeitet. Am Ende der

Belegungszeit wechselt die Raumbetriebsart auf Economy, auch wenn das
Raumgerat auf Auto steht (1). Am Raumgerat kann nun mit Auto wieder Komfort
ausgeldst werden (2). Komfort wird fir die vorgegebene Temporare Komfortbetrieb-
Zeit beibehalten (siehe Seite 143). Am Ende der Gebaudenutzungszeit wird jedoch
auch die Temporare Komfortbetrieb-Zeit GUbersteuert, die Raumbetriebsart wechselt
auf Economy (3).

¢ In Raum 2 sind am Abend Uber die Gebaudenutzungszeit hinaus Personen

anwesend (4). Die Raumbetriebsart wechselt am Ende der Gebaudenutzung
trotzdem auf Economy. Bei Bedarf kann auch ein Alarm ausgel6st werden.
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a

Zeitschalt-
programm
Nutzung

Zeitschalt-
programm
Belegung
Raum 1 and 2

&/ Auto Taste
am Raumgerat
Raum 1

Effektive
Raumbetriebsart
Raum 1

Prasenzmelder
Raum 2

Effektive
Raumbetriebsart

Raum 2

Gebéude genutzt
Geb. nicht genutzt

Gebdudeschutz

Belegt
Standby

Nicht belegt

Auto

O

Komfort
Prekomfort
Economy

Schutzbetrieb

Belegt

Nicht belegt

Komfort
Prekomfort
Economy

Schutzbetrieb

10385003

06:00 22:00
08:00 18:00
Y
nll 2 i 3)
Y Yy v v
i
\ 9. xr,
| 2 i 3)
4)
Y y Y Y
Y Y 4)
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5.4 Bestimmung der Raumbetriebsart bei 3™
Party (S-Mode)

Im S-Mode ist die Effektive Raumbetriebsart des Raum-Controllers abhangig vom
zentralen Zeitschaltprogramm Raumbetriebsart und/oder von lokalen Einflissen wie
Fensterkontakt, Prasenzmelder oder Raumgerat.

Die Verarbeitung dieser Einflisse durch den Raum-Controller und die Prioritat zeigt die
folgende Figur:

]

Z _______\\ 1\
Zentral Lokal Controller
Fensterkontakt Prio
— s)
>t > >
1. Effektive

Raumbetriebsart

Schutzbertieb

Raumbetriebsart

O -9 — 5.

Prasenzmelder

59
© =71

» >

Raumgerat

Effektive
PPS2 —( 3. Belegung
Temporarer
Komfortbetrieb
&5 | |3 |3
Beachte! ¢ Die Einflisse der Prioritat 1 und 2 habenden Charakter von Zustanden, die

dauernd gelten
¢ Die Einflisse der Prioritat 3 werden als Ereignisse behandelt.
Es zahlt der Augenblick der Zustandsanderung (Flanke).
Wenn eine andere Quelle der 3. Prioritat spater den Zustand andert, so gilt die
letzte Anderung.
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5.41 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Eingang
Fensterkontakt

H Beim Offnen eines Fensters schaltet der Raum-Controller
B C;" immer in die Raumbetriebsart Schutzbetrieb. D.h. die
i1 '%;)" . > &3~ Heiz- oder Kuhlleistung wird auf ein Minimum reduziert.

—>{ 1.

Effektive Die nachstehende Tabelle zeigt Effektive Raumbetriebsart in Abhangigkeit des
Raumbetriebsart Eingangs Fensterkontakt

Zustand des Effektive Raumbetriebsart
Fensterkontakts
Fenster geschlossen keinen Einfluss,

Eingange mit tieferer Prioritat bestimmten die Betriebsart
Fenster offen Schutzbetrieb

Fensterkontakt Der Fensterkontakt wird direkt an einem Digitaleingang des Raum-Controllers
angeschlossen (siehe Seite 142), oder es kann ein EIB / KNX -Fensterkontakt
verwendet werden, der an den Bus angeschlossen wird. Beide Informationen werden
von der Applikation ausgewertet (ODER-Verknupfung).

Da es fiir EIB / KNX -Fensterkontakte verschiedene Hersteller gibt, ist auch der Name
des S-Mode-Output-Kommunikationsobjektes verschieden.

Fensterkontakt an DI Raum-Controller RXB...

EIB / KNX-Fensterkontakt

m }, Fensterkontaktausgang

Fensterkontakteingang
K‘ NX‘@ KO Firdie Einbindung eines EIB / KNX -Fensterkontaktes wird folgendes S-Mode-
Kommunikationsobjekt verwendet:
—“» S J Fensterkontakteingang (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustinde
L|s K|0 A
0|1 |1 |0 (0 [1.019 Nein 0 = Geschlossen
DPT_WindowDoor 1 = Offen
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KO

Der Zustand des Raum-Controllers (Resultat der ODER-Verknupfung) wird tber

folgendes S-Mode-Kommunikationsobjekt in das Gebaudeautomationssystem
abgebildet:

Fensterkontaktausgang (Output Kommunikationsobjekt)

L

S

Flags

K

i

Typ

Sende Heartbeat

Zustinde

1

0

1

1

1.019
DPT WindowDoor

Ja

0 = Geschlossen
1 = Offen

Hinweis  Master / Slave-Anwendungen:

Im S-Mode sind Bindings noétig, um dem Master den Zustand des Fensterkontaktes
beim Slave mitzuteilen

5.4.2 Zentrale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Eingang

Zeitschaltprogramm Raumbetriebsart

J=4

Zentral

Controller

Die Raumbetriebsart kann direkt mit dem Kommuni-
kationsobjekt Raumbetriebsart vorgegeben werden.

Prio

——> 1. >3~
—| 1.

1
® =0 |7 .

Fir die Steuerung von Raumbetriebsart aus einem Gebaudeautomationssystem wird
folgendes S-Mode-Kommunikationsobjekt verwendet:

Zeitschaltprogramm Raumbetriebsart (Input Kommunikationsobjekt)
Flags

L

S

K

0

A

Typ

Empfangs-Timeout

Zustinde

0

1

1

0

0

20.102
DPT_HVACMode

Ja

1 = Komfort
2 = Prekomfort

3 = Economy
4 = Schutzbetrieb

Zeitschaltprogramm
Raumbetriebsart
Komfort

Prekomfort

Economy
Schutzbetrieb

Effektive Raumbetriebsart des Raum-Controllers

Komfort
Prekomfort
Economy
Schutzbetrieb

Prioritaten ¢ Die Raumbetriebsarten Komfort, Prekomfort und Economy haben fiir den Raum-

Controller Prioritat 3, kdbnnen also durch einen Prasenzmelder oder ein Raumgerat
spater geandert werden.

¢ Die Raumbetriebsart Schutzbetrieb hat Prioritat 1, so dass Prasenzmelder und
Raumgerate gesperrt sind
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(> Priasenzmelder

Effektive
Raumbetriebsart

(> Prasenzmelder

5.4.3 Zentrale Steuerung der Raumbetriebsart mit den
Zeitschaltprogrammen Nutzung und Belegung

Diese Zeitschaltprogramme werden unter 3rd Party S-Mode nicht unterstitzt. Werden
sie trotzdem verwendet, so kann der Raum-Controller Fehler produzieren.

5.44 Zentrale und lokale Steuerung der Raumbetriebsart
mittels Belegung

=4

Zentral Lokal Controller

Prio 1 A 1 1 H
2 e Ein Praser?zmelder detektiert die Anwesenheit von
1. Personen im Raum.

Er steuert die Raumbetriebsart eines Raum-Controllers

—

o= 3. wahrend der Nutzungszeit des Gebaudes. Ausserhalb
@_? N der Nutzungszeit ist er gesperrt
=
Eppsz 3. \
-=9—3.

Der Prasenzmelder weist zwei Zustande auf:

Zustand Beschreibung

Belegt ¢ Raum ist belegt

e Raum-Controller schaltet auf Komfort

Nicht belegt | « Raum ist nicht belegt

o Raum-Controller schaltet auf Economy oder Prekomfort

¢ Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Moment, wo die Effektive Belegung andert

o Das Raumgerat oder Tempordrer Komfortbetrieb (ebenfalls Prioritat 3) kdnnen eine
erneute Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart bewirken - der letzte Befehl
gewinnt.

Prasenzmelder Neue Effektive Raumbetriebsart

- Belegt Komfort

(Personen treten ein)

- Nicht belegt Prekomfort wenn Raumbetriebsart vom

(Personen verlassen Zeitschaltprogramm = Komfort oder Prekomfort

Raum .
) Economy wenn Raumbetriebsart vom

Zeitschaltprogramm = Economy

Legende: - Belegt heisst: "andert auf Belegt"

Der Prasenzmelder wird direkt an einem Digitaleingang des Raum-Controllers ange-
schlossen (siehe Seite 142), oder es kann ein EIB / KNX-Prasenzmelder verwendet
werden, der an den EIB / KNX-Bus angeschlossen wird (siehe Grafik unten).

Die beiden Eingange sind mit ODER verknUpft: wenn einer Prasenz meldet, dann gilt
Prasenz.
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Da es fur EIB / KNX-Prasenzmelder verschiedene Hersteller gibt, ist auch der Name
des S-Mode-Output Kommunikationsobjektes verschieden.

Préasenzmelder an DI Raum-Controller RXB...
EIB / KNX-Prisenzmelder —? Présenzmelderausgang
or[DAD ]
| @ I Prasenzmeldereingang T
Ein / Ausschaltverzégerung Unverzdogert
K‘ NX‘@ KO Fir die Integration eines Bus-Préasenzmelders wird folgendes S-Mode-
Kommunikationsobjekt verwendet:
_’> S ‘ Prasenzmeldereingang (Input Kommunikationsobjekt)
\ : Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustinde
L|s K|0|A
110 (1 |1 [0 |1.018 Ja 0 = Nicht Belegt
DPT_Occupancy 1 = Belegt

Der Zustand des lokalen Prasenzmelders am Digitaleingang wird Gber folgendes S-
Mode-Output-Kommunikationsobjekt in das Gebaudeautomationssystem abgebildet:

( S —p Prasenzmelderausgang (Output Kommunikationsobjekt)
I Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustinde
LIS |K|0IA
0O (1|1 (0|0 [1.018 Nein 0 = Nicht Belegt
DPT_Occupancy 1 = Belegt
Effektive Belegung H
B - Das Output Kommunikationsobjekt Effektive
iy ——» 1. G- Belegung zeigt den Belegungszustand des Raumes
e an (Prasenzmelder).
|7 Bei einer Einbindung in ein
o - a Gebaudeautomationssystem erfolgt die Abbildung auf
folgendes Output Kommunikationsobjekt:
@—T 3.
=
[ pes2 3. ‘Q
= g 0

Hinweis  Master / Slave-Anwendungen:

Im S-Mode sind Bindings nétig, um dem Master den Zustand des Prasenzmelders beim
Slave mitzuteilen

[ S —.-b Effektive Belegung (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat Zusténde

LI|s K|0|A

110 {1 |1 |0 |20.003 Ja 0 = Belegt

DPT_OccMode 1 = Standby
2 = Nicht Belegt
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5.4.5 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Raumgerat

Raumgerat H
Zentral Lokal Controller

Prio

T~ &> einer Prasenzfunktion verwenden.
" Der Raumbenutzer kann die HLK-Regelung "ein"- oder
"ausschalten”

Die ¢)/Auto -Taste am Raumgerat lasst sich im Sinne
=

@ —T> 3.
PS2

< =B ) 3. &=

=) 3.

Das Raumgerat wird an der PPS2-Schnittstelle des Raum-Controllers angeschlossen
Es zeigt in vereinfachter Form die Effektive Raumbetriebsart an und kann diese auch
umschalten:

Zustand Beschreibung

Auto Effektive Raumbetriebsart ist Komfort

O Reduzierter Betrieb im Raum, abhangig von den Einflissen mit 1. und
2. Prioritat sowie dem Zeitschaltprogramm Raumbetriebsart:

Effektive Raumbetriebsart ist Prekomfort, Economy oder Schutzbetrieb

Effektive ¢ Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Raumbetriebsart Moment, wo die Taste am Raumgerat gedruckt wird
o Die Effektive Belegung oder Tempordrer Komfortbetrieb (ebenfalls Prioritat 3)
kénnen eine erneute Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart bewirken
- der letzte Befehl gewinnt.

Die folgende Tabelle zeigt den Einfluss der ()/Auto -Taste auf die Effektive
Raumbetriebsart des Raum-Controllers.

Bisherige Effektive | Anzeige auf | Manuelle Betdtigung | Neue Effektive
Raumbetriebsart Raumgerat O/Auto-Taste Raumbetriebsart

Komfort Auto >0 Prekomfort,

Wenn Raumbetriebsart vom
Zeitschaltprogramm

= Komfort oder Prekomfort
Economy,

Wenn Raumbetriebsart vom
Zeitschaltprogramm

= Economy
Prekomfort O - Auto Komfort
Economy O - Auto Komfort wahrend Temporare
Komfortbetrieb-Zeit "
Schutzbetrieb O - Auto Schutzbetrieb, unverandert

Legende: > Auto heisst: "andert auf Auto”

1) Komfort wird wahrend der vorgegebenen Temporédren Komfortbetrieb-Zeit aktiviert
(siehe Seite 143). Danach schaltet der Raum-Controller wieder auf Economy.
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5.4.6 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Eingang
Temporarer Komfortbetrieb

NN
KNX Ko =
C'P" Das Kommunikationsobjekt Temporérer Komfortbetrieb
B e hat eine ahnliche Wirkung wie die ¢)/Auto -Taste am
* Raumgerat. Die HLK-Regelung kann allerdings nur
"eingeschaltet" werden, d.h. die Raumbetriebsart wird
© = . auf Komfort umgeschaltet.
@_@— 3.
=
- T =
EPPSZ — 3.

h

Fur Die Eingabe kann ein beliebiger KNX / EIB-Taster (Impulsschalter) dienen:

EIB / KNX-Taster RXB... Raum-Controller
E Temporarer Komfortbetrieb>—[|
f e Far die Int i i Bus-Tast ird folgendes S-Mode-K ikati bjekt
KNX KO Ur die Integration eines Bus-Tasters wird folgendes ode-Kommunikationsobje
verwendet:
—(—P ) ] Temporarer Komfortbetrieb (Input Kommunikationsobjekt
: ) Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustinde
LI|s K|0]|A
o1 |1 |0 (0 [1.017 Nein 1 = Trigger
DPT_ Trigger 0 = nicht verwendet
Das Kommunikationsobjekt Temporérer Komfortbetrieb weist zwei Zustande auf:
Zustand Beschreibung
1 = Trigger Effektive Raumbetriebsart ist Komfort
0 = nicht verwendet Hat keine Wirkung auf die Effektive Raumbetriebsart
Effektive o Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Raumbetriebsart Moment, wo das Kommunikationsobjekt empfangen wird
o Die Effektive Belegung oder das Raumgerat (ebenfalls Prioritat 3) kdnnen eine
erneute Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart bewirken - der letzte Befehl
gewinnt.
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Die folgende Tabelle zeigt den Einfluss des Tempordren Komfortbetriebs auf die
Effektive Raumbetriebsart des Raum-Controllers.

Bisherige Effektive Temporérer Neue Effektive

Raumbetriebsart Komfortbetrieb Raumbetriebsart

Komfort - 0 = nicht verwendet | Keine Wirkung

Prekomfort - 1 = Trigger Komfort

Economy - 1 = Trigger Komfort wahrend Temporare
Komfortbetrieb-Zeit

Schutzbetrieb - 1 = Trigger Schutzbetrieb, unverandert

Legende: - 1 heisst: "andert auf 1"

1) Komfort wird wahrend der vorgegebenen Temporaren Komfortbetrieb-Zeit aktiviert
(siehe Seite 143). Danach schaltet der Raum-Controller wieder auf Economy.

5.4.7

Effektive Raumbetriebsart

=4

Zentral Lokal

Controller

Die resultierende Effektive Raumbetriebsart ist im
nachstehenden Kommunikationsobjekt flir das
Gebaudeautomationssystem verfugbar:

Prio
= _| d
W =T :-L-»E»)

‘T’ &

E PPS2 m—tp | 3

( S —> Effektive Raumbetriebsart (Output Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Sende Heartbeat Zustande
L|s K|0 A
110 (1 |1 |0 [20.102 Ja 1 = Komfort
DPT_HVACMode 2 = Prekomfort
3 = Economy
4 = Schutzbetrieb
Die resultierende Effektive Raumbetriebsart ist zusatzlich als 4 digitale
Kommunikationsobjekte verfligbar:
( S —» Effektive Raumbetriebsart Komfort (Output Kommunikationsobjekt)
( S _» Effektive Raumbetriebsart Prekomfort (Output Kommunikationsobjekt)
. Effektive Raumbetriebsart Economy (Output Kommunikationsobjekt)
[ S _> Effektive Raumbetriebsart Schutzbetrieb (Output Kommunikationsobjekt)
( S —.-» Flags Typ Sende Heartbeat Zustinde
LIS K|UIA
110 |1 {1 |0 |1.001 Ja 0= Aus
DPT_Switch 1 =Ein
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5.4.8 Beispiele 3 Party (S-Mode)

Die folgenden Beispiele zeigen zwei typische Anwendungen der Zeitschaltprogramme
und der lokalen Steuerung der Raumbetriebsart.

Beispiel 1 Raume ohne Raumgerit oder Prasenzmelder

Die Raumbetriebsart der Raume 1...3 eines Gebaudes wird durch das
Zeitschaltprogramm Raumbetriebsart bestimmt. In allen Raumen sind Fensterkontakte
installiert.

Folgende Bedingungen sind vorgegeben:

¢ Das ganze Gebaude wird von 06.00 bis 20.00 genutzt.
¢ Die Raume werden wie folgt genutzt und durch das Zeitschaltprogramm
Raumbetriebsart gesteuert:
— Nachtabsenkung von 17.00 bis 08.00,
— Schutzbetrieb von 20.00 bis 06.00 Uhr
— Mittagspause von 12.00 bis 13.00 (Prekomfort)
¢ Im Raum 3 wird am Morgen und in der Nacht das Fenster kurz gedffnet (1).

10385D04

. 06:00 08:00 12:00 13:00 17:00 20:00
@ Zeitschalt- Komfort
programm
Raumbetriebsart Prekomfort
Economy
Schutzbetrieb
Fensterkontakt Fenster offen
m Raum 3 1) 1)
Fenster zu
Effektive Komfort Y Yy v yv Y
B} El Raumbetriebsart
Raum 3 Prekomfort
Economy Y
Schutzbetrieb
Beispiel 2 R3aume mit Raumgerit ((O/Auto-Taste) oder Prasenzmelder

Die Raumbetriebsart der Raume 1 und 2 wird zentral durch das Zeitschaltprogramm
Raumbetriebsart bestimmt.

Die Raumbetriebsart Komfort wird nun lokal mit dem Raumgerat (Raum 1) oder dem
Prasenzmelder (Raum 2) ausgeldst.

Folgende Bedingungen sind vorgegeben:

e Das ganze Gebaude wird von 06.00 bis 20.00 genutzt
(20.00 bis 06.00 Schutzbetrieb)
¢ Die Raume 1 und 2 sind von 08.00 bis 18.00 verflugbar (Prekomfort)
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D

Zeitschalt-
programm
Raumbetriebsart

Raum mit Raumgerat

a

¢ / Auto Taste
am Raumgerat
Raum 1

Effektive
Raumbetriebsart
Raum 1

Raum ohne Raumgerit

@

Prasenzmelder
Raum 2

Effektive
Raumbetriebsart

Raum 2

¢ In Raum 1 wird langer gearbeitet. Um 18 Uhr wechselt die Raumbetriebsart auf

Economy, auch wenn das Raumgerat auf Auto steht (1).

Am Raumgerat kann nun mit Auto wieder Komfort ausgelost werden (2).
Komfort wird fur die vorgegebene Temporare Komfortbetrieb-Zeit beibehalten (siehe

Seite 143).

Bei Schutzbetrieb wird jedoch auch die Temporare Komfortbetrieb-Zeit tibersteuert,

die Raumbetriebsart wechselt auf Schutzbetrieb (3).

¢ In Raum 2 sind am Abend Uber die Gebaudenutzungszeit hinaus Personen
anwesend (4). Die Raumbetriebsart wechselt am Ende der Gebaudenutzung
trotzdem auf Schutzbetrieb. Bei Bedarf kann auch ein Alarm ausgeldst werden.

Komfort
Prekomfort

Economy

Schutzbetrieb

Auto

O

Komfort
Prekomfort
Economy

Schutzbetrieb

Belegt
Nicht belegt

Komfort
Prekomfort
Economy

Schutzbetrieb

10385D05

06:00 08:00 18:00 20:00
Y
) i3
Yy \
O
\ @» H
Nl 2 i3)
4)
| Y
Y Y 4)
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5.5 Bestimmung der Raumbetriebsart bei Synco
(LTE-Mode)

Im LTE-Mode ist die Effektive Raumbetriebsart des Raum-Controllers abhangig vom
zentralen Zeitschaltprogramm Raumbetriebsart und/oder von lokalen Einflissen wie
Fensterkontakt, Prasenzmelder oder Raumgerat.

Die Verarbeitung dieser Einflisse durch den Raum-Controller und die Prioritat zeigt die
folgende Figur:

Zentral Lokal c
ontroller
(Synco Controller)
Prio
Fensterkontakt P 0.
——> 1.
1.
fe)
Freigabe Komfort .g
[}
e S5 § > 2
5
(/2]

Raumbetriebsart

O =@ — >3

Prasenzmelder

@ -3

Raumgerit

PPS2 3.

10385Z57de

@ Beachte! ¢ Wenn die Raumbetriebsart der ACS (Bedienbuch) auf AUTO steht, so gelten die

Prioritaten 1 bis 3.
Wenn die Raumbetriebsart der ACS (Bedienbuch) auf Komfort, Prekomfort,
Economy oder Schutzbetrieb steht, so haben diese absolute Prioritat ("Prio 0").

¢ Die Einflisse der Prioritat 1 und 2 habenden Charakter von Zustanden, die
dauernd gelten

¢ Die Einflisse der Prioritat 3 werden als Ereignisse behandelt.
Es zahlt der Augenblick der Zustandsanderung (Flanke).
Wenn eine andere Quelle der 3. Prioritat spater den Zustand andert, so gilt die
letzte Anderung.
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5.5.1

Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Eingang

Fensterkontakt
m Fensterkontakt | Lokal Beim Offnen eines Fensters schaltet der Raum-
Fenel (869) 2 comearer]  CoNtroller immer in die Raumbetriebsart Schutzbetrieb.
3 i o D.h. die Heiz- oder Kuhlleistung wird auf ein Minimum
(Syncgf‘l(r:‘::tlroller) i e redUZiert'
]( 0y —
i 1.
—-— 2.
OFE -l 3.
| ® s
i E PPS2 ——>3_
Effektive Die nachstehende Tabelle zeigt Effektive Raumbetriebsart in Abhangigkeit des

Raumbetriebsart Eingangs Fensterkontakt

Zustand des Effektive Raumbetriebsart
Fensterkontakts
Fenster geschlossen keinen Einfluss,
Eingange mit tieferer Prioritat bestimmten die Betriebsart
Fenster offen Schutzbetrieb

Der Fensterkontakt wird direkt an einem Digitaleingang des Raum-Controllers
angeschlossen (siehe Seite 142).
Hinweis  Master / Slave-Anwendungen:
Im LTE-Mode ist es nicht moglich, dem Master den Zustand des Fensterkontaktes beim
Slave mitzuteilen.

5.5.2 Zentrale Steuerung der Raumbetriebsart mittels
Freigabe Komfort
Lokal Eine Zentrale kann mit dem Kommunikationsobjekt
Zentral (A69) ]  Freigabe Komfort festlegen, ob die Raumbetriebsart
e héher als Economy sein darf, d.h. ob Einflisse der

Zentral
(Synco-Controller)

Prioritat 3 (Eingang Raumbetriebsart, Prasenzmelder,
Raumgerat) freigeschaltet sind.

I
|
|
.
I
|
|
|
} Prio
|
|
I
|
|
|
|
|

Im Raum-Controller kann jedoch durch den Parameter
Lokaler Komfortbetrieb die Freigabe der Einfliisse der

3 Prioritat 3 erzwungen werden, indem Freigabe Komfort
ignoriert wird

0
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K’ NX‘@ KO Fir die zentrale Steuerung ist folgendes LTE-Mode-Kommunikationsobjekt vorgesehen:

—p | TE Freigabe Komfort (Input)
Mogliche Partner-Funktionsblocke bekannte Partner-Gerite
EnableComfort 110 HVACS Siemens:
HVAC-Mode Scheduler Synco RMB795

Schaltuhr-Zone 104 PMC
Programme to HVAC-Mode Conversion

Die Zustande sind

Zustand Beschreibung
Freigegeben Einflisse der Prioritat 3 (Eingang Raumbetriebsart,
Prasenzmelder, Raumgerat) sind freigegeben
Gesperrt Einflisse der Prioritat 3 sind gesperrt.
Die Effektive Raumbetriebsart ist Economy.

Das lokale Freischalten von Komfort und Prekomfort im Controller geschieht mit
folgendem Parameter (im Menli Raumgerit, siehe Seite 156):

Parameter: Lokaler Komfortbetrieb ~_Beschreibung HandyTool
Umschalten von Economy auf Prekomfort oder Komfort *105
Freigegeben (Grundeinstellung) 1

Prekomfort oder Komfort kbnnen vom Eingang Freigabe
Komfort gesperrt werden

Gesperrt (Freigabe Komfort Ignorieren). Prekomfort oder 0
Komfort kénnen vom Eingang Freigabe Komfort NICHT
gesperrt werden

5.5.3 Zentrale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Eingang
Raumbetriebsart

Lokal

i
Zentral (ACS) i
_ i Controller Fir die Steuerung der Raumbetriebsart aus einem
4 i P:° Gebaudeautomationssystem wird folgendes LTE-
(Synco-Controller) | ' Mode-Kommunikationsobjekt verwendet:
! My — 1.
i 1.
-=— o 2.
( OF -m] : 3.
i @ [o]——»3.
i E PPS2 ——>3_
N
° KO
KNX Raumbetriebsart (Input)
—» LTE Mégliche Partner-Funktionsblécke bekannte Partner-Geréte
HVACMode 110 HVACS Siemens:
HVAC-Mode Scheduler Synco RMU710/20/30
Schaltuhr-Zone | 104 PMC RMH760 / RMB795
Programme to HVAC-Mode Conversion
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Prioritdten

O

Prasenzmelder

Hinweis
Effektive
Raumbetriebsart
Legende
Hinweis

Zustand Beschreibung

Raumbetriebsart Effektive Raumbetriebsart des Raum-Controllers
Komfort Komfort

Prekomfort Prekomfort

Economy Economy

Schutzbetrieb Schutzbetrieb

¢ Die Raumbetriebsarten Komfort, Prekomfort und Economy haben fir den Raum-
Controller Prioritat 3, kdnnen also durch einen Prasenzmelder oder ein Raumgerat
spater geandert werden.

e Die Raumbetriebsart Schutzbetrieb hat Prioritat 1, so dass Prasenzmelder und
Raumgerate gesperrt sind

5.5.4 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels

Prasenzmelder

o

Lokal

i
fonrel 869 2 ~— Ein Prasenzmelder detektiert die Anwesenheit von
|
) 3 . Personen im Raum.
Zentral |
(Synco-Controller) }
i o ——] 1.
|
i 1.
- ‘ 2.
|
OFE =l 3.
|
‘ @ s
|
i E PPS2 ——>3_

Der Prasenzmelder wird direkt an einem Digitaleingang des Raum-Controllers
angeschlossen (siehe Seite 142).

Master / Slave-Anwendungen:
Im LTE-Mode ist es nicht moglich, dem Master den Zustand des Prasenzmelders beim
Slave mitzuteilen.

Die nachstehende Tabelle beschreibt die zwei mdglichen Belegungszustédnde und zeigt
die resultierenden Effektive Raumbetriebsarten:

Effektive Raumbetriebsart
Komfort

Schaltzustand

- Belegt

(Personen treten ein)

- Nicht belegt

(Personen verlassen Raum)

Prekomfort, wenn Raumbetriebsart = Komfort oder
Prekomfort
Economy, wenn Raumbetriebsart = Economy

- Belegt heisst "andert auf Belegt"

Da das zentrale Zeitschaltprogramm die gleiche Prioritat hat, kann es den Belegungs-
zustand auf "Nicht belegt andern”, wahrend eine Person im Raum sind.

In diesem Fall muss die Person den Raum verlassen und wieder eintreten, um wieder
auf "Belegt" zu schalten.
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5.5.5 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels Raumgerat

Raumgerat H
Zentral (ACS)

Lokal

Controller

|
1
1
I
|
|
AT Prio

Zentral ! 0.
(Synco-Controller) :

) = 1
1

i 1.
1
|

--— 2
1
|

O -8 i 3.
1

| ®@ O3

T
o
@
8

= —| 3.

Die (O/Auto -Taste am Raumgeréat lasst sich im Sinne
einer Prasenzfunktion verwenden.
Der Raumbenutzer kann die HLK-Regelung "ein"- oder

"ausschalten"

Das Raumgerat wird an der PPS2-Schnittstelle des Raum-Controllers angeschlossen
Es zeigt in vereinfachter Form die Effektive Raumbetriebsart an und kann diese auch

umschalten:
Zustand Beschreibung
Auto Effektive Raumbetriebsart ist Komfort
O Reduzierter Betrieb im Raum, abhangig von den Einflissen mit 1., 2.
und 3. Prioritat:
Effektive Raumbetriebsart ist Prekomfort, Economy oder Schutzbetrieb
Effektive ¢ Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Raumbetriebsart Moment, wo die Taste am Raumgerat gedriickt wird

o Die Effektive Belegung kann eine erneute Umschaltung der Effektiven Raum-
betriebsart bewirken

-> der letzte Befehl gewinnt.

Die folgende Tabelle zeigt den Einfluss der ()/Auto -Taste auf die Effektive
Raumbetriebsart des Raum-Controllers.

Bisherige Effektive
Raumbetriebsart

Anzeige auf
Raumgerat

Manuelle Betatigung
O/Auto-Taste

Neue Effektive
Raumbetriebsart

Komfort

Auto

>0

Prekomfort,

wenn Betriebsart vom
Zeitschaltprogramm

= Komfort oder Prekomfort
Economy,

wenn Betriebsart vom
Zeitschaltprogramm

= Economy

Prekomfort

- Auto

Komfort

Economy

O

- Auto

Komfort wahrend Temporare
Komfortbetrieb-Zeit 1)

Schutzbetrieb

O

- Auto

Schutzbetrieb, unverandert

Legende: > Auto heisst: "andert auf Auto”

1) Komfort wird wahrend der vorgegebenen Temporaren Komfortbetrieb-Zeit aktiviert
(siehe Seite 143). Danach schaltet der Raum-Controller wieder auf Economy.
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5.5.6 Beispiele LTE-Mode

Die folgenden Beispiele zeigen zwei typische Anwendungen des Zeitschaltprogramms
und der lokalen Steuerung der Raumbetriebsart.

Beispiel 1 Raume ohne Raumgerit oder Prasenzmelder

Die Raumbetriebsart der Rdume 1...3 eines Gebaudes wird durch das
Zeitschaltprogramm Raumbetriebsart bestimmt. In allen Raumen sind Fensterkontakte
installiert.

Folgende Bedingungen sind vorgegeben:

¢ Das ganze Gebaude wird von 06.00 bis 20.00 genutzt.
¢ Die Rdume werden wie folgt genutzt und durch das Zeitschaltprogramm
Raumbetriebsart gesteuert:
— Nachtabsenkung von 17.00 bis 08.00,
— Schutzbetrieb von 20.00 bis 06.00 Uhr
— Mittagspause von 12.00 bis 13.00 (Prekomfort)
¢ Im Raum 3 wird am Morgen und in der Nacht das Fenster kurz gedffnet (1).

10385D04

: : 12:00 13:00 17:00 20:00
@ Zeitschalt- Komfort 06:00 08.00
programm
Raumbetriebsart Prekomfort
Economy
Schutzbetrieb
Fensterkontakt Fenster offen
m Raum 3 1) 1)
Fenster zu
Effektive Komfort Y yy v v Y
B} El Raumbetriebsart
Raum 3 Prekomfort
Economy !
Schutzbetrieb
Beispiel 2 R3aume mit Raumgerit ((O/Auto-Taste) oder Prasenzmelder
Die Raumbetriebsart der Raume 1 und 2 wird zentral durch das Zeitschaltprogramm
Raumbetriebsart bestimmt.
Die Raumbetriebsart Komfort wird nun lokal mit dem Raumgerat (Raum 1) oder dem
Prasenzmelder (Raum 2) ausgeldst.
Folgende Bedingungen sind vorgegeben:
¢ Das ganze Gebaude wird von 06.00 bis 20.00 genutzt
(20.00 bis 06.00 Schutzbetrieb)
e Die Rdume 1 und 2 sind von 08.00 bis 18.00 verfiigbar (Prekomfort)
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¢ In Raum 1 wird langer gearbeitet. Um 18 Uhr wechselt die Raumbetriebsart auf
Economy, auch wenn das Raumgerat auf Auto steht (1).
Am Raumgerat kann nun mit Auto wieder Komfort ausgelost werden (2).
Komfort wird fur die vorgegebene Temporare Komfortbetrieb-Zeit beibehalten (siehe
Seite 143).
Bei Schutzbetrieb wird jedoch auch die Temporare Komfortbetrieb-Zeit tibersteuert,
die Raumbetriebsart wechselt auf Schutzbetrieb (3).

¢ In Raum 2 sind am Abend uber die Gebaudenutzungszeit hinaus Personen
anwesend (4). Die Raumbetriebsart wechselt am Ende der Gebaudenutzung
trotzdem auf Schutzbetrieb. Bei Bedarf kann auch ein Alarm ausgel6st werden.

10385D05

@ Zeitschalt- Komfort 06:00 08:00 18:00 20:00
programm
Raumbetriebsart Prekomfort
Economy
Schutzbetrieb
Raum mit Raumgerat
Y
0 ¢ / Auto Taste Auto '
= am Raumgerat Nl 2 ' 3)
Raum 1 O} '
Y Al \
Effektive Komfort T
B} El Raumbetriebsart Y g» Yt
Raum 1 Prekomfort :
1) 2) 1 3)
Economy H
Schutzbetrieb .
Raum mit
Prasenzmelder
@ Prasenzmelder Belegt 4
Raum 2
Nicht belegt
i i Y Y
) Komfort
Effektive ] Y 4)
ae E Raumbetriebsart Prekomfort
Raum 2
Economy
Schutzbetrieb
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5.6 Bestimmung der Raumbetriebsart ohne Bus
(Stand-alone)

Wenn kein Bus angeschlossen ist, so ist die Effektive Raumbetriebsart des Raum-
Controllers abhangig von lokalen Einflissen wie Fensterkontakt, Prasenzmelder oder
Raumgerat.

Die Verarbeitung dieser Einflisse durch den Raum-Controller und die Prioritat zeigt die
folgende Figur:

Lokal Controller

Fensterkontakt Prio

——p{ 1.

Prasenzmelder

) —— 3.

Raumgerit

PPS2 —r—Pi 3.

10385258

Beachte! ¢ Die Einflisse der Prioritat 1 habenden Charakter von Zustanden, die dauernd
gelten
¢ Die Einflisse der Prioritat 3 werden als Ereignisse behandelt.
Es zahlt der Augenblick der Zustandsanderung (Flanke).
Wenn eine andere Quelle der 3. Prioritat spater den Zustand andert, so gilt die
letzte Anderung.

Hinweis Wenn kein Bus angeschlossen ist, so nimmt der Controller folgende Defaultwerte an:

e Nutzung = Gebdude genutzt
e Belegung = Belegt
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5.6.1 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels
Fensterkontakteingang

m Fensterkontakt Lokal Controller

i3 Beim Offnen eines Fensters schaltet der Raum-Controller
* immer in die Raumbetriebsart Schutzbetrieb. D.h. die Heiz-

oder Kihlleistung wird auf ein Minimum reduziert.

A~

® NES

E PPS2 >l 3.

Der Fensterkontakt wird direkt an einem Digitaleingang des Raum-Controllers
angeschlossen (siehe Seite 142).

Effektive Die nachstehende Tabelle zeigt Effektive Raumbetriebsart in Abhangigkeit des
Raumbetriebsart Eingangs Fensterkontakt

Zustand des Effektive Raumbetriebsart

Fensterkontakts

Kein Fensterkontakt Komfort (Default)

Fenster geschlossen keinen Einfluss,

Eingange mit tieferer Prioritat bestimmen die Betriebsart
Fenster offen Schutzbetrieb

5.6.2 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mittels

Prasenzmelder
@ Présenzmelder Lokal Controller
Gl Ein Prasenzmelder detektiert die Anwesenheit von Personen
* im Raum und steuert die Raumbetriebsart eines Raum-
Controllers.
® B-ls
E PPS2 ‘3._

Der Prasenzmelder wird direkt an einem Digitaleingang des Raum-Controllers
angeschlossen (siehe Seite 142
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Effektive ¢ Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Raumbetriebsart Moment, wo die Effektive Belegung andert
o Das Raumgerat (ebenfalls Prioritat 3) kann eine erneute Umschaltung der Effektiven
Raumbetriebsart bewirken > der letzte Befehl gewinnt.

Prasenzmelder Neue Effektive Raumbetriebsart
Kein Présenzmelder Komfort (Default)

- Nicht belegt Economy

(Personen verlassen Raum)

- Belegt Komfort

(Personen treten ein)

Legende: - Belegt heisst: "andert auf Belegt"

5.6.3 Lokale Steuerung der Raumbetriebsart mit Raumgerat

g Raumgerit Lokal Controller
Prio Die ¢)/Auto -Taste am Raumgerat lasst sich im Sinne einer
* Prasenzfunktion verwenden.
Der Raumbenutzer kann die HLK-Regelung "ein"- oder
"ausschalten"
@® »{a.
‘ E PPS2 > ‘3._

Das Raumgerat wird an der PPS2-Schnittstelle des Raum-Controllers angeschlossen
Es zeigt in vereinfachter Form die Effektive Raumbetriebsart an und kann diese auch

umschalten:
Zustand Beschreibung
Auto Effektive Raumbetriebsart ist Komfort
O Reduzierter Betrieb im Raum, abhangig von den Einflissen mit 1. oder
3. Prioritat: Effektive Raumbetriebsart ist Prekomfort, Economy oder
Schutzbetrieb.
Effektive o Die Umschaltung der Effektiven Raumbetriebsart erfolgt ereignisorientiert in dem
Raumbetriebsart Moment, wo die Taste am Raumgerat gedruckt wird

o Der Prasenzmelder (ebenfalls Prioritat 3) kann eine erneute Umschaltung der
Effektiven Raumbetriebsart bewirken - der letzte Befehl gewinnt.
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Die folgende Tabelle zeigt den Einfluss der ¢)/Auto -Taste auf die Effektive
Raumbetriebsart des Raum-Controllers.

Bisherige Effektive | Anzeige auf Manuelle Betatigung | Neue Effektive
Raumbetriebsart Raumgerat O/Auto-Taste Raumbetriebsart
Komfort Auto >0 Prekomfort,
wenn Effektive Belegung
= Belegt
Economy,
wenn Effektive Belegung
= Nicht Belegt
Prekomfort O - Auto Komfort
Economy O - Auto Komfort wahrend Temporare
Komfortbetrieb-Zeit
Schutzbetrieb O - Auto Schutzbetrieb, unverandert

Legende: > Auto heisst: "andert auf Auto”

1) Komfort wird wahrend der vorgegebenen Temporaren Komfortbetrieb-Zeit aktiviert
(siehe Seite 143). Danach schaltet der Raum-Controller wieder auf Economy.

5.6.4 Beispiel Stand-alone

Das folgende Beispiel zeigt das Zusammenwirken der lokalen Einflisse auf die
Raumbetriebsart.

¢ In allen Raumen sind Fensterkontakte installiert.
Wird das Fenster getffnet (1), so andert die Raumbetriebsart auf Schutzbetrieb, und
das Raumgerat wird auf () umgeschaltet.

¢ Raum 1 hat ein Raumgerat.
Da kein Prasenzmelder angeschlossen ist, ist die grundlegende Raumbetriebsart
Prekomfort, der Timer (Temporare Komfortbetrieb-Zeit siehe Seite 143) ist deshalb
nicht verfugbar.
Mit dem Raumgerat kann zwischen Prekomfort und Komfort umgeschaltet werden

(2).

¢ Raum 2 hat ein Raumgerat und einen Prasenzmelder.
Bei Nichtbelegung ist die grundlegende Raumbetriebsart Economy, bei Belegung
wechselt sie auf Komfort (3), und das Raumgerat wird auf Auto umgeschaltet.
Mit dem Raumgerat kann zwischen Komfort und Prekomfort umgeschaltet werden

).

¢ Raum 3: Um die grundlegende Raumbetriebsart Economy zu erzwingen, wird an
einem offenen Digitalen Eingang ein Prasenzmelder im Zustand Nicht belegt
simuliert, (Belegt = Kontakt geschlossen, siehe Seite 142).
Von Economy aus ist der Timer verfugbar.
Der Raum hat ein Raumgerét, bei dem der Timer aktiviert ist (Temporare Komfort-
betrieb-Zeit siehe Seite 143). Dort kann man die Raumbetriebsart auf Komfort stellen
(2); beim Offnen des Fensters (3), nach Ablauf des Timers (4) oder bei erneutem
Dricken der ()/Auto —Taste (5) fallt sie wieder zurlick auf Economy.
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E Fensterkontakt ~ Fenster offen 1 N
Raum 1 Fenster zu
o ¢/ Auto Tast"e Auto i i
= am Raumgerat 2) 2) 2) 2)
Raum 1 Q)
Effektive Komfort
BB E| Raumbetriebsart Yy
Raum 1 Prekomfort
Economy
Schutzbetrieb
10385D71
m Fensterkontakt  Fenster offen 1, 1
Raum 2 Fenster zu
@ Prasenzmelder Belegt |
Raum 2 Nicht belegt P)
vy
¢/ Auto Taste Auto 2) 2)
EO am Raumgeréat Q)
Raum 2
Effektive Komfort
B} El Raumbetriebsart y
Raum 2 Prekomfort
vy
Economy
Schutzbetrieb
10385D72
E Fensterkontakt I enster offen 1) 1)
Raum 3 Fenster zu
o ¢ / Auto Taste Auto i
= am Raumgerat 2) 2) 2)
Raum 3 Q)
\J
Effektive Komfort : T
BH El Raumbetriebsart D ;'3) O > 9 S S)J
Raum 3 Prekomfort : '
: vy 1
Economy .
Schutzbetrieb
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6 Sollwertbildung

6.1 Beschreibung

e Jeder Raum-Controller kennt 9 verschiedene Raumtemperatur-Sollwerte:
je einen Heiz- und Kahlsollwert fir die Raumbetriebsarten Komfort, Prekomfort,
Economy und Schutzbetrieb, sowie den Frostgefahr-Grenzwert.

e Die Sollwerte werden

— im Tool definiert beim Engineering
— runtime verstellt durch Kommunikationsobjekte (Desigo, Synco).
Dies gilt nicht fur die Schutzbetrieb-Sollwerte und den Frostgefahr-Grenzwert

(Seite 32)

¢ Die Sollwerte werden geschoben
— zentral via KNX-Bus vom Gebaudeautomationssystem

(nur Komfort, Precomfort und Economy)

— lokal via PPS2 durch ein Raumgerat oder einen Sollwertversteller
(nur Komfort und Precomfort)

— Der Controller korrigiert die Werte intern so, dass zwischen den Sollwerten der
verschiedenen Raumbetriebsarten sinnvolle Abstande eingehalten werden.

¢ Das Resultat sind 8 aktuelle Sollwerte.

¢ Die Effektive Raumbetriebsart wahlit aus den 8 Sollwerten je einen fir Heizen und
Kuhlen aus. Dies sind die effektiven Sollwerte, auf die der Controller regelt.

Definieren
Tool 6.2

*KNX*

Komfort Heizsollwert

Komfort Kiihlsollwert

Runtime 6.3

Zentral 6.4

]

[—]
Z N\

* KNX

Schieben

Lokal 6.5

PPS2 KNX

Y

¥

10385240de

y L]

Prekomfort Heizsollwert
Prekomfort Kiihlsollwert

y L]

Economy Heizsollwert
Economy Kiihlsollwert

L]

Sollwertschiebung zentral Heizen
Sollwertschiebung zentral Kiihlen

\ A

Lokal

Sollwertschiebung

Schutzbetrieb Heizsollwert

v

KNX

Schutzbetrieb Kihlsollwert

L]

Frostgefahr Grenzwert

KNX =g
PPS2 =
DI —

8 Aktuelle Sollwerte
H ©
QO 00 QO 00O

Effektive
Raumbetriebsart

Effektiver Heizsollwert SpH
Effektiver Kiihlsollwert SpC

y v Vv {

KNX
- (6.1.1)

KNX
- (6.1.2)
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Hinweis

6.1.1 Busausgang aktuelle Sollwerte

Die aktuellen Sollwerte kénnen Uber folgende S-Mode- Kommunikationsobjekte
einzeln oder als Triplets in ein Gebaudeautomationssystem eingebunden werden:

Aktueller Eco Kiihl-Sollwert (Output Kommunikationsobjekt)

Aktueller Prekmf. Kiihl-Sollw (Output Kommunikationsobjekt)

Aktueller Komf.Kuihl-Sollwert (Output Kommunikationsobjekt)

Aktueller Komf.Heiz-Sollwert (Output Kommunikationsobjekt)

Aktueller Prekmf. Heiz-Sollw (Output Kommunikationsobjekt)

Aktueller Eco Heiz-Sollwert (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Werte

L|s K|0 A Heartbeat

110 1 11 lo |9.001 Ja Floating Point (°C)
DPT Value Temp

Aktuelle Sollwerte Heizen (Output Kommunikationsobjekt)
Aktuelle Sollwerte Kiihlen (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Werte
L|s K|0 A Heartbeat
110 |1 |1 |0 |222.100 Ja 3 Werte Floating Point
DPT_TempRoomSetpSetF16[3] - Komfort (°C)
- Prekomfort (°C)
- Economy (°C)

6.1.2 Busausgang effektive Sollwerte

Bei einer Einbindung in ein Gebaudeautomationssystem werden die effektiven
Sollwerte, bezogen auf die Effektive Raumbetriebsart, vom Regler auf folgende
Kommunikationsobjekte abgebildet:

Effektiver Sollwert (Output Kommunikationsobjekt)
Effektiver Sollwert Heizen (Output Kommunikationsobjekt)
Effektiver Sollwert Kiithlen (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat Wert

LS |K|UIA

110 |1 {1 |0 |9.001 Ja Floating Point (°C)
DPT Value Temp

Wenn die Raumtemperatur im Totband liegt, wird als Effektiver Sollwert entweder der
Heizsollwert oder der Kuhlsollwert Gibermittelt, je nachdem, ob der Regler zuletzt
geheizt oder gekuhlt hat.

6.1.3 Busausgange LTE-Mode

Die aktuellen und effektiven Sollwerte werden im LTE-Mode nicht ans Gebaude-
automationssystem weitergemeldet.
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ETS Professional

6.2

Sollwerteinstellung mittels Tool

Die Temperatursollwerte fiir die Raumbetriebsarten werden fur jeden Raum-Controller

mittels Tool eingestellt.

Wahlen Sie das Register Raumtemperatur Sollwerte.

Gerat: 0,01 RXB39.1/FC-13 Panel Controller

Kommunikation
Raumtemperatur-Sollwerts
Sequenzen
entilatorsteusrung
Raumgerat

Allgemeine Funktionan
Zentrale Funktionen
Master/Slave

Schutzbetrieb-Kihl-Sollwert

Economy-Kiihl-Sollwert

Prekomfort-Kihl-Sollwert

Komfort-Kihl-Sollwert

Komfort-Heiz-Sollwert

Prekomfort-Heiz-Sollwert

Economy-Heiz-Sollwert

Schutzbetrieb-Heiz-Sollwert

[40.0 C

[35.0 “C

4

lEB.D °C

4

l24.ﬂ g

4

l21.ﬂ g

4

llQ.D g

a4

[15.0 e

4

[12.0 C

Unter Raumtemp.-Sollwerte kdnnen die Sollwerte angepasst werden:

=

</= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

AEEEE YR

@[E|

@

= 2 &[]

%Anlage Bearbeiten  Ansicht  Anwendungen  Aktionen  Extras  Fenster  Hilfe

I

Anlagen-Engineering Raumtemp.-Sollwerte
B Test2 Mr, Zellennr, | Adresse Dakenpunkt Werk Einheit |
=48 Aktueller Parametersatz Cl@t roso D2z Schutzbetrieb-Kiihl-Sollwert 40.0 sC
Bl re'_c'? . Oz roxt n.2.2 Economy-kihk-Sallwert 5.0 °C
Bl % L'”'eé ondroses | O@: posz 02z Prekamfart-Kuhl-Solwert 28,0 °C
.“D Ger‘?tea dresse ) O+ ross 0.2.2 KemFart-Kiihl-Salwert 24.0 °C
" Tnbe:tr::;ieahme O@s ros 022 Komfart-Heiz-Sollwert 210 o
0 Kommunikation O 86 Po3s n.z.2 Prekomfort-Heiz-Sollwert 19.0 °C
| i
15y Raumtemp.-sallwerte @7 roze 0.z.2 Economy-Heiz-Sollwert 15.0 °C
- E Sequenzen O ©s Pos7 n.z.2 Schutzbetrieh-Heiz-Salwert 12.0 °C
E :ent'lator_,stte”emng Datenpunkt-Befehl |
Aurngersl —
~[]E7] aligemeine Funktionen \Wert I Befieh |
~[1E7] zenkrale Furkrionen
-0 MasterSlave
Kamfart-Fhl-Sallwert
Yorgabewert: 240°C
Auflozung: 05°C
M aximalwert: - 280°C
=
- - DT
Minimalwsert:
Aktueller Wert: 24.0 ;l *C
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/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle

Sollwerte Name Grundeinstellung | Bereich 1) Auflésung Parameter
Schutzbetrieb-Kihl-Sollwert | 40 °C 10...40 °C 0.5K *030
Economy-Kiihl-Sollwert 35°C 10...40 °C 0.5K *031
Prekomfort-Kiihl-Sollwert 28 °C 10...40 °C 0.5K *032
Komfort-Kiihl-Sollwert 24 °C 10...40 °C 0.5K *033
Komfort-Heiz-Sollwert 21°C 10...40 °C 0.5K *034
Prekomfort-Heiz-Sollwert 19 °C 10...40 °C 0.5K *035
Economy-Heiz-Sollwert 15°C 10...40 °C 0.5K *036
Schutzbetrieb-Heiz-Sollwert | 12 °C 10...40 °C 05K *037
Frostgefahr-Grenzwert 2) [ 5°C 2..10°CH 0.5K *040

1) ACS Uberpriift die Werte / Bereiche auf Uberschneidungen.
in der ETS und im HandyTool findet keine Uberpriifung statt.

2) Der Frostgefahr-Grenzwert kann nur bei Applikationen mit Aussenluftklappe verstellt
werden. Bei den anderen Applikationen ist er fest auf 5°C eingestellt.

HandyTool: Falls Sollwerte fur die Applikation nicht relevant sind (z.B. Heizsollwerte fiir
Kuhldecke), so werden sie unsichtbar, und sie werden intern mit den Schutzbetrieb-
Sollwerten gleichgesetzt.

Aus Symmetriegriinden sind aber alle Kommunikationsobjekte immer vorhanden.

6.3 Sollwerteinstellung Runtime

Hinweis  Die Sollwerte werden im EEPROM gespeichert, damit sie bei einer Zuriicksetzung
(Reset) nicht verloren gehen.
K’ NX‘@ KO Die Sollwerte fiir Komfort, Prekomfort und Economy, je fur Heizen und Kihlen, kénnen
auch runtime als Einzelwerte oder als Triplets tGber den Bus definiert werden.
—[-V S ] Economy-Kiihl-Sollwert (Input Kommunikationsobjekt)
_> S J Prekomfort Kiihl-Sollwert (Input Kommunikationsobjekt)
_> s J Komfort-Heiz-Sollwert (Input Kommunikationsobjekt)
: > s ‘ Komfort-Kiihl-Sollwert (Input Kommunikationsobjekt)
( > s ] Prekomfort-Heiz-Sollwert (Input Kommunikationsobjekt)
; = ] Economy-Heiz-Sollwert (Input Kommunikationsobjekt)
) Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustdnde
L |S A
0 (1 ]11]0 |0 |9.001 Nein Floating Point (°C)
/ DPT _Value_Temp
—f} S J Sollwerte Heizen (Input Kommunikationsobjekt)
—> s J Sollwerte Kiihlen (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustidnde
L |S A
0O (1|1 (0|0 |222.100 Nein 3 Werte Floating Point
DPT_TempRoomSetp - gorﬂfortf(or?()@)
- Prekomfo
SetF16[3] - Economy (°C)
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> LTE
> LTE

Managementstation

Sommer-/ Winter-
Kompensation

Interne Korrektur durch
den Controller
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Im LTE-Mode wird die zentrale Sollwerteinstellung mittels nachstehenden Kommuni-
kationsobjekten Ubertragen (Triplets).

Sollwerte Heizen (Input)
Sollwerte Kiihlen (Input)

Mogliche Partner- bekannte Partner-Geréte

Funktionsblocke

Siemens:
Synco RMB795

TempRoomSetpSetHeat
TempRoomSetpSetCool

Siemens SBT proprietar

Geografische Zone

Sollwerte, die durch ein Tool (z.B. HandyTool) geandert wurden, werden beim
Aufstarten des Raum-Controllers durch PX-KNX (berschrieben!

6.4 Zentrale Sollwertschiebung

Die Komfort- , Prekomfort- und Economy-Sollwerte kénnen fir Heizen und Kuhlen
getrennt zentral durch das Gebaudeautomationssystem verstellt werden.

Die zentrale Sollwertschiebung wird insbesondere fir die Sommer-/Winterkompen-
sation verwendet. Diese bewirkt ein gleitendes Anheben der Raumtemperatur in

Abhangigkeit von der Aussentemperatur. Im Sommer wird ein zu grosser Temperatur-
unterschied zwischen der Innen- und Aussentemperatur vermieden, und im Winter wird

die Behaglichkeit erhdht.
Normalerweise werden nur die Komfort- und Prekomfort-Werte geschoben.

Der Raum-Controller korrigiert die aus der zentralen Schiebung resultierenden
Sollwerte nach folgenden Regeln
o Komfort-Sollwerte:

Der urspriingliche Abstand darf nicht unterschritten werden @

¢ Prekomfort-Sollwerte:
Der urspriingliche Abstand zu den Komfort-Sollwerten darf nicht unterschritten
werden .

Winterkompensation  Urspringliche

Werte

Sommerkompensation
Sollwerte Sp [°C]
A

Schutzbetrieb Kihlen

Economy Kiihlen

Prekomfort Kiihlen

Komfort Kihlen

Komfort Heizen

Prekomfort Heizen

Economy Heizen

Schutzbetrieb Heizen

10385D107

\

-
o
>
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> LTE
> LTE

N
KNX
—_ s

—> | TE

KO

KO

Die zentrale Sollwertschiebung kann in einem Gebdudeautomationssystem utber
folgende S-Mode- Kommunikationsobjekte gesteuert werden (Triplets):

Sollwertschiebung Heizen (Input Kommunikationsobjekt)
Sollwertschiebung Kiihlen (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustidnde
L|s K|0 A
0|1 |1 |0 |0 |222.101 Ja 3 Werte Floating Point
DPT_TempRoomSetp — Komfort (K)
SetShiftF16[3] — Prekomfort (K)
— Economy (K)

Im LTE-Mode wird die zentrale Sollwertschiebung mittels nachstehenden
Kommunikationsobjekten tbertragen (Triplets):

Sollwertschiebung Heizen (Input)
Sollwertschiebung Kiihlen (Input)

Mogliche Partner- bekannte Partner-Geréte
Funktionsblocke
TempRoomSetpSetHeatShift | 115 HVYACOPT Siemens:
TempRoomSetpSetCoolShift | HVAC Optimiser Synco RMB795
Geografische Zone

6.5 Lokale Sollwertschiebung

Wenn die Sollwerte zentral geschoben und durch den Controller korrigiert sind, wird die
lokale Schiebung angewendet.

Die lokale Sollwertschiebung kann auf zwei Arten erfolgen:

— Mit einem Raumgerat der Serie QAX... (lokaler PPS-Bus), welches Uber einen
Drehknopf oder eine Wipptaste zur Verstellung des Raumtemperatursollwertes
verfugt

— oder via KNX-Bus.

Falls verschiedene Quellen "Lokale Schiebung" befehlen, gilt "Der Letzte gewinnt".

Das folgende S-Mode-Kommunikationsobjekt dient fur die Sollwertschiebung via EIB /
KNX-Bus:

Sollwertanpassung (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout |Wert

L|s K|0 A

0 (1 |1 (0 |0 [9.002 Nein Floating Point (K)
DPT_Value_Tempd

Im LTE-Mode wird folgendes Kommunikationsobjekt verwendet:

Sollwertanpassung (Input)

Mogliche Partner- bekannte Partner-Geréte
Funktionsblocke
TempRoomSetpUserOffset 384 UHRS Siemens:
User HVAC Synco QAW740
Geografische Zone Room Settings
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Funktion e Komfort:
— Die Komfort-Sollwerte fir Heizen und Kuhlen werden parallel geschoben @
— Der urspriingliche Abstand Heizen — Kuihlen wird beibehalten.

Interne Korrektur durch Der Raum-Controller korrigiert die Sollwerte nach der lokalen Schiebung wie folgt:
den Controller e Prekomfort:
— Die Werte werden parallel zu den Komfort-Werten geschoben .
— Der Kihlsollwert darf nach der zentralen Schiebung nicht mehr gesenkt werden @
— Der Heizsollwert darf nach der zentralen Schiebung nicht mehr erhdht werden @
e Economy:
— Der Kuhlisollwert darf nach der zentralen Schiebung nicht mehr gesenkt werden @
— Der Heizsollwert darf nach der zentralen Schiebung nicht mehr erhdht werden @
— Der Wert wird mit dem Prekomfort-Wert mitgeschoben @ .
e Schutzbetrieb:
— Die Schutzbetrieb-Werte gelten absolut @ .

— Zwischen Komfort Heizen und Komfort Kiihlen wird ein minimaler Abstand von 0,5 K
eingehalten ® .

Sollwerte Sp [°C]

Schutzbetrieb Kilhlen === ='i=i=.—.

Economy Kiihlen ~ [============szg==========-
Prekomfort Kihlen

Komfort Kiihlen

Komfort Heizen

Prekomfort Heizen

Economy Heizen

10385D108

Schutzbetrieb Heizen T

\

Offset [K]

- —~— 0 — +
Lokale Sollwertschiebung

Hinweis  Bei einem Wechsel von Komfort und Prekomfort auf Economy oder Schutzbetrieb kann
die Sollwertschiebung zurlickgesetzt werden (siehe Seite 152).

KNX KO Die Effektive Sollwertanpassung (letzter Wert der lokalen Schiebung via PPS2 / via Bus)
ist in folgendem S-Mode- Kommunikationsobjekt verfugbar:
( S —» Effektive Sollwertanpassung (Output Kommunikationsobjekt)
\ ) Flags Typ Sende Heartbeat |Wert
L|s K|0 A
110 (1 |1 |0 |9.002 Ja Floating Point (K)
DPT Value Tempd
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Quellen

Ungiiltige Temperatur

Hinweis

7 Temperaturerfassung
7.1 Raumtemperatur-Erfassung

Der fur die Temperaturregelung gultige Wert kann von verschiedenen Quellen
stammen:

— von einem Raumgerat Uber PPS2 711
— von einem analogen Fuhler Gber Analogeingang B1 71.2
— Mittelwert von mehreren Fuhlern 713
— Uber den Bus. 7.1.6

Liefert keine dieser Quellen eine gultige Raumtemperatur, so geschieht folgendes:

o der Controller verwendet fir die Regelung den Mittelwert aus dem effektiven Heiz-
und Kihlsollwert, bis wieder ein gtiltiger Messwert empfangen wird

o der Controller erzeugt einen Alarm "Raumtemperatur-Fuhlerfehler"

¢ auf dem Busausgang wird 0°C gesendet

¢ an allfallige Slaves wird eine ungultige Temperatur gesendet (327.67°C).

e Sofern am Slave ein Raumgerat angeschlossen ist, schaltet der Slave nach Ablauf
der doppelten Heartbeat-Zeit auf den Temperaturwert seines Raumgerates um.

7.1.1 Lokaler Temperaturfiihler an PPS2-Schnittstelle

= Wenn am Controller ein Raumgerat QAX...

(mit PPS2-Schnittstelle) angeschlossen ist,
so wird die Raumtemperatur mit dem im
Raumgerat integrierten Temperaturfihler
erfasst.

QAX... PPS2 (CP+, CP-)

RXB2...

10385212

7.1.2 Lokaler Temperaturfiihler an Analogeingang

Als Alternative kann am Analogeingang B1

QAA24 des Controllers ein LG-Ni 1000 Fuhler QAA24
angeschlossen werden.

Der Controller erkennt automatisch, ob ein Raumgerat oder ein LG-Ni1000-Fuhler
angeschlossen ist. Eine Konfiguration ist nicht erforderlich; die Grundeinstellung fur den
Raumflhler muss nicht gedndert werden.(siehe Seite 121).

Zuluftfihler B2 fur FNCO08: siehe Kapitel 7.3.
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Hinweis

o
% ETS Professional

"l Acs

/ HandyTool
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Die an der Klemme B1 angeschlossenen Fuhler konnen verschiedene Funktionen

erflllen:

Parameter-Einstellung

Beschreibung

Raum Raumluftfihler (kann auch zur Mittelwertbildung
zusammen mit Raumgerat PPS verwendet werden,
siehe unten)

Rickluft Ruckluftfihler (siehe auch Abschnitt 9.7, "Periodischer
Ventilatorkick")

Zuluft (Kaskade) Zulufttemperatur, die fur die Kaskadenregelung

(nur RXB2...) verwendet wird
Der Fiihler ist automatisch als Zuluftfihler konfiguriert,
wenn die Applikation FNC08 gewahlt wird

Nur Messwerterfassung Verwendung des Signals siehe "Analog Eingang B1",
Seite 155.

Kein Fiihler Kein Fuhler angeschlossen

(Grundeinstellung, ausser bei FNC08)

Die Parametrierung des Fuhlers befindet sich aus Grinden der Tool-Architektur unter

der Ventilatorsteuerung:

Wahlen Sie das Register Ventilatorsteuerung, Temperaturfiihler B1

(siehe Seite 121)

Wahlen Sie Ventilatorsteuerung, Temperaturfiihler B1 (siehe Seite 121)

Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle

Kurzbezeichnung Grundeinstellung Parameter
Temperaturfihler Kein Fihler *092
FNCO08: Zuluft (Kaskade)
Ruckluft 0
Raum 1
Zuluft (Kaskade) 2
(nur RXB2...)
nur Messwerterfassung 3
kein Fahler 255

"Nur Messwerterfassung": Verwendung des Signals siehe "Analog Eingang B1 ",

Seite 155.

7.1.3 Mittelwertbildung Analogeingang & PPS2 Schnittstelle

Bei grossen Raumen kann es sinnvoll sein, die Raumtemperatur an zwei verschiede-
nen Orten zu erfassen und einen Mittelwert zu bilden. Werden an einem Controller

sowohl ein Raumgerat QAX3...

als auch ein LG-Ni 1000 Fihler QAA24 angeschlossen,

wird automatisch als Raumtemperatur-Istwert der Mittelwert der beiden Fihler ange-
nommen. Durch die automatische Detektierung wird eine Fehlberechnung verhindert.
Ein QAX34 / QAX84 zeigt diesen Mittelwert an.
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QAA24 QAX3...
B1 PPS2 (CP+, CP-)

Aus beiden Fihlern wird der Mittelwert gebildet

Hinweise e Um den Mittelwert bilden zu kénnen, muss der Flhler als Raumtemperaturfihler
konfiguriert werden
¢ Bei Rickluftfuihlern und KNX-Fuhlern findet keine Mittelwertbildung statt.

Rucklufttemperatur Bei Fan-Coils mit Ruckluftfihler (an B1) muss der Controller entsprechend konfiguriert
sein (siehe Seite 132).

— Der Temperaturfiuhler im Raumgerat wird dabei nicht bericksichtigt (es findet keine
Mittelwertbildung statt)
— Ein Raumgerat QAX34.1 zeigt den Wert von B1 an

7.1.4 Fuhlerkorrektur

Der Wert der lokalen Temperaturfihler (PPS2 und B1) kann mit den Tools korrigiert
werden (siehe Seite 157), nicht aber der Wert eines Busfuhlers.

7.1.5 Temperaturfuhler-Ausgange auf dem Konnex-Bus

Fur die Abbildung der lokalen Temperaturerfassung in ein Gebaudeautomationssystem
werden die folgenden drei Output Kommunikationsobjekte verwendet:

RXB... Raum-Controller
L‘ 2 Raumtemperaturausgang

ﬁ — ti H—D EffektiveRaumtemperatur
|E|74 Riicklufttemperaturausgang

10385Z15de

Die Werte der Kommunikationsobjekte Raumtemperaturausgang und Riickluft-
temperaturausgang sind ungefiltert (nicht geglattet).

Raumtemperaturausgang wird nur gesendet, wenn fur den Temperaturfiihler B1
"Raum" parametriert ist.

Als Effektive Raumtemperatur wird der gefilterte (geglattete) Wert des Kommunika-
tionsobjektes Raumtemperaturausgang bzw. Riicklufttemperaturausgang gesendet,
bzw. der Mittelwert (siehe 7.1.3):
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Raumtemperaturausgang (Output Kommunikationsobjekt)
Effektive Raumtemperatur (Output Kommunikationsobjekt)
Rucklufttemperaturausgang (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat Wert

LS |K|UIA

110 |1 |1 |0 |9.001 Ja Floating Point (°C)
DPT Value Temp

Ungliltige Temperaturen werden auf dem Bus als 0°C abgebildet

Im LTE-Mode wird die Raum- / Rucklufttemperatur von direkt angeschlossenen Fihlern
wie folgt abgebildet:

Raumtemperaturausgang (Output)

Mogliche Partner- bekannte Partner-Gerite

Funktionsblocke

TempRoom 390 UHD Siemens:
Geografische Zone UserHVACDisplay Synco RMH760 / RMB795
RMU710/20/30

Riicklufttemperaturausgang (Output)

Mogliche Partner- bekannte Partner-Gerite
Funktionsblécke

TempReturnAir

Geografische Zone

7.1.6 Temperaturfihler-Eingang vom Konnex-Bus

Das Signal von dem am Bus angeschlossenen Fuhler hat Prioritat. Es findet keine
Mittelwertbildung statt und auch keine Fuhlerkorrektur (Seite 157).

Da es fur KNX-Temperaturfuhler verschiedene Hersteller gibt, ist auch der Name des
S-Mode-Output Kommunikationsobjektes verschieden.

10385Z16de

KNX-Temperaturfiihler

o=

—

Steht die Raumtemperatur / Ricklufttemperatur als Bus-Information zur Verfiigung, so
kann sie mit einem der nachstehenden S-Mode-Kommunikationsobjekt eingelesen
werden:

RXB... Raum-Controller

Raumtemperatureingang>—E Effektive Raumtemperatur

RUckquttemperateingang>—E

Effektive Raumtemperatur

Raumtemperatureingang (Input Kommunikationsobjekt)
Riicklufttemperatureingang (Input Kommunikationsobjekt)

. S ‘ Flags Typ Empfangs-Timeout Wert
LIS |K|UIA
o (1 |1 (1 |1 [9.001 Ja Floating Point (°C)
DPT Value _Temp
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Die Raumtemperatur / Ricklufttemperatur wird bei entsprechender Konfiguration, und
wenn sie eingebunden ist, nach einem Reset vom Regler sofort abgefragt.

Bei einem Konnex-Fiihler muss als Sende Heartbeat "Zyklisches Senden
freigeben™ parametriert werden.

Im LTE-Mode ist die Situation etwas anders: jedes Signal hat seinen spezifischen
Namen, und damit gibt es fir die Raumtemperatur und die Rucklufttemperatur je ein

Kommunikationsobjekt.

Raumtemperatur (Input)

Mogliche Partner-Funktionsblocke | bekannte Partner-Gerite
TempRoom 321 RTS Siemens:
Geografische Zone Room Temperature Sensor Synco RMH760
RMU710/20/ 30
QAW740

Ricklufttemperatur (Input)
Mogliche Partner-Funktionsblocke | bekannte Partner-Gerite
323 RNATS

Return Air Temperature Sensor

TempReturnAir

Geografische Zone

7.2 Aussentemperatur via Konnex-Bus (FNC10,
FNC12, FNC18)

Fur die Applikationen FNC10 FNC12 und FNC18 muss die Aussentemperatur als Bus-
Information zur Verfligung stehen. Sie kann mit dem nachstehenden S-Mode-
Kommunikationsobjekt eingelesen werden:

Aussentemperatur (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout Wert

LIS |K|U]IA

o (1 |1 (1 |1 [9.001 Ja Floating Point (°C)
DPT Value Temp

Die Aussentemperatur wird bei entsprechender Konfiguration, und wenn sie
eingebunden ist, nach einem Reset vom Regler sofort abgefragt.

Im LTE-Mode wird die Aussentemperatur in einer speziell daflr vorgesehenen Zone
gesendet.

Aussentemperatur (Input)

Mogliche Partner-Funktionsblocke | bekannte Partner-Gerite
TempOutside 320 OTS Siemens:
Aussentemperatur- Room Temperature Sensor Synco RMH760
zone RMU710/20/30
RMB795 / RMS705
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7.3  Zulufttemperatur-Erfassung (nur FC-13, FNC08 )

Die Zulufttemperatur wird mit einem LG-Ni 1000-Fiihler gemessen (QAP22, QAA24),
der an B2 angeschlossen ist. Der Wert ist auf dem KNX-Bus verfugbar.

D Ein LG-Ni1000-Fuhler, Typ QAP22 oder
QAA24 QAAZ24, kann am analogen Eingang B2 des
Controllers angeschlossen werden.
RXB... 3
Beachte!! e Fir FNCO08 (FC-13) wird der an B2 angeschlossene Fuhler automatisch als

ZuluftfUhler verwendet.
¢ Im Gegensatz zu B1 kann der Wert eines lokal an B2 angeschlossenen Fuhlers mit
den Tools nicht korrigeirt werden.

Temperaturfihler- Siehe Kapitel 8.6.2 "Zuluft Ein- / Ausgange".
Ausgang /Eingang auf
dem Konnex-Bus
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8 Regelsequenzen
8.1 Fan-Coils mit Ventilsteuerung

8.1.1  4-Rohr-Fan-Coils mit Ventilsteuerung

Die Applikationen flr 4-Rohr-Fan-Coils weisen je eine stetige Heiz- und eine stetige
Kihlsequenz auf. Die Controller RXB2... arbeiten mit einem fir thermische oder
motorische Ventilantriebe optimierten Pl-Algorithmus. Die Controller RXB39.1 arbeiten
mit einem fir stetige Ventilantriebe optimierten Pl-Algorithmus. (Der Einfachheit halber
wird in den folgenden Diagrammen nur das P-Verhalten dargestellt.)

A
S

10385S01

> 1
< %
YC L
. I
YH
Q1
N
\4
AN

B1

Die Regelsequenzen setzen bei den wirksamen Sollwerten fir Heizen und Kuhlen ein
(siehe Seite 68).

Y [%] Y Ausgangssignal
H c TR Raumtemperatur
100 SpH  wirksamer Heizsollwert
SpC  wirksamer Kihlsollwert
H Heizsequenz
YH YC g C Kihlsequenz
g YH  Heizventil
0 : YC Kihlventil
\ [ o B1 Ruckluftfihler
SpH spc  TRICI Q1 Ventilator

Antriebstyp Abhangig von der Applikation werden verschiedene Ventilantriebe unterstutzt, die eine
unterschiedliche Anzahl Ausgange am Controller erfordern. Je nach gewahlter Applika-
tion zeigt das Tool die méglichen Antriebstypen an. Die Auswahl muss beim
Engineering erfolgen (siehe Seite 85).
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Wahl der Regelsequenz

82/182

8.1.2

2-Rohr-Fan-Coils mit Ventilsteuerung

Bei 2-Rohr-Fan-Coils ist nur eine stetige Regelsequenz vorhanden. Diese kann
wahlweise fur Heizbetrieb, Kihlbetrieb oder Change-over-Betrieb konfiguriert werden.
Die Controller RXB2... arbeiten mit einem fiir thermische oder motorische
Ventilantriebe optimierten Pl-Algorithmus.
Die Controller RXB39.1 arbeiten mit einem fir stetige Ventilantriebe optimierten PI-
Algorithmus. (Der Einfachheit halber wird in den folgenden Diagrammen nur das P-

Verhalten dargestellt.)

AN

AV

AV

YHC

10385502

Q1

B1

Die Regelsequenz setzt bei den wirksamen Sollwerten fur Heizen oder Kuhlen ein

(siehe Seite 68).

. 0,
Nur Heizen Y [%]
A 4
100
YHC g
0 i >
SpH TR[°C]
. 0,
Nur Kihlen Y [%]
A c
100+
YHC 8
spC TR[°C]
Change-over Y [:/"] Change-over
. A m
c
(I-'i'elzen oder ... =
Kihlen) /
YHC  YHC/ 8
/ ~
/
0 i -l' >
SpH spc  TR[C]

Y
TR
SpH
SpC
H

C
YHC
B1
Q1

Ausgangssignal
Raumtemperatur
wirksamer Heizsollwert
wirksamer Kiihlsollwert
Heizsequenz
Kihlsequenz

Heiz- oder Kuhlventil
Ruckluftfiihler
Ventilator

Beim Engineering des Controllers muss die Regelsequenz definiert werden:
Nur Heizen, nur Kiihlen oder Change-over.
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RN . .
% ETS Professional Wahlen Sie Sequenzen.

Gerdt: 0.0.1 R¥B39.1/FC-13 Panel Controller
Kommunikation
Regelsaquanz
Raumtemperatur-Sollwerts
Sequenzen Antriehstyp Heiz-/Kihhventil
Wentilatorsteuerung

Wahlen Sie Sequenzen

Nur Kihlen

-

Umschaltun
Nur Heizen I

/= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

=5

/ HandyTool

Antriebstyp

Change-over

TElsad« B ~F L8]0
| Anlagen-Engineering Sequenzen
ofg Testz . Zellennr, | Adresse Dakenpurnkk ‘Werk Einheit | Ubertragu
% Ll';"er_ P:rDametersatz E. 1 POSD 024 Regelsequenz Urmischaltung
= el @z Poso 8
- Lirie 2 —_15 Datenpunki-Befehl rg|
- DEJ .Geréteadr_'esse 1 Cl# 15 ross
[1E] nbetrisbnahme C@17 ros7 Wert lBefehI]
5] kommunikation
DE Raumtemp.-Sollwerte
DQ — Fegelzequenz
DE Wentilatorsteuerung
DE Raumgerat
DE Allgemeine Funktionen \orgab & Wur Kkl
[1E] zertrale Funktionen prashewert s hunen
DZ Master/Slave
= D%gerf:'::ﬁ::;zsme Aktueller wWert: |Umschaltung j
5] kommurnikation Wur Kiinlen
[1E] rRaumtemp.-Sollwerte Mur Heizen
DZ Sequenzen
Parameter Kurzbezeichnung Grundeinstellung
*050 Regelsequenz Nur Kihlen
Parameter Einstellung Beschreibung Handy-
Tool
Regelsequenz | Umschaltung Change-over-Signal via KNX-Bus 0
Nur Kiihlen nur Kiihisequenz 1
Nur Heizen nur Heizsequenz 2

Abhangig von der Applikation werden verschiedene Ventilantriebe unterstitzt, die eine
unterschiedliche Anzahl Ausgange am Controller erfordern. Je nach gewahlter
Applikation zeigt das Tool die méglichen Antriebstypen an. Die Auswahl muss beim
Engineering erfolgen (siehe Seite 85)

Der Change-over-Betrieb ist nur moglich, wenn der Parameter Regelsequenz auf
Change-over eingestellt wurde.
Der Change-over-Befehl (Heizen oder Kuhlen) ist in diesem Fall zwingend erforderlich.
Fehlt die Information wegen Datenlibertragungs-Problemen, arbeitet der Regler wie

folgt:

— Nach einem Reset geht der Regler in den Heizbetrieb, bis eine andere Change-Over
Information empfangen wird.
— Wird die Datenlibertragung unterbrochen, bleibt der Regler im letzen Betriebsmodus.
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@ Beachte!
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folgendem Kommunikationsobjekt eingebunden:

H/K Umschalteingang (Input Kommunikationsobjekt)

KODie Change-over-Information muss auf dem Bus geliefert werden und wird mittels

Flags Typ Empfangs-Timeout |Wert

LI|s K|0|A

o1 |1 |0 [0 [1.100 Ja 0 = Kuhlen
DPT_Heat/Cool 1 = Heizen

Im LTE-Mode wird folgendes Kommunikationsobjekt verwendet:

H/K Umschalteingang (Input)

Mogliche Partner- bekannte Partner-
Funktionsblocke Geréte
ChangeOverStatusWater | 342 WCOS Siemens:
Verteilzone Heizen Water Changeover Status Sensor | Synco RMU710/20/ 30
Verteilzone Kiihlen RMB795 / RMS705

8.1.3 Heiz-/Kuhlausgang

Der Regler stellt seinen Zustand (Heizen oder Kihlen) auf dem nachstehenden
Kommunikationsobjekt zur Verfiigung:

Heiz-/Kiihlausgang (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat Wert

LIS |K|UIA

110 {1 |1 |0 |1.100 Ja 0 = Kuhlen
DPT_Heat/Cool 1 = Heizen

Den Wert des Ausgangs in Abhangigkeit der Raumtemperatur zeigt die folgende Figur:

Value
A

1 =Heat -

10385D201

0 = Cool

\J

SpH SpC TR

8.1.4 Auswahl der Antriebstypen

Alle Antriebe passen vom Gewinde her sowohl auf "stossende" wie auf "ziehende"
Ventilkdrper. Die RX-Applikationen unterstiitzen jedoch keine inverse Ansteuerung, so
dass fur "ziehende" Ventile nur "ziehende" Antriebe zulassig sind und fir "stossende"
Ventile nur "stossende" Antriebe.

In RX-Applikationen sind daher die Ventilkbrper mit montiertem Antrieb im stromlosen
Zustand immer geschlossen.
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Direkt angeschlossene Abhangig von der Applikation werden verschiedene Ventilantriebe unterstitzt, die eine
Ventilantriebe unterschiedliche Anzahl Ausgange am Controller erfordern.

— Thermische Antriebe werden mit einem AC 24 V PDM-Signal angesteuert

— Motorische Antriebe werden mit einem AC 24 V 3-Punkt-Signal angesteuert.

— Elektromechanische Antriebe (Motor mit Federriicklauf) haben einen speziellen
PDM-Algorithmus, welcher sicherstellt, dass 50 Stellungswechsel pro Tag nicht
Uberschritten werden. Dies hat eine tragere Regelung zur Folge.

— Stetige Antriebe werden mit einem DC 0...10 V-Signal angesteuert und via
Klemme G vom Raum-Controller RXB39.1 mit AC 24 V versorgt.

Thermische, elektromechanische und stetige Antriebe bendétigen somit einen,
motorische Antriebe zwei Ausgange

Die nachstehende Tabelle zeigt die moglichen Kombinationen:

System Antriebstyp | Controller bendétigte Ausgdnge
4-Rohr-Fan-Coil | thermisch | RXB21.1
RXB22.1 Y1 *E% Heizen
v2 |[EHK Kihlen
motorisch | RXB21.1 Y1
. —>
Hei
v2 s 3@% elzen
Y3 |—
3:% Kuhlen
Y4 |-
Elektro- RXB21.1 _
mechanisch v A@XQ Fleizen
(ON / OFF) Y3 —P@% Kihlen

RXB22.1
Y1 —P@% Heizen
v2 [—>@#K Kiihlen

Stetig RXB39.1 Vo] BN oseertazee

G |— Heizen
DC 0...10 V 1 DK
veol—

G ;:% Kihlen
Go—

80263

2-Rohr-Fan-Caoil thermisch RXB21.1

RXB22.1 Y1 *E% Heizen oder Kiihlen
motorisch RXB21.1 Y1 > 80264
Heizen oder Kiihlen
RXB22.1 L. K
Elektro- RXB21.1
mechanisch | RXB22.1 Y1 %@%] Heizen oder Kiihlen
(ON/ OFF)
Stetig RXB39.1 vcol— 103852123de
G |— Heizen oder Kiihlen
DCO0..10V s - ¥
Motorische Die Raum-Controller unterstiitzen auch die Verwendung von motorischen

KNX / EIB-Busantriebe KNX / EIB-Busantrieben. Wahlen Sie daflir im Tool Motorisch Bus.
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Thermische
Ventilantriebe

Thermische Drittgerate

Elektromechanische
Drittgerate

Synchronisieren

Stetige Antriebe

Beachte!

Parametrierung

“
{ ETS Professional

¢ Der genaue Parallellauf von mehreren thermischen Ventilantrieben ist nicht
gewahrleistet. Werden mehrere Fan-Coils durch den gleichen Controller angesteuert,
sind motorische Antriebe vorzuziehen.

Falls trotzdem thermische Antriebe parallel gesteuert werden, muss, unabhangig
vom Fabrikat, "3rd Party Thermic" parametriert werden. Dies gilt auch, wenn die
Antriebe mit einem externen Leistungsverstarker betrieben werden.

e Thermische Antriebe arbeiten mit erhéhter Temperatur. Um eine schnelle Reaktion
zu gewahrleisten, werden die Antriebe dauernd leicht vorgeheizt (5% — 1 sec EIN /
19 sec AUS). Deshalb erhalten sie vom Controller auch dann Impulse, wenn sie
geschlossen sind.

Die Antriebe von Méhlenhoff wurden in unserem HLK-Labor erfolgreich getestet.

Elektromechanische Drittgeréte haben oft unterschiedliche Laufzeiten zum Offnen und
Schliessen. Fir eine optimale Regelung muss die langere der beiden Laufzeiten
parametriert werden.

Beim Einschalten des Controllers, nach Parametrierung, nach dem Ubergang vom
Test-Mode in den Normal-Mode und flr die Ventilschutzfunktion (Deblockieren, siehe
Seite 92) werden die Antriebe synchronisiert:

e Thermische Heiz- und Kihlventil-Antriebe werden wahrend 5 Minuten mit "Offnen”
angesteuert (50% — 1 sec EIN/ 1 sec AUS), danach wahrend 5 Minuten mit
"Schliessen" (5% — 1 sec EIN/ 19 sec AUS).

¢ Motorische Antriebe werden zuerst geéffnet (110% der Laufzeit) und dann
geschlossen (110% der Laufzeit).

Nach der Synchronisation startet die Sequenz.

Der Raum-Controller RXB39.1 unterstutzt stetige Ventilantriebe (DC 0...10 V,
YC1/YC2). Die Antriebe werden vom Controller gespeist (Klamme G).

e In FC-13, FNC04 und FNC08 miissen die Heiz- und die Kiihsequenz mit den
gleichen Antriebs- und Ventiltypen ausgertstet sein.
e DC 0...10 V-Antriebe werden nicht synchronisiert.

Der verwendete Antriebstyp muss beim Engineering definiert werden:

Wahlen Sie Sequenzen:

Kommunikation
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Gerat: 0.0.2 RXB21.1/FC-10 Einzelraum-Kontroller

Antricbstyp Heiz/Kihhentil lSSPBl -
Raumtemperatur-Sollwerte
Weitere Sollwerte
Sequenzen
Ventilatorsteuerung Motorisch Bus
Raumgerit Matorisch Drittgerdte
Allgemeine Funktionen
Fentrale Funktionen Heizausgang Busventilantrizh [Aus - |
Master/=lave
Kihlausgang Busventilantrieb [Aus - |
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ACS Wahlen Sie im Menipunkt Sequenzen den Ventilantriebstyp:

<= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

%
B @ Fg| 4@ «>mE ~ 2289 @
| Anlagen-Engineering Sequenzen
] afa Test2 hr. Feilennr, | Adresse Datenpunkt Serk Finheit | Obertragungsre
= % Aktueller Parametersatz 11 Poso n0.z.1 Regelsequenz Umnschaltung
= Bereich 0 Oz Poso 0.2.1 Antriebstyp Heiz-Kihlventi ssPEL
= Linie 2 —is .
[1£7] mbetriebnabime Cl@ 17 pos?
[1E] kommunikation “wiert ] Befehl]
|:| Raumtemp,-Sallwerte
E% 32:;;':;fsnteuemng Aniriebstyp Heiz-Kiiblventi
[1E] Raumgerat
D{ Allgemeine Funkkionen
D{ Zentrale Funkkionen e
D{ Masterislave Vorgab t seFel
=& .GerateadrESSEZ
E% :(Ijo':n:r:;?:ai:;e Aktueler whert: SSPE1 j
[1&] Raumtemp,-Sollwerte ggg‘g}
|:| Sequenzen
D{ Yentilatorsteuerung
18] rRaumgerat Motarisch Bus
[C1E] allgemeing Funkkionsn Stetig Drittgerdite
|| [C1E] Zertrale Furkkionen
/ HandyTool Parameter Kurzbezeichnung Grundeinstellung
*060 Antriebstyp Erwarmer | FC-10, FC-11, FC-12 STP72E/STP73
/ Khlerventil FC-11/ FNCO08: SSP81
FC-13 SSP61
Einstellungen FC-10, FC-11, FC-12
STE71 1 SSA81 10 | Motorisch Bus 250
STE72 2 SSB81 11 Elektromech. 252
STA71 3 SQS81 12 | Drittgerate
STP71 4 SSC81 13 Thermisch Drittgerate 253
STAT72E/STA73 5 | SSP81 14 Motorisch Drittgerate 254
STP72E/STP73 6
Einstellungen FC-13
SSA61 30 | Motorisch Bus 250
SSB61 31 | 0...10V Drittgerate 251
SSP61 33
SSD61 32
Motorische Antriebe Bei motorischen Antrieben (konventionelle und Bus-Antriebe) kénnen auch Drittgerate
eingesetzt werden. Bei diesen kann zuséatzlich die Antriebs-Laufzeit angepasst und
ein Offset eingestellt werden.
Der Offset beriicksichtigt die Zeit zwischen dem Ansteuern des Antriebs und der effek-
tiven mechanischen Reaktion. Dies ist vor allem bei Schnelllaufventilen wichtig.
Elektromechanische Bei elektromechanischen Antrieben kann die die Antriebs-Laufzeit angepasst werden.
Antriebe
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Schnelllauf-Antriebe Fir Schnelllauf-Antriebe wahlen Sie den Ventiltyp "Motorisch Drittgerate".

% ETS Professional

Wahlen Sie Sequenzen. Nach dem Auswahlen von Drittgeraten erscheint ein neues
Fenster, in welchem die Laufzeiten Kiihlen und Heizen eingestellt werden kdnnen.

Gerdt: 0,0.2 RXE21.1/FC-10 Einzelraum-Kontrollar
Kommunikation
Antriebstyp Heiz/Kiihhventil [Motgn'sdj Drittgerite vl
Raumtemperatur-ollwerte
Weitere Sollwerte Laufzeit Heizventil [154] 5 vl
Sequenzen
Ventilatorsteuerung Laufzeit Kihlventil 150 5 -
Raumgerat 144 s -
Allgemeine Funidi Offsat Heizventil ;l:é :
Zentrale Funktionen 147
Offsat Kithiventi P
Master/Slave 149 s
Heizausgang Busventilantrieh _
151 s
152 s
Kiihlausgang Busventilantrieb 153 5
154 s —

Wahlen Sie im Menipunkt Sequenzen die Laufzeit des Ventilantriebs

% fnlage  Bearbeiten  Ansicht  Anwendungen  Akkionen  Extras  Fenster  Hilfe
|'sla|lglranle > am = 28] e
n-Engineering Sequenzen
B-L Test3 Iy, Zeilennr, | Adresse Dakenpunkk Wert Einhait | Obertrag
- : % Aktueller Parametersstz [J®1 Poso 0.2.1 Regelsequenz Mur Eiohlen
=L 8 Bereich 0 C@z Poso 021 Antriebstyp Heiz-fkihlventil Matarisch Dri,.,
= : L|n||32 stead -1z Kommunikation
E % rftbeat r.'e;se; 1@ 13 Poas 0.2.1 Heizausgang Buswentilantrieb Aus
e rle.na. me [J® 14 Pos7 0.2.1 Khlausgang Busventilantrieb Aus
- [JE] kommunikation === -
D @3 Posl 0.2.1 Laufzeit Heiz-{Kiihkventil 150 5
D Raumtemp.-Sollwerte @+ romt
~[1EY Sequenzen Datenpunkt-Befehl X
~[JE] wentilatorsteuerung —
- [1E] Raumgerst “whert I Eefehl |
- [E] allgemeine Funktionen
D Zentrale Funkkionen . X » .
[]E] Master/Slave Laufzeit Heiz-F.iiklventi
“orgabewert; 180 2
Auflogung: 1s
b awirmalwaert: - 3E0s
—_
L - Os
Minimalwert:
Aktueller wert: 150 ;I 2
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/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Motorische und elektromechanische Antriebe

Parameter 4-Rohr Grundeinstellung Bereich Auflésung HandyTool
Laufzeit Heizventil 150 s 0...360 s 1s *061
Laufzeit Kiihlventil 150 s 0...360 s 1s *062

Offset Heizventil Os 0...360 s 1s *071

Offset Kiihlventil O0s 0...360 s 1s *072
Parameter 2-Rohr Grundeinstellung Bereich Auflésung HandyTool
Laufzeit Heiz-/Kiihlventil 150 s 0...360 s 1s *061 1)
Offset Heizventil Os 0...360 s 1s

Offset Kiihlventil Os 0...360 s 1s

1) Bei 2-Rohrandwendungen (change-over) ist der Parameter *062 (Laufzeit
Kahlventil) im Handy-Tool zwar sichtbar, aber unwirksam

Hinweise e Bei FNC: 10, 12, 18 sind aus Last-Griinden keine elektromechanischen Antriebe

zulassig.
o Ebenso gibt es bei thermischen Ventilen keinen Parallelbetrieb von Y1 /Y2 und
Y3/Y4.
DC 0...10 V-Antriebe Bei Verwendung von Siemens-Antrieben sind die Parameter vorgegeben und kénnen
von Siemens nicht verandert werden
DC 0...10 V-Antriebe Bei Verwendung von Dritt-Antrieben missen folgende Parameter definiert wrden:

von Drittherstellern — Laufzeit des Antriebs

— Stellwerte fir min. und max. Position

Stellwerte fiir min. /

Max. Position Ausgangssignal YC1 /2
A
10V g Bsp. 1: Stellsignal min. =2V
8V ° Stellsignal max. = 8 V
A
g‘
~ 2 Bsp.2 Stellsignal min.=8V
Stellsignal max. =0V
Gy B
2V ~
ov > Warme- Kaltebedarf (vom Controller)
0 100 %

| ETS Professional Wahlen Sie Sequenzen:

Gerat: 0.0.1 RXB39.1/FC-13 Panel Controller
Kommunikation i o i
Antriebstyp Heiz-/Kihhventil [Stetig Dirittgaréte - |
Raumtemperatur-Sollwerte
Weitere Sollwerte Laufzeit Heizventil [12[;. 5 - |
Sequenzen
Ventilatorsteuerung Laufzeit Kihlventil [12[;. 5 - |
Raumgerat
Allgameine Funktionen Stellsignal maximal Ventil [10_0 v - |
Zentrale Funktionen ) . p
Stellsignal minimal Ventil [D.D W - |
Master/Slave
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Wahlen Sie Sequenzen; Laufzeit ....

und Sequenzen; Stellsignal .... :

%

= Tl saBe«esE - F L& @
I Anlagen-Engineering Sequenzen
- ola TEST Iy, Zeilennr. | Adresse Datenpunkk ‘Werk Einheit | Ubertragungsre...
SR P.ktueller_ Parametersatz [J@1 poso n.z.1 Regelsequenz Iur Kiihlen
T T_'Ch 02 [z poso 0.2.1 Antriebstyp Heiz- fKibkventil Stetig Dritt...
= e -1 Karmmunikation
1 D% r;at;atdre;sehl [ 15 poas 0.2.1 Heizausgang Busventilantrieb Aus
0 Knomemri;i:;i;;e [ 17 posz7 0.2.1 kihlausgang Busventilantrieh Aus
[J®z Pos1 0.2.1 Laufzeit Heiz-fkihlwenti 120 5
5] raumtemp.-Sallwerte
O Sequenzen (1@ posa 0.2.1 Stellsignal maximal ventil 0.0
M5 wankilatarekesninn @ 10 posso 0.2.1 Stellsignal minimal Wentil
Datenpunkt-Befehl |X| Datenpunkt-Befehl
Wt | Befehi | Wett | Befehi |
Laufzeit Heiz-#Kiihlwentil Stellzignal maximal Yentil
“orgabewert: 120z Worgabewert: 100%
Auflosung: 1z Auflosung: 01y
I aimalert: - 3E0s b amimalwert: - 100
_
. - Ds . - 00y
Minimalwert: Minimalwert: L
Aktueller Wwert: 120 4 2 Aktueller wert: 0.0 4
HandyTool Siehe Parameter-Nummer in der letzten Kolonne der untenstehenden Tabelle
Antriebe von Drittherstellern
Parameter 4-Rohr Grundeinstellung | Bereich Auflésung HandyTool
Laufzeit Lufterwérmer-Ventil 120 s 0...360 s 1s *061
Laufzeit Luftkiihler-Ventil 120 s 0..360 s 1s *062
Stellsignal maximal Ventil 0V 0..10V 01V *068
Stellsignal minimal Ventil oV 0..10V 01V *069

Hinweis

gemeinsame Werte fiir min. und max. Stellsignal.

Fir Heiz- und Kihlantriebe kdnnen separate Laufzeiten eingestellt werden aber nur

Parameter 2-Rohr Grundeinstellung | Bereich Auflésung HandyTool
Laufzeit Lufterwérmer / Luftkihler-Ventil | 120 s 0...360 s 1s *061 "
Stellsignal maximal Ventil 0V 0..10V 01V *068
Stellsignal minimal Ventil oV 0..10V 01V *069
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Kihlventil) im Handy-Tool zwar sichtbar, aber unwirksam

Bei 2-Rohrandwendungen (change-over) ist der Parameter *062 (Laufzeit
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8.1.5 Positionswerte der Ventilantriebe

KNX@ KO Die Ventilpositionen stehen in den folgenden S-Mode-Kommunikationsobjekten zur
Verfigung:
{ S # Lufterwdarmerausgang (Output Kommunikationsobjekt)
( s ) > Luftkiihlerausgang (Output Kommunikationsobjekt)
. Flags Typ Sende Heartbeat Wert
LS |K|OJA
110 (1 |1 |0 [5.001 Ja 0...100% 0=0%
DPT_Scaling 255 = 100%
Hinweise e Fur die Desigo-Integration:
Bei FNCO02, FNCO03 (Changeover Applikationen) im S-Mode wird die Ventilposition
nur auf Lufterwdrmerausgang abgebildet.
¢ Werden KNX / EIB-Busantriebe (S-Mode) in Desigo integriert, so mussen die Flags
kontrolliert werden: Leseberechtigung beim Antrieb I6schen!
68 0_PrDmdHC 44« || objekt | Gerat [klefs[ala
0_vchrH1 435 [z 0 Stellgrifie - Pasition anfahren 2.10.65 Theben Heizventil mit Fenster+Présenz-Kontakt ch... K O 5

70 O_YckrHZ 46
8 71O _vctrCl 47
B8l 720 wnde 48

E,:HS: Lufterwarmerausgang - Ausgang  2,10.61 FC-12/FMCOS RXE22, 1JFC-12 Einzelraun-Kontroller kL - U

Da es fir EIB / KNX-Busantriebe verschiedene Hersteller gibt, ist dort der Name des
S-Mode-input Kommunikationsobjektes verschieden.

Im LTE-Mode wird die Ventilposition wie folgt Ubertragen:

[LTE ﬁ-} Lufterwdarmerausgang (Output)

— Luftkihlerausgang (Output

| LTE ey gang (Outpuf) ——

—_— Mogliche Partner-Funktionsblocke | Bekannte-Partner

Geriéte
ActPosSetpHeatStageA 352 HVA
ActPosSetpCoolStageA HVAC Valve Actuator
G fsche 7. 369 EHEA
eografische cone Electric Heater Element Actuator
Buslast reduzieren Wenn im LTE-Mode nicht Bus-Ventilantriebe, sondern direkt angeschlossene Antriebe

verwendet werden, kann die Bus-Last reduziert werden, indem man die LTE-
Kommunikation dieser Ausgange abschaltet (siehe auch Seite 161).

T .. .
%w ETS Professional Wahlen Sie Sequenzen.

Gerdt: 0.0.1 RXE39.1/FC-13 Panel Controller

Kommunikation

Antriebstyp Heiz-/Kihlventl [55,&,51 - |
Raumtemperatur-Sollwerte

Weitere Sollwerte

Sequenzen

Heizausgang Buswentilantrieb Aus -

Ventilatorsteuerung Kihlausgang Busventilantrisb Ein

Raumgerat
Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionzn
Master/Slave

91/182

Siemens Applikationsbibliothek RXB (KNX) Funktionsbeschreibung RXB fur FC-10, FC-11, FC-12, FC-13 CM110385de_08
Building Technologies Regelsequenzen 2013-06-17




'

92/182

Hinweis

S-Mode" gewahlt wurde.

Wahlen Sie den MenuUpunkt Sequenzen:

Die untersten zwei Felder erscheinen nur, wenn im Meni Kommunikation "LTE- und

<= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

&% Anlage  Bearbeiter  Ansicht  Anwendungen  Akkionen  Extras  Fenster  Hife

| o FElshale-a@ 2810
Anlagen-Engineering Sequenzen
- : sfa TEST T, Zeilennr, | Adresse Dakenpunkt Werk Einheit | Obeertrz
Bl % Aktueller. Parametersatz (@1 poso 0.z2.1 Regelsequenz Mur Kithlen
=L & Bereich 0 Cl@z roso 0.2.1 Antriebstyp Heiz-(Kiihlventi s5a61
B Lirie: 2 stead —I15 Fommunikation
EDEJ Geratea r.*esse ! [ 16 Foss 0.2.1 Heizausgang Buswentilantrieb Aus
- [1E] mrbetriebnabme C1® 17 pos R —
<[] kommurikation Datenpunki-Befehl x|
~[E] raumtemp.-Sollwerte —
~[1EY sequenzen wiert | Befehll
|:| Ventilatorsteuesrung
|:| R.aumnger Ak . . .
-0 allgemeine Furktionen Heizausgang Busventilantrieb
- [J&] zentrale Furktionen
|:| Masker/Slave
EIDEJ Gerdteadresse 2 .
|:| Inbetrishrabmme Yorgabewert: Aus
-] kommurikation
|:| Raurtemp,-Sollwerte .
|:| Sequenzen Aktueller wiert: IAus _I
|:| Yentilatorsteuerung Ein
|:| Raurnger at
SITET] allnemeine Fonkkinnen
HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Kurzbezeichnung Bereich Grundeinstellung | HandyTool
Heizausgang Busventilantrieb, 0 = Gesperrt / Aus Gesperrt (0) *085
Lufterwa'ausg. Busventilantrieb 1 = Freigegeben / Ein
Klhlausgang Busventilantrieb, 0 = Gesperrt / Aus Gesperrt (0) *087
LuftkUhlerausg. Busventilantrieb 1 = Freigegeben / Ein

8.1.6

Ventilschutzfunktion

Um ein Festsitzen der Ventile nach langeren Betriebspausen (z.B. Kihlventil im Winter)
zu verhindern, werden diese von Zeit zu Zeit bewegt. Die Ventilantriebe werden so
angesteuert, dass maoglichst wenig Heiz- oder Kuhlenergie verloren geht.

Die Ventilschutzfunktion wird ausgeldst, wenn das Ventil ca. 91 Stunden
ununterbrochen geschlossen war.
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Beachte!

8.1.7

Ubersteuerung der Ventilantriebe

KO Zu Testzwecken kénnen die Ventilantriebe einzeln lber folgende Kommunikations-
objekte Ubersteuert werden:
Ubersteuerung Heizventil (Input Kommunikationsobjekt)
Ubersteuerung Kiihlventil (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout|Wert
L|s K|0|A
0|1 (1 |0 |0 |8.010 Nein 0...100% 0= 0%
DPT_Percent_V16 +100 = +100%
+32767 = unglltig
Hinweis

Um die Ventilantriebe zu tUbersteuern, muss zuerst mit dem Kommunikationsobjekt

Applikationsmode der Test Modus aktiviert werden (Siehe Seite 145).

Die Ansteuerung der Ventilantriebe erfolgt gemass den untenstehenden Angaben:

Wert Heizen | Wert Kiihlen | Ansteuerung
unglltig ungiltig | -—-

giiltig ungliltig Heizen

ungultig glltig Kihlen

gultig gultig Thermische Antriebe:

Abwechselnd Heizen und Kihlen mit dem
Wert von Heizen

Motorische Antriebe:

Heizventil und Kihlventil werden auf die
Stellung von Heizen gefahren

DC 0...10 V-Antriebe

Heizen und Kihlen

Im Test-Modus sind die Signalwerte fur Min. / Max. Position per Definition 0 V bzw.
10 V. (nur RXB39.1).
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% ETS Professional

8.2 Fan-Coils mit Klappensteuerung

Bei FNC20 wird das Heizen und Kuhlen mit einem einzigen Klappenantrieb gesteuert.

8.2.1 4-Rohr-Fan-Coils mit Klappensteuerung (FNC20)

Bei der Applikation FNC20, die anstelle eines Ventils eine Klappe zur stetigen
Regelung der Raumtemperatur verwendet, fliesst eine konstante Wassermenge durch
die beiden Warmetauscher. In Abhangigkeit des Bedarfs wird der Luftstrom durch das
Heizregister, zwischen die Register oder durch das Kihlregister geleitet. Dadurch wird
die resultierende Mischlufttemperatur verandert.

Y [%] A
H N Cc
100
Y Klappenstellung
TR Raumtemperatur
YM SpH  wirksamer Heizsollwert
SpC  wirksamer Kihlsollwert
2 H Heizsequenz
§ N Neutrale Zone (Umluft)
. C Kihlsequenz
0 > YM Klappenantrieb
SpH SpC TR[°C]

Die Anordnung der Warmetauscher kann eine asymmetrische Laufzeit fir Heizen und
Kihlen erforderlich machen, diese kann individuell eingestellt werden. In der Mittel-
stellung, wenn der Luftstrom von Heizen nach Kihlen umschaltet, kann die Zeit, welche
durch die mechanische Neutralzone entsteht, ebenfalls eingestellt werden.

Wahlen Sie Sequenzen.
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Zentrale Funktionen

Gerat: 0.0.2 RX}B21.1/FC-10 Einzelraum-Kontroller

Kommunikation Klappeneinstellungen
Raumtemperatur-Sollwerte
Sequenzen Laufzeit Klappe Heizen [15[!! s i |
Ventilatorst

=Nt Eusrung Laufzeit Klappe Kihlen [15[!! s i |
Raumgerat
Allgemeine Funktionen Umschaltzeit Heizen/Kiihlen [D 5 - |
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Wabhlen Sie im Menlpunkt Sequenzen die Laufzeit des Klappenantriebs

<= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

% Anlage EBearbeiten Ansicht  Anwendungen Akkionen  Extras  Fenster  Hilfe
= T4 B« > AT ' 28] @
| Anlagen-Engineering Sequenzen
-] ofs Test3 M, Zellennr, | Adresse Datenpurkt ‘Wert Einheit
= &g Abtueller Parametersatz C@s rost 021 Laufzeit Klappe Heizen 150 5
= Bereich 0 C@w rosz 0.2t Laufzeit Klappe Kilhlen 150 s
- Linis 2 O®1 rorz 021 Umschaltzeit Klappe 0 5
=88 Gersteadresse 1 —2 p Kt
Ij Inbetricbnahme SMMUnkazon
. (@13 poas 0z Heizausgang Buswentilantrieb Aus
L] Kommunikation C] @ 14 pos7 0.2.1 Kihl Buswenkilantrish A
D Raumtemp.—SnIIwerte s Unlaus3ang ousyentiliantric) us
|:| Sequenzen
CIE] wentilatorsteusrung
|:| Raumgerit
[C1#7] allgemeine Funktionen
15 Zentrale Funkkionen
|:| Master/Slave
/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Parameter Name Grundeinstellung Bereich Auflésung | Parameter
Laufzeit Klappe Heizen 150 s 0...360 s 1s *061
Laufzeit Klappe Kiihlen 150 s 0..360 s 1s *062
Umschaltzeit Klappe Os 0..360 s 1s *070
8.2.2 Positionswert des Klappenantriebs
K‘ NX‘@ KO Der Positionswert des Klappenantriebs wird auf die gleichen Kommunikationsobjekte

j

abgebildet wie die Ventilposition der Lufterwarmer / Luftkihler (siehe Seite 91):
Lufterwdrmerausgang und Luftkiihlerausgang.

Der Wert ist auf beiden Kommunikationsobjekten derselbe, namlich der vorher
festgelegte Klappenweg:
z.B. 0...40% Klappenweg entspricht 100...0% Kuhlen,

41...54% Klappenweg = neutrale Zone

55...100% Klappenweg entspricht 0...100% Heizen.

Lufterwdarmerausgang (Output Kommunikationsobjekt)

{ S - Luftkiihlreausgang (Output Kommunikationsobjekt)
’ Flags Typ Sende Heartbeat Wert
LIS |K|O]IA
110 |1 |1 |0 |5.001 Ja 0...100% 0=0%
DPT_Scaling 255 =100%
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Hinweis

Hinweise

8.2.3 Ubersteuerung des Klappenantriebs

Zu Testzwecken kann der Klappenantrieb tber die beiden folgenden Kommunikations-
objekte Ubersteuert werden:

Ubersteuerung Aussenluftklappe (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout|Wert
L s KU
0O (1|1 (0|0 [8.010 Nein 0...100% 0= 0%

DPT_Percent_V16 +100 = +100%

+32767 = unglltig

Um den Klappenantrieb zu tUbersteuern, muss zuerst mit dem Kommunikationsobjekt
Applikationsmode der Test Modus aktiviert werden (Siehe Seite 145).

Die Ansteuerung des Klappenantriebs erfolgt gemass den untenstehenden Angaben:

Wert Heizen | Wert Kiihlen | Ansteuerung
unglltig ungultig | --—--
gultig ungliltig Heizen
ungltig giiltig Kihlen
gultig gliltig Der ganze Klappenweg wird zu 100%.
Der Antrieb fahrt auf die Position des Heizwertes.
8.3 Fan-Coils mit Elektro-Nacherwarmer

Einige Applikationen erlauben zusétzlich zur Ansteuerung von Heiz- und / oder
Kuhlventilen die Ansteuerung eines Elektro-Lufterwarmers. Dieser wird dann als
Nacherwarmer betrieben, das heisst, er wird erst aktiviert, wenn das Heizventil ganz
offen ist.

e RXB2.... Relais mit 2-Punkt/PWM.
¢ RXB39.1: DC 0...10 V- Ansteuerung plus Freigabe mit potentialfreiem Relaiskontakt.

Bei motorischen Antrieben wird der Elektro-Nacherwarmer erst aktiviert, wenn das

Heizventil ganz offen ist

e Bei thermischen Antrieben wird der Elektro-Nacherwarmer erst aktiviert, wenn der
thermische Antrieb mindestens 2 Minuten auf max. Durchfluss (100%) angesteuert
wurde.

e RXB2...: Die Schaltdifferenz ist fix auf 1,0 K eingestellt.

¢ RXB39.1: Wenn der Elektro-Lufterwarmer aktiv ist, betragt die Ventilator-

geschwindigkeit min. 10%.
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8.3.1

4-Rohr-Fan-Coils mit Elektro-Nacherwarmer

Der Controller arbeitet mit einem PI-Algorithmus, der fir 2-Punkt / stetige Regelung des
Nacherwarmers optimiert ist (RXB2...) bzw. fur stetige DC 0...10 V-Regelung

(RXB39.1).
> Y Ausgangssignal
< TR Raumtemperatur
> SpC  wirksamer Kuhlsollwert
< SpH  wirksamer Heizsollwert
H Heizsequenz
C Kihlseuenz
YH Heizventil
YC Kihlventil
« YR Elektro-Nacherwarmer
D3 Sicherheitsthermostat
B1 Ruckluftfihler
Q1 Ventilator
1-stufig Stetig
Y YR YR, Y
A A H 1_K’ A
100% - ON A i 100%- == ;-
\ ’ \ ’
AY Y \ 1
Y ’ 3 \ !
\ { ! 9
g \ YH YCI % YR “ YH YCI l%
\ 14 3 \ ] 8
\ ’ - 1 1 =
\ I 2 1
0% -— OFF T | > 0% l I »
spH  spc RUC spH  spc 'RIC
8.3.2 2-Rohr-Fan-Coils mit Elektro-Nacherwarmer

Der Controller arbeitet mit einem PI-Algorithmus, der fir 2-Punkt / stetige Regelung des
Nacherwarmers optimiert ist (RXB2...) bzw. flr stetige DC 0...10 V-Regelung
(RXB39.1).

Fiir bessere Ubersicht wird in den Figuren unten nur der P-Anteil gezeigt.

10385523A

AV

YHC  Heiz- oder Kuhlventil

YR Elektro-Nacherwarmer
< D3 Sicherheitsthermostat

B1 Ruckluftfihler

Q1 Ventilator
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Wahl der Regelsequenz

Elektro-Nacherwarmer
bei Cooling only oder
Change-over

Nur Heizen
oder c/o = Heizen

Nur Kihlen
oder c/o = Kihlen

Umschaltung

Umschaltung
mit gesperrter
Elektroheizung
(siehe Seite 99)

98/182

Beim Engineering des Controllers muss die Regelsequenz definiert werden:
Nur Heizen, nur Kiihlen oder Change-over.

Der Elektro-Nacherwarmer funktioniert auch bei "Cooling only" und bei "Change-over

im Cool-Mode. In diesem Fall wird fur die Regelung der Sollwert Heizen (SpH)

verwendet.
1-stufig
Y YR
A A H 1K
100%+  ON- i
\
A%
A ‘ °
x \ 8
xl Y YHC g
) 8
\
\
0% -— OFF I— >
SpH TR[°C]
Y YR
A A 1K
H o}
100%+ ON- — --
1
7
/ 7
x vHC ! 2
> ’ g
‘ 8
1 e
1
0% -— OFF ‘| >
spH  spc RIC
Y YR Change-over
A A H 1K /—\ c
100%+ ON- — ;-
\ ‘
A%
A Il -
x| © 1 3
> \ 1 3
\ / S
V' YHC ¢
\ 1
0% -— OFF B >
SspH  spc TRICI
Y [%] Change-over
A H /\ C
100- ——
/
/
/ o
/ g
YHC  YHC/ 8
/ ES
/
0 i -|' >
SpH spc  TRICI

Weitere Details siehe Kapitel 8.1.3 bis 8.1.7.

Stetig
YR, Y
-
100%1 --
A\
\
\
YR\ | \ YHC :
\ 2
[\ e
A\
0% r >
SpH TR[°C]
YR, Y
4 H c
100%1 -
1
1
1
YR yHe,! 2
' 2
’ ]
7
0% rm——t >
SpH  spc 'RIC
YR Y Change-over
L T c
100%1 -- -
[y {
‘ ’
\ I’
\ o
YR \ ’I 8
\‘ 7 §
\ YHC
0% I — |' >
SpH spc TRICI
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Controller-Ausgang

Sicherheitsthermostat

Soll-Leistung
Y

8.3.3 Der Elektro-Nacherwarmer RXB21.1 (Relais)

Beim Raum-Controller RXB22.1 wird der Elektro-Nacherwarmer vom Ausgang Q44
direkt geschaltet (max 1,8 kW ohmisch).

Der Controller-Ausgang des Elektro-Nacherwarmers kann lokal Giber einen Sicherheits-
Thermostat gesperrt werden, der an einem der Hardware Eingange angeschlossen ist.
Der Alarmeingang sowie dessen Funktionsweise kdnnen mit dem Tool konfiguriert
werden (siehe "Digital-Eingange", Seite 142).

Wenn der Sicherheitsthermostat anspricht, wird ein Alarm generiert und Uiber das
Kommunikationsobjekt Alarm ausgegeben (siehe Seite 150).

Die "Position" des Elektro-Nacherwarmers wird auch auf den Bus abgebildet.

KNX@ KO Im S-Mode geschieht dies mittels nachstehendem Kommunikationsobjekt:
(—\ > Heizausgang Bus-Elektro-Heizung (Output Kommunikationsobjekt)
— Flags Typ Sende Heartbeat Wert
L|s K|0|A
110 (1 |1 |0 [5.001 Ja 0...100% 0=0%
DPT _scaling 255 =100%
Im LTE-Mode wird die "Position des Elektro-Nacherwarmers wie folgt libertragen:
i' LTE sy Heizausgang Bus-Elektro-Heizung (Output)
) ) Mogliche Partner-Funktionsblocke | bekannte Partner-
Geriéte
ActPosSetpHeatStageB | 352 HVA
G teche Z HVAC Valve Actuator
eografische Zone 369 EHEA
Electric Heater Element Actuator
Reduktion der Buslast Wird die LTE-Businformation nicht bendtigt, so kann sie ausgeschaltet werden
(Reduktion der Bus-Last, siehe Seiten 91 und 161)
/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Kurzbezeichnung Bereich Grundeinstellung | HandyTool
Heizausgang Bus-El.-Heizung | 0 = Gesperrt / Aus Gesperrt (0) *089

1 = Freigegeben / Ein

Zentrale Sperrung

Bei den Applikationen mit Elektro-Nacherwarmer ist es moglich, diesen zu sperren
(z.B. wegen Tarif-Vorschriften).

o ie Kommunikationsobjekte sehen wie folgt aus:
KNX Ko : g
( > s ] Freigabe Elektro-Heizung (Input Kommunikationsobjekt)
- Flags Typ Empfangs-Timeout Wert
LIS |K|UIA
0O (1|1 (0|0 [1.003 Ja 0 = deaktiviert
DPT _Enable 1 = aktiviert
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- | TE

Freigabe Elektro-Heizung (Input)

Mégliche Partner-Funktionsblécke

bekannte Partner-

Gerate

EnableHeat

115 HVACOPT

Geografische Zone

HVAC Optimiser

Art des Elektroregeisters

% ETS Professional Waéhlen Sie Sequenzen

Im Tool kann fur das Elektroregister 1-stufige oder stetige Regelung gewahlt werden:

Kommunikation
Raumtemperatur-Sollwerte
Sequenzen
Wentilatorsteuerung
Raumgerat

Allgemeine Funkticnen
Zentrale Funktionen
Master/Slave

Gerat: 0.0.3 RXB22.1/FC-12 Einzelraum-Kontroller

Regelsequenz

Antriebstyp Heiz/Kiihlventil

Heizausgang Busventilantrieb
Kiihlausgang Busventilantrieh
Elektro-Heizung
Leistungsaufnahme Elekiroheizung

Heizausgang Bus-El.-Heizung

Wahlen Sie Sequenzen:

<= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

[Nur Kihlen

[FI'P?ZE

% Anlage  Bearbeiten  Ansicht  Anwendungen  Akbionen  Extras  Fenster Hilfe
|'slaelsgElsaa«>aFm = 28] @
Anlagen-Engineering Sequenzen
B ofn TEST Ilr, Zeilennr. | Adresse Dakenpunkt Werk Einheit | Obertrag
Bl o Aktueller. Parametersatz (@1 roso 0.4.2 Regelsequenz Umschaltung
L8 Bareich 0 Oz Poso 0.4.2 antriebstyp Heiz-jkihheenti STP7ZE
Linis 2 s poss 0.4.2 Elektro-Heizung Stetig
e, O @ 1w Posz =
w5 Gersteadresse 1 —_ Datenpunkt-Befehl %]
=-[CJ5 Gerateadresse 2 @1 ross —
(R [157] Inbetriebnabime Oe Wert I Eefehll
----- 7] kommurikation 13} PO87
----- [1E7] raumtemp.-Sollwerte L1® 14 poss TN
----- |:| Sequenzen S ReEIng
----- [1E7] ventilatorsteuerung
----- |:| Raumgerak
----- 7] allgemeine Funktionen ) .
----- [1E7] zentrale Funktionen Vergabewet. Stetig
----- [1E7] master/slave
[+ Bereich 1 Akbueller Wert: Stetig ;I
'I-stufii
/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Kurzbezeichnung Grundeinstellung Parameter
Elektro-Heizung Stetig *056
1-stufig 1
Stetig 254
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Leistungsbedarf

/ HandyTool

% ETS Professional

Bei der Verwendung eines Elektro-Nacherwarmers stellt der Regler den aktuellen
Leistungsbedarf auf dem Bus zur Verfligung.

Dazu ist es notwendig, die Leistung des Registers bei der Inbetriebnahme mittels Tool
in den Regler zu schreiben.

Wahlen Sie Sequenzen, Leistungsaufnahme Elektroheizung:

Gerat: 0.0.3 RXB22.1/FC-12 Einzelraum-Kontroller

Kommunikation
Regelsequenz [Nur Kiihlen ,l
Raumtemperatur-Sollwerts
Sequenzen Antriehstyp Heiz/Kihlventil [grpj'zE -l
Ventilatorsteuerung
Raumgerat
Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionen Elektro-Heizung [Stah'g v]
Master/slave
Leistungsaufnahme Elektroheizung
Heizausgang Bus-El.-Heizung 1100 W
1200 W
1300 W
1400 W

Kommunikationsobjekte ,-"I Parameter | Inbatriebnahme , 1500 W

*lﬁmw

Wahlen Sie Sequenzen, Leistungsaufnahme:

= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

&% Anlage  Beatbeiten  Ansicht  Anwendungen  Akbionen Extras Fenster  Hife
| gla|FElsanlera@ -=28]l0
Anlagen-Engineering Sequenzen
[Sa ol TEST Tr. Zellennr. | Adresse Datenpunkk Wert Einheit | Ube
B . % P.ktueller. Parametersatz [J@1 Poso 0.4.2 Regelsequanz Umschaltung
E-L_E Bereich 0 Oz Foso 0.4.2 Antrisbstyp Heiz-{Khlventi STP72E
= Linie 2 C@co pose 0.4.2 Elektro-Heizung Stetig
- Linie 4 . I 10 Fos? 0.4.2 Leistungsaufnishme El.-Heizung 0.0 ke
O Gerateadresse 1 —_1 ———
E||:| 4 Gerdteadresse 2 Wl L Datenpunkt-Befehl |'x|
i [1E] mbetriebnabime Oe et
[CE] kemmurikation 0 13| POgr ‘et |Befeh||
|:| Raumtemp.-Sallwerte @14 pogs
|:| Sequenzen . .
|:| Ventilakorsteerung Leistungsaufnahme E|-Heizung
|:| Raurngerat
5] allgemeine Furktionen
[1E] Zentrale Funktionen
‘Worgabewert: 0.0 Kw'
fed |:| MasterfSlave B
R Bereich 1 Auflgsung: 0.1 kw
I awimnalwert: - BARW
- DOkw
Mitirnalaert: —
Aktueller Werk: 0o ;I w
Parameter | Kurzbezeichnung Grundeinstellung
*057 Leistungsaufnahme El.-Heizung oW
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KNX@ KO Der Leistungsbedarf wird auf folgendem Kommunikationsobjekt abgebildet:
( S _> Elektrische Leistung (Output Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Sende Heartbeat Wert
LI|s K|0|A
110 (1 |1 |0 [9.024 Ja Floating Point (kW)
DPT_Power

Controller-Ausgénge

Sicherheitsthermostat

A WARNUNG

Erwarmer-Parameter

1

102/182

8.3.4 El. Nacherwarmer RXB39.1 (DC 0...10 V plus Relais)

e DCO...10V (Ausgang YC1):
Der Controller besitzt einen DC 0...10 V-Ausgang zur Steuerung eines Elektro-
Nacherwarmers.

¢ Relais (Q13, Q14):
Zusatzlich ist ein Relais vorhanden, um die Leistung ein- und auszuschalten (max
Last 10 A/ 1.8 kW ohmisch).
Das Relais schaltet ein, wenn eine Last von mehr als 4% verlangt wird. Es schaltet
aus, wenn der Bedarf auf 0% sinkt (Hysterese).
Diese Funktion kann mittels parameter P099 freigegeben oder gesperrt werden
(siehe Seite 104).

Der Controller-Ausgang des Elektro-Nacherwarmers kann lokal tiber einen Sicherheits-
Thermostat oder einen Stromungswachter gesperrt werden, der an einem der digitalen
Eingange angeschlossen ist. Die Eingange sowie deren Funktionsweise kénnen mit
dem Tool konfiguriert werden (siehe "Digital-Eingange", Seite 142).

— Wenn der Sicherheitsthermostat oder der Strdomungswachter anspricht, wird ein Alarm
generiert und lber das Kommunikationsobjekt Alarm ausgegeben (siehe Seite 150).

— Wenn der Sicherheitsthermostat anspricht, bleibt der Ventilator eingeschaltet solange
die min. Einschaltdauer lauftt und keine andere Sequenz (Wasser-Register) aktiv ist.

— Wenn nur der Stromungswachter anspricht, bleibt das Ventilator-Ausgangssignal aktiv.

Die min. Ventilatorgeschwindigkeiten fir Heizen in Komfort, Prekomfort,
Economy und Schutzbetrieb (P153, P156, P157 and P158, siehe Seite129)
mussen auf Werte gesetzt werden, die sicherstellen, dass die gesamte Warme
des el. Erwarmers abgefiihrt wird.

Ausgangssignal YC1

A
A g Bsp. 1: Stellsignal min. =2V
8V ° Stellsignal max. = 8 V
A
g‘
™~ 2 Bsp.2 Stellsignal min. =8V
Stellsignal max. =0V
\5'9.3
2V N~
ov > Warmebedarf (vom Controller)
0 100 %
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ETS Professional

Wahlen Sie Sequenzen:

Gerdt: 0.0.1 RXB39.1/FC-13 Panel Controller

Kommunikation
Raumtemperatur-Sollwerte
Sequenzen
Ventilatorsteuerung
Raumgerat

Allgemeine Furktionen
Zentrale Funkticnen
Master/slave

Regelsequenz.

Antrichstyp Heiz-/Kidhhentil

Laufzeit Heiz-/Kihhentil

Stellsignal maximal Ventil

Stellsignal minimal Ventil

Leistungsaufnahme El.-Heizung

Stellsignal max. Elektro-Heizung

Stellsignal min. Elektro-Heizung

El'Lufterwarmer-Freigaberelais

[ Nur Kiihlen

[Shetig Drittgerdte

[lﬂs

[10.0 v

[O.U W

[I.SkW

0.0V

75V
TeV
7TV
T8V
79V

o

Wahlen Sie Sequenzen; Stellsignal max. / min. Elektro-Heizung:

< - ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

ofg Teskz
@5 Akkusler Parametersatz
B Bereich 0
- Linie 2
O Gerateadresse 1
- Geréteadresse 2

|:| SeqUenzen

|:| Raurnger &t

O IMaster/Slave

] Inbetriebnahme
Fl Komrmunikation
Fl Raumtemp, -Sollwerte

|:| Ventilatorsteusrung

[1E7] allgemeine Funktionen
[1E7] Zentrale Funktionen

&% Anlage Bearbeien  Ansicht  Arwendumgen  Akkiomen  Extras  Femster  Hilfe
| Z 8| FF|sane
Anlagen-Engineering

F1E]

= 2 &9

@

Sequenzen
Iy, Zeillennr, | Adresse Datenpunkk \Wert Einheit | Obertrac
@1 Poso 0.2.2 Regelsequenz Urnschaltung
[z roso 0.z.2 Antriebstyp Heiz- Kithhwentil Stetig Drittge. ..
@z rost 0.z.z2 Laufzeit Heiz-fkihlventil 120 H
D ®o Poes 0.2z Skellsignal mazximal Yenkil 10.0 W
D @ 10 Poes 0.2z Stellsignal mininal Yentil 0.0 W
@11 posv 0,22 B2 Data point command X
@12 Poss 0.2.2 ke[~ i i

Datenpunkt-B
I:‘ . 14/ P93 Positioning sign min el heater

=15
Wett | Befehl

1@ 16 Poss
D . 17 pog7 | Drefault value 0.0
[ 15 Poso Stellsi

YWorgabewert:

Resalution: AR

Pt aimuirn value: =

Auflozung: =
I aximalwert: i
befiriirnuirn value: —
Current value:
.. - Dow
Minimalwert:
Aktueller Wert: 10.0

noy

Wiorgabe |

0K I Abbrechen
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/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle

Parameter 2-Rohr Grundeinstellung Bereich Auflésung HandyTool
Stellsignal max. Elektro-Heizung 10V 0..10V 01V *058
Stellsignal min. Elektro-Heizung oV 0..10V 0.1V *059

Relais-Parameter

% ETS Professional Wahlen Sie Sequenzen:

Um Gerausche zu verhinder, kann die Relais-Funktion gesperrt werden:

Gerat: 0.0.1 RXB38.1/FC-13 Panel Controller
Kommunikation
Regelszquenz [ Nur Kiihlen A ]
Raurntemperatur-Sollwerts
Sequenzen Antriehstyp Heiz-/Kihhventil [ AT - ]
Ventilatorsteuenung
Raumgerat Leistungsaufnahme EL-Heizung [1_5 kw "]
Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionen Stellsignal max. Elzktro-Heizung [10_0 " .]
Master/Slave
Stellsignal min. Elektro-Heizung [u_[) W ‘]
El'Lufterwarmer-Freigaberelais Freigegeben -
Gespe:
Freigegeben

Wahlen Sie Sequenzen:

<= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]
i

0

= T LB e«ecp@E -~ 2 L89|@
7 %
| Anlagen-Engineering Sequenzen
= afa TEST IF, Zeilennr, | Adresse Datenpunkt ‘Werk Einheit | Ubertrac
SREIC .ﬁ.ktueller. Parametersatz @1 poso 0.z1 Regelsequanz Hur Kiihlen
2 P0o&n 0.z2.1 Antriebstyp Heiz-fKihlventi 55451
] Bera_cl? 0 O & b fKiihl 1
= 11 POS7 0.z2.1 Leistungsaufnahme El -Heizung 0.0 W
Linie 2 D . Frah | o
= [ERl Gerateadresss 1 Oe leiqnal ekt )
D Inbetrishnahme 1z POSS 0.2.1 Stellsignal maz, Elektro-Heizung 0.0 W
- [1® 13 pose 021 Stellsignal min, Elektro-Heizung 0.0 Y
D Kammunikation I:l 14 Poge 0.2.1 Ellufterwa Freigaberelai 1
[12 ] Raumtemp.-Sollwerte 2, L er@arrﬁer— reigaberelais 3
15y Sequenzen D—IS Kommunikation -
[JE7] ventiatorsteuerung ® 15 poz Datenpunkt-Befehl ril
D Raurnger 3t D . 17 P03
[1E7] allgemeine Funktionen [l 15 Posd  wert l Befehl]
[1&] zentrale Furkkionen
[1E7] master{slave ' . . .
- E] ceriteadresse 2 El'luttenyaarmer-Freigaberelais
= Bereich 1
= Linie 3
= DHJ Gerdteadresse 2 Vi Ia
[1E7] mnbetriebrahme
& kommunikation
& raumtemp, -Solwerte .
Aktueller Wert: J -
|:| Sequenzen |Na. J
L] ] ventiatorsteverung —
D Raurngerat
/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Parameter 2-Rohr Bereich Grundeinstellung HandyTool

El'lufterwéarmer-Freigaberelais 0 = Gesperrt / Aus *099

1 = Freigegeben / Ein

Freigegeben (1)
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Leistungsbedarf Siehe "Leistungsbedarf", Seite 101.

Positionswert des Siehe "Soll-Leistung”, Seite 99.
Nacherwarmers
Zentrale Sperrung Siehe Seite 99.
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8.4 Fan-Coils mit Warmwasser-Radiator (FNC18)

Fur Warmwasser-Radiatoren ist eine stetige Regelsequenz vorhanden. Der Raum-
Controller arbeitet mit einem fiir thermische bzw. motorische Ventilantriebe optimierten
Pl-Algorithmus. (Der Einfachheit halber wird im folgenden Diagramm nur das P-
Verhalten dargestellt.)

Die Radiator-Sequenz kann auch fiir andere Heizungstypen wie z.B. Fussboden-
heizung eingesetzt werden. Die Regelparameter sind dafiir aber nicht optimiert.

Das Heizregister des Fan-Coils arbeitet in Kaskade mit dem Radiator.

Die Regelsequenzen setzen beim wirksamen Heiz-Sollwert ein.

B1 /A/ ]
AV
>
<
D3 HC
T
o
AN
\ <
B1
AV
YH
Y [%]

Change-over (Fan-Coil)

A
100 Y Ausgangssignal
TR Raumtemperatur
- SpH  wirksamer Heizsollwert
8 H Heizsequenz
3 YH Heizventil (Radiator)
- YHC  Heiz/Kihlventil (Fan-Coil)
0 > B1 Ruckluftfihler

TR[°C] Q1 Ventilator

8.4.1 Konfiguration und Parametrierung

Der Radiator als zusatzliche Heizsequenz hat eigene Einstellungen fir Ventilantrieb
und Laufzeit. Das Prinzip ist in Kapitel 8.1.4 beschrieben.
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E, ETS Professional  Vahlen Sie Sequenzen, Antriebstyp Heizflachen-Ventil:

Gerdt: 0.0.3 RX¥B21.1/FC-11 Einzelraum-Kontroller

Komrmunikation
Raumtemperatur-sollwerts
Weiters Sollwerte
Sequenzan
Ventilatorsteuerung
Raumgerat

Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionen
Master/Slave

Regelsequenz

Antriebstyp Enwdrm. /Kihl.-Ventil

Antriebstyp Heizflachen-Ventil

[Nur Kiihlen

[SI'P?EE

[SI'A}"ZE

Wahlen Sie Sequenzen, Antriebstyp Heizflachen-Ventil:

</= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

& Arlage  Bearbeitsn  Ansicht  Arwendungen  Akkiomen  Extras  Femster  Hilfe

B=;

o

Gl E|lranle a0 es]|e
Anlagen-Engineering Sequenzen
g TEST Mr, Zeilennr, | Adresse Datenpunkk Wert Einheit | Ubertrag
B~ : & .D.ktueller. Pararmetersatz [J®:1 pPoso 0.4.1 Reqgelsequenz Umschaltung
= Bereich 0 Cl@s Poso 041 Antrihstyp Erwarm, fKihl.-ventl  STR7ZE
i t:::: i O E 12 P0G o Antriebstyp Heizflachen-Verti  STA7ZE _
EDH Gerateadresse 1 I:l . IS FrEs Datenpunkt.Befeh[ |’x|
..... [1E] nbetrisbnahme [1® 15 ross —
----- |:| Kommunikation 0 Wert | Befehll
----- |:| Raumtemp.-Sollwerte ® 15 Fos7
----- Weitere Sollwert
_____ E Se?::ueer:ze: Here Antriebstyp Heizflachen-Yenti
----- [JE7] ventilatorsteusrung
----- 7] raumgerat
----- |:| Allgemeine Funktionen .
----- |:| Zentrale Funktionen Vorgabewert STarck
----- |:| Master Slave
[]---DE] Gerdteadresse 2 .
- Bereich 1 Aktueller et STA7ZE LI
STETT
STATT
STE7]
STP7ZE
55481
55681
SH5E
S5PE1
Motonsch Bus
Thermizch Dnttgerate
Motonizch Drittgerate
HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle.
Zuordnung Antrieb — Parameternummer siehe Seite 87.
Parameter fiir Grund- Bereich Auflésung | HandyTool
Warmwasser-Radiator einstellung
Antriebstyp Heizflachen-Ventil STA72E Alle Antriebe -- *063
ausser STE72
Laufzeit Heizflachen-Ventil 150s 0...360 s 1s *064
(falls motorisch)
Offset Heizflachen-Ventil 0s 0...360 s 1s *066
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8.4.2 Positionswerte der Radiator-Ventilantriebe

Die "Position" des Radiators wird auf den Bus abgebildet. Siehe auch Kapitel 8.1.5.

@ Beachte! Das Kommunikationsobjekt Heizflachenausgang darf bei Applikationen fir thermische
Ventilantriebe NICHT zur Steuerung von KNX / EIB-Ventilantrieben verwendet werden.
In diesen Applikationen enthalten die Kommunikationsobjekte bloss theoretische
Positionswerte.

K’ NX‘@ KO Im S-Mode geschieht dies mittels nachstehendem Kommunikationsobjekt:
(3— > Heizflaichenausgang (Output Kommunikationsobjekt)
g Flags Typ Sende Heartbeat Wert
LI|s K|0]|A
110 (1 |1 |0 [5.001 Ja 0...100% 0=0%
DPT_scaling 255 =100%
Im LTE-Mode wird die "Position" des Radiators wie folgt Gibertragen:
[LTE + Heizflichenausgang (Output)
Mogliche Partner-Funktionsblocke | bekannte Partner-
Gerite
ActPosSetpHeatStageB | 352 HVA
- HVAC Valve Actuator
Geografische Zone
Reduktion der Buslast Wird die LTE-Businformation nicht benétigt, so kann sie ausgeschaltet werden
(Reduktion der Bus-Last, siehe Seiten 91 und 161)

/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Kurzbezeichnung Bereich Grundeinstellung | HandyTool
Heizflach'ausg. Busventilantrieb | 0 = Gesperrt / Aus Gesperrt (0) *086

1 = Freigegeben / Ein

8.4.3 Warmebedarf
Diese Applikation kann zwei verschiedene Warmebedarfssignale haben, zum einen
das vom Luftregister und zum andern das vom Radiator. Im KNX-LTE Mode werden
diese Bedarfssignale als 2 Bussignale abgebildet (siehe 11.5, Heiz- und Kihlbedarf).
Im S-Mode wird dieser Bedarf als Energiebedarf Raum zusammengefasst.
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Funktion

KO

Hinweis

Hinweis

8.4.4 Ubersteuerung des Radiatorventilantriebs

Siehe auch Kapitel 8.1.7.

Zu Testzwecken kann der Radiatorventilantrieb iber das folgende Kommunikations-
objekt Ubersteuert werden:

Heizflichenausgang Ubersteuerung (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout|Wert

LIS K|0|A
0 (1 {1 |0 |0 |8.010 Nein 0...100% 0= 0%
DPT_Percent_V16 +100 = +100%
+32767 = unglltig

Um den Radiatorventilantrieb zu tGbersteuern, muss zuerst mit dem
Kommunikationsobjekt Applikationsmode der Test Modus aktiviert werden
(Siehe Seite 145).

8.4.5 Fallstromkompensation

Die Funktion ist nur im Zustand Komfort aktiv.

Wenn trotz tiefer Aussentemperatur (geliefert iber Bus) im Raum kein Warmebedarf
besteht (infolge hoher interner Warmelast), kann es bei grossen Fenstern zu
Komfortproblemen kommen (kalte Abstrahlung, absinkende kalte Luftstrémung,
Betauung).

Ein Radiator, der unter dem Fenster platziert ist, bremst die absinkende kalte Luft-
stromung und kompensiert die kalte Abstrahlung.

Zu diesem Zweck wird der Radiator eingeschaltet, wenn die Aussentemperatur einen
einstellbaren Wert (die Aussentemperatur 0% Ventilposition) unterschreitet.

Die maximale Heizleistung (einstellbar unter Max. Ventilposition) wird abgegeben bei
der "kaltesten Aussentemperatur”, welche sich unter Aussentemperatur max.
Ventilposition einstellen |asst.

100% 4  Heizleistung
/-

Max. Ventilposition -

10385D17de_01

25%  Motorisch — g ‘/Thermisch

0% | > Toa

Aussentemperatur Aussentemperatur
max. Ventilposition 0% Ventilposition

Der Controller addiert die Ventil6ffnungs-Werte der Fallstromkompensation und der

Heizsequenz.

— Wenn die Raumtemperatur wegen der Fallstromkompensation ansteigt, senkt die
Sequenz ihren Ventiléffnungswert und korrigiert so die Raumtemperatur.

— Wenn die Sequenz bei Null angelangt ist, bewirkt die Fallstromkompensation eine
bleibende Erhéhung der Raumtemperatur.
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Controller-Ausgang

Die vom Controller errechnete Heizleistung wird wie folgt umgesetzt:

Warmwasser-Radiatoren
mit motorischem Ventil-
antrieb

Das Ventil wird auf den Wert Heizleistung [%] gedffnet

Warmwasser-Radiatoren
mit thermischem Ventil-
antrieb

400 sec "Offnen" (1sec O
o Heizleistung 50% heisst:

400 sec "Offnen" (1sec O
o Heizleistung 80% heisst:

Die lange Zyklusdauer stellt

¢ Die minimale Heizleistung betragt 25%:

1600 sec "Offnen" (1sec On, 1 sec Off) 400 sec "Schliessen" (1sec On, 19 sec Off)

In einem Netzwerk mit mehreren Raum-Controllern 6ffnen thermische Antriebe von
Siemens zeitlich versetzt, um ein Schwanken der Heizlast zu verhindern.

n, 1 sec Off) 1200 sec "Schliessen" (1sec On, 19 sec Off)

n, 1 sec Off) 400 sec "Schliessen" (1sec On, 19 sec Off)

vollstandiges Offnen und Schliessen der Antriebe sicher.

Hinweis

ETS Professional

Wenn ein thermischer Radiator-Ventilantrieb und ein thermischer Heiz/Kuhl-
Ventilantrieb parallel arbeiten, werden sie vom Controller alternierend angesteuert.

Wahlen Sie Sequenzen, Weitere Sollwerte:

Kommunikation

Weitere Sollwarte

Sequenzen

Raurngerat

Master/Slave

ilf Acs

Raumtemperatur-Sollwerte

Ventilatorsteusrung

Allgemeine Funktionen

Zentrale Funktionen

Gerdt: 0.0.3 RXB21.1/FC-11 Einzelraum-Kontroller

Fallstromkompensation

Aussentemp. 0% Ventil

Maximale Ventilposition

Aussentemp.man. Ventilposition

positicn [nw:

[-IGDC

[lﬂﬂ%

Wahlen Sie Sequenzen, Weitere Sollwerte:

£ ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

€3 Arlage  Bearbeiten  Ansicht  Arwendungen  Akkionen  Extras  Fenster  Hife
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D Inbetriebnahme
[JE] Kommunikation
[J&7] raumtemp.-Solwerte

[JE7] sequenzen
|:| ‘Wentilaborskeuerung
[JE7] raumgerst

[J& 7] algemeine Funktionen
[(JE7] zentrale Funktionen
[JE7] Master/slave

& e &« > @ T T 2@ ]| @
| Anlagen-Engineering Weitere Sollwerte
| afa TEST Ir, Zellennr, | Adresse Datenpunkk Werk Einbeit
= |d Aktueller Parametersatz —_ aussenluftzufuhr
= BEVEi_Ch_ o —5 Fallstromkompensation
+ tf“fei Ol rovs 0.4.1 Aussentemp. 0% Yentiposition 0.0 °C
= 0 ﬁie st | (g7 rore 0.4.1 Aussentemp. max. Vertiposiion  -10.0 or
= Eraleadresse
[1#s roso 0.4.1 Maximale Yentilposition 100 %
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'

Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle

Parameter fiir Grund- Parameter
Fallstromkompensation einstellung Bereich Auflésung HandyTool
Aussentemp. 0% Ventilposition 0°C -30...10°C 0.5K *078
Aussentemp. max. Ventilposition | =10 °C -30...10°C 0.5K *079
Maximale Ventilposition 100 % 0...100 % 1% *080

Freigabe der Funktion

Steuersequenz
Klappenantrieb

Folgende Bedingungen miissen erfiillt sein:

— Der Raum-Controller befindet sich in der Raumbetriebsart Komfort
— Radiator nicht gesperrt, z.B. durch Eingang Applikationsmode = COOL

8.5 Fan-Coils mit Aussenluftklappe
("Economiser”, FNC10, FNC12)

Die Aussenluftklappe dient in erster Linie dazu, den Raum mit frischer Aussenluft zu
versorgen. Zusatzlich kann die kihlere Aussenluft zur Raumkihlung eingesetzt werden.

Die Aussenluftklappe wird immer angesteuert in den Raumbetriebsarten Komfort und
Prekomfort. In der Raumbetriebsart Economy wird sie nur durch die folgenden
Spezialfunktionen angesteuert (Beschreibung siehe Seite 145 ff):

Pre-Cool, Free Cool, Night Purge und Fan-Only.

Die Klappe wird iber ein Hubmodell gesteuert, welches aus der Laufzeit des Antriebes
ermittelt wird.

Mit dem "Economiser-Sollwert" Aussentemp. Min. Klappenstell'g wird bestimmt, bei
welcher Aussentemperatur die Aussenluftklappe eine einstellbare Minimalposition
einnimmt.

Mit dieser Minimalstellung wird unterhalb dieser Aussentemperatur eine konstante
Luftzufuhr erreicht.

Die Aussentemp. Min. Klappenstell'g soll so gewahlt werden, dass sich eine minimale
Differenz von 4 K zum Kihlsollwert ergibt, jedoch keine Zugerscheinungen durch zu
kalte Aussenluft entstehen.

Der Economiser-Sollwert soll aber nicht wesentlich unter dem Komfort-Heizsollwert
liegen, damit im Heizbetrieb nicht Gbermassig viel kalte Luft in den Raum kommt.

Oberhalb der Aussentemp. Min. Klappenstell'g wird die Klappe liber die
Minimalposition hinaus geo6ffnet, wenn:

— die Aussentemperatur unter der Raumtemperatur liegt

— entweder der Raum-Controller sich in den Raumbetriebsarten Komfort oder
Prekomfort befindet
oder
in der Raumbetriebsart Economy eine der Spezialfunktionen Pre-Cool, Free Cool,
Night Purge oder Fan-Only aktiv ist
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Die Klappe wird ganz geschlossen, wenn:

die Aussentemperatur unter den Frostgefahr-Grenzwert sinkt (siehe Seite 32)
der Sicherheitsthermostat Aussenluft anspricht (siehe Seite 142)

in der Raumbetriebsart Economy die Spezialfunktion Emergency Heat aktiv ist
die Aussentemperatur hoher ist als die Raumtemperatur.

Y [%]
100
Y Stellung des Klappenantriebes
© min Min. Klappenstelllung
8 TO Aussentemperatur
min 2 SpC  Kuhlsollwert
SpEcm Economiser-Sollwert
0 I o [501 = Aussentemperatur min. Klappenstelllung
SpFr SpEmc SpC SpFr  Frostgefahr-Grenzwert

8.5.1  Konfiguration und Parametrierung

Grundfunktionen siehe Kapitel 8.1.

Aussentemperatur Die Aussentemperatur wird dem Raum-Controller via KNX-Bus tbermittelt.
Siehe dazu "Aussentemperatur via Konnex-Bus (FNC10, FNC12, FNC18)", Seite 79.

| ETS Professional Wahlen Sie Sequenzen, Weitere Sollwerte:

Gerat: 0.0.3 RXB21.1/FC-11 Einzelraum-Kontrollar

Kommunikation Aussenluftzufubr

Raumtempearatur-Sollwerts

Weil Sollwerte Aussentemperatur min. Klappenstellung [16"-‘(: - |
LenzZen

== Laufzeit Aussenluftklappe [150 g v|

Ventilatorsteuerung

Raumgerat Minimale Klappenstellung [D% A |
Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionen
Master/Slave
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il ACS Wahlen Sie Sequenzen, Weitere Sollwerte:

£ Z ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

€% Anlage Bearbeiten Ansicht Anwendungen Aktionen Extras Fenster Hilfe

= TIF |46 0B|« > @HE 28] @
Anlagen-Engineering Weitere Sollwerte

= ofs TEST Tr Zeilennr, | Adresse Ciatenpurkk Wi'erk Einheit
= @3 sktueler Parametersatz _— Aussenluftzufubr
E Bereich O (@2 povs 0.4.1 Aussentemp, min. Klappenstella  16.0 i
+ Linie: 2 Cl@:s pove 0.4.1 Laufzeit Aussenluftilappe 150 s
- Linie 4 1@+ povs 0.4.1 Minimale Klappenstellung 0 W
= [JR8 Gerateadresse 1 - lekramka ki

1T Tbetriobmahme g Fallstromkaompensation
1] kommurikation
|l Raunke

Sollverte
[E] sequenzen

[JE] wentilatorsteusrung
& ] raumgerst

5] allgemeine Funkkionen
1] Zentrale Funktionen
| Master)Slave

/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Grund- Parameter
Parameter Aussenluftzufuhr einstellung | Bereich Auflésung HandyTool
Aussentemp. Min. Klappenstell'g | 16°C 10 °C..40°C *) [ 0,5°C *073
Laufzeit Aussenluftklappe 150s 0...360s 1s *074
Minimale Klappenstellung 0% 0...100% 1% *075

*)  Zwischen dem Aussentemp. Min. Klappenstell'g und dem Kihlsollwert der
effektiven Raumbetriebsart gewahrleistet die Applikation einen Mindestabstand
von 1K, d.h. wenn nétig wird der Sollwert temporar angepasst.

8.5.2 Freigabe der Funktion

Die Funktion kann zentral gesperrt oder freigegeben werden.
Als Grundeinstellung gilt: die Aussenluftklappe ist freigegeben (Enable).

K‘ NX‘@ KO Fir die Integration der Klappenfreigabe wird folgendes S-Mode-Kommunikationsobjekt
verwendet:
_/> S Freigabe Klappen (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout|Zustinde
LIS K|0|A
0 (1 (1|0 |0 |1.003 Ja 0 = Disabale = Klappe geschlossen
DPT_Enable 1 =Enable = Klappe in Betrieb
Im LTE-Mode wird folgendes Kommunikationsobjekt verwendet:
_» LTE Freigabe Klappen (Input)
Mogliche Partner-Funktionsblocke bekannte Partner-Gerite
DisableDamper | 115 HVACOpt Siemens:
HVAC-Optimizer -—-
Geografische
Zone
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Die Nutzung der Aussenluftklappe kann nur mit dem Raum-Controller RXB21.1
realisiert werden. Dabei wird der AC 24 V 3-Punkt-Klappenantrieb an die Ausgange Y3
und Y4 angeschlossen.

8.5.3 Positionswert der Aussenluftklappe

Die "Position" der Aussenluftklappe wird auf den Bus abgebildet.

K’ NX‘@ KO Im S-Mode geschieht dies mittels nachstehendem Kommunikationsobjekt:
(3— > Aussenluftklappe (Output Kommunikationsobjekt)
g Flags Typ Sende Heartbeat Wert
LI|s K|0|A
110 (1 |1 |0 [5.001 Ja 0...100% 0=0%
DPT _scaling 255 =100%
Im LTE-Mode wird die "Position" der Aussenluftklappe wie folgt GUbertragen:
LTE - Aussenluftklappe (Output)
) ; Mogliche Partner-Funktionsblécke | bekannte Partner-
Geriéte
ActPosSetpFreshAir 362 ADA
- Air Damper Actuator
Geografische Zone
Wird die LTE-Businformation nicht bendtigt, so kann sie ausgeschaltet werden
(Reduktion der Bus-Last, siehe Seiten 91 und 161)
8.5.4 Ubersteuerung der Aussenluftklappe
K‘ NX‘@ KO Zu Testzwecken kann die Aussenluftklappe (ber das folgende Kommunikationsobjekte
Ubersteuert werden:
—L'P S ] Ubersteuerung Aussenluftklappe (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout|Wert
L|s K|0O]A
0 (1 {1 |0 |0 |8.010 Nein 0...100% 0= 0%
DPT_Percent_V16 +100 = +100%
+32767 = ungilltig
Hinweis  Um die Aussenluftklappe zu Ubersteuern, muss zuerst mit dem Kommunikationsobjekt
Applikationsmode der Test Modus aktiviert werden (Siehe Seite 145).
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8.6 Raum-Zuluft-Kaskade (FNCO08)

Die Raum-Zuluft-Kaskade erlaubt ein sehr rasches Erreichen der Soll-Raumtemperatur.
Der Controller berechnet aus der gemessenen Raumtemperatur einen Sollwert fir die
Temperatur am Luftauslass des Fan-Coils. Diese Temperatur kann begrenzt werden,
um das Einblasen von unangenehm kalter / warmer Luft in den Raum zu verhindern.

Diese Funktion ist zusammen mit einer Elektro-Heizung nicht verfligbar, da die Elektro-
Heizung mit den RXB-Reglern nicht fein genug angesteuert werden kann.

Raumfiihler Zuluftfiuhler
@ =

+

B
s

Fancoil H

Raum

Max. Zuluft
Min. Zuluft

Istwert

Regler Zuluft Regler :
H—— Raum Zuluft [ :

Istwert Raum

Sollwerte Raum '
—_
Stell-

Cc
signale

Raum-Controller FNC08 '

Sollwerte Zuluft (intern)

10385z121de

Beachte! Die Funktion ist nur mit motorischen und DC 0...10 V-Ventilantrieben mdglich.
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8.6.1 Parametrieren

Grundfunktionen siehe Kapitel 8.1.1 bis 8.1.7.

%‘T ETS Professional Minimale Zulufttemperatur und Maximale Zulufttemperatur miissen beim Engineering
parametriert werden.

Wahlen Sie Weitere Sollwerte:

Gerdt: 0.0.3 RXB21.1/FC-10 Einzelraum-Kontroller

Kommunikation Maximale Zuluftternperatur [359(3 v]
Raumtemperatur-Sollwerte

Weitere Sollwerte
Seguenzen
Ventilatorsteuerung

Raumgerat

Minimale Zulufttemperatur [ 16°C v]

Allgemeine Funktionen
Zentrale Funkticnen
Master/slave

ACS Wahlen Sie Weitere Sollwerte

£Z ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

€% Arlage Bearbeten  Ansicht  Anwendungen  Akkionen Extras  Fenster Hilfe
AT R AR 1= T L@ %@
| Anlagen-Engineering Weitere Sollwerte

= ofz Testd Ir. Zeilennr, | Adresse Dakenpunkk Wert Einheit
=1 | €8y Aktueller Parametersatz Cl1 POz 0.2.1 Minimale: ZuluFttemper akur 16.0 oC
= Bersich 0 @z PO 0.2.1 Maximale Zulufttemperatur 35.0 o
= Linie 2

- Dﬂ Gerateadresse 1
[1E7] nbetrisbnabime
[1E] kommunikation
[1E7] Raumtemp.-Sollwerte

|:| Sequenzen
|:| wWentilakorskeuerung
|:| Raumgerat

1 Allgemeine Funktionen
[(157] Zentrale Funktionen

[C1E7] Master/Slave

/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle

Parameter Grund- Bereich Auflésung Parameter
einstellung HandyTool
Minimale Zulufttemperatur | 16 °C 10 °C bis Komfort-Heizsollwert | 0,5 °C *038
Maximale Zulufttemperatur | 35 °C Komfort-Kuhlsollert bis 40 °C 0.5°C *039
RXB39.1: ...bis 50 °C
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8.6.2

Zuluft Ein- / Ausgange

Der Zulufttemperaturfiihler wird am Eingang B1/ B2 des Controllers angeschlossen.
Die Raumtemperatur muss mit dem Temperaturfihler im Raumgerat erfasst werden.

Temperaturfiihler

benoétigte Eingédnge
RXB2...

benotigte Eingédnge
RXB39.1

Zulufttemperatur
Raumtemperatur

10385500
B1 j&—

O
CP+, CP— je—

10385S09A

B2

O
CP+, CP— |+—

m® KO Die Zulufttemperatur wird auf folgendes S-Mode-Output-Kommunikationsobjekt
abgebildet:
( S —V Zulufttemperaturausgang (Output Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Sende Heartbeat Wert
LIS K|0|A
110 (1 |1 |0 [9.001 Ja Floating Point (°C)
DPT _Value_Temp
Die Zulufttemperatur kann auch mittels Bus-Flhler erfasst werden.
Dazu dient das folgende S-Mode-Input-Kommunikationsobjekt:
_> S ] Zulufttemperatureingang (Input Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Empfangs-Timeout Wert
L|s K|0|A
0o (1 |1 (1 |1 [9.001 Ja Floating Point (°C)
DPT_Value_Temp

Hinweis

|LTE =iy

Das Bussignal hat Vorrang gegenuber dem lokal angeschlossenen Fhler!

Im LTE-Mode wird die Zulufttemperatur von direkt angeschlossenen Fihlern wie folgt
abgebildet:

Zulufttemperaturausgang (Output)

Mogliche Partner- bekannte Partner-Gerite

Funktionsblocke

TempSupplyAir 390 UHD Siemens:
Geografische Zone UserHVACDisplay Synco RMH760/ RMB795
RMU710/20/30

Wenn "Zuluft" Konfiguriert ist, fragt der Controller diesen Wert nach einem Reset ab.
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Raumgerat

Automatischer Betrieb

1-stufig (Relais Q14)

2-stufig (Relais Q14, Q24)

3-stufig (Relais
Q14, Q24, Q34)
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9 Ventilatorsteuerung
9.1 Beschreibung 1-/ 2-/ 3-stufiger Ventilator

Alle Fan-Coil-Applikationen verfligen Uber eine ein- bis dreistufige automatische
Ventilatorsteuerung. Die Ventilatorstufen werden mit potentialfreien Relaiskontakten
ein- oder ausgeschaltet. Die Raum-Controller arbeiten mit einem Algorithmus, welcher
fur thermische oder motorische Ventilantriebe pro Ventilatorstufe optimiert ist.

Bestimmte Raumgerate erlauben die MANUELLE Vorgabe der Ventilatorstufen (nurin
der Raumbetriebsart Komfort).

Es kdnnen zwei Arten von automatischem Betrieb gewahlt werden.

e "AUTOQO" ist der automatische Betrieb mit Komfort-Temperatur-Sollwerten.

¢ Das Zeichen " ()" bedeutet nicht "Ventilator aus", sondern "automatischen Betrieb
mit reduzierten Sollwerten", z.B. Prekomfort.
In den reduzierten Raumbetriebsarten ist KEINE manuelle Wahl der Ventilatorstufen
moglich.

Im automatischen Betrieb werden die Ventilatorstufen in Abhangigkeit eines PI-Reglers
geschaltet, welcher auf die Regelabweichung reagiert.

Die Relais schalten alternierend. Beispiel: beim Ubergang von Stufe 1 zu Stufe 2
schaltet das Relais der 1. Stufe aus (A), und nach 1 s schaltet das Relais der 2. Stufe
ein (B). Die umgekehrte Reihenfolge gilt beim Zuriickschalten

Y Q 10385D19
A A
100% - _—=== '\‘ Ir - Ventilsequenz
\ ) Ventilator
H \ 1 C
i \ 1
Q14 L S
SpH  SpC TRIC]
10385D20
Y Q H
A A a a | Relais schalten alternierend
100% - —_—— —_—
& -“ Ir Beispiel:
\ ] (A) Relais Stufe 1 schaltet aus
Q24 \‘ II —®
1 \ n (B) Relais Stufe 2 schaltet ein
Q4 R (A) mit 1 s Verzdgerung
SpH SpC TR[C
Y Q 10285D21
A A H a a c
100% - -——— ——__ Y Ausgangssignal
\ 1 TR Raumtemperatur
Q34 \ ) SpH  wirksamer Heizsollwert
J \ I SpC  wirksamer Kiihlsollwert
Q24 \ I H Heizsequenz
| \ ] C Kuhlsequenz
Qi4 \ I} Q14 1. Ventilatorstufe
R Q24 2. Ventilatorstufe
" Q34 3. Ventilatorstufe
SpH SpC TR[*C]
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Controller-Ausgénge

A Warnung!

—> s

KO

Die Ventilatorstufe 1 ist eingeschaltet, solange das Heiz- / Kihlventil teilweise
geoffnet ist, bzw. solange ein Elektroerwarmer angesteuert wird.

¢ Sie wird eingeschaltet, sobald der Controller eine Ventilstellung
bzw. eine Elektroleistung > 0 vorgibt

¢ Sie wird ausgeschaltet, sobald der Controller eine Ventilstellung
bzw. eine Elektroleistung = 0 vorgibt
und die minimale Ventilator-Einschaltdauer abgelaufen ist.

Wenn das Ventil ganz offen ist, bzw. der Elektroerwarmer mit 100% angesteuert wird
(Bereich "a"), startet ein Sequenzregler die Stufen 2 und 3.

Nebst der Regelabweichung ist im Bereich "a" ein Integrator wirksam. Er sorgt dafur,
dass die Umschaltung auf die zweite und spater auf die dritte Ventilatorstufe erfolgt,
wenn die Regelabweichung einige Zeit >0 war, auch wenn die Raumtemperatur den
Schaltpunkt der 2. Stufe nicht erreicht.

Die Schaltung zurtick in die zweite und spater in die erste Ventilatorstufe erfolgt erst,
wenn die Regelabweichung einige Zeit negativ war.

Bei einem Wechsel der Raumbetriebsart (Komfort, Economy, ...) wird der Se-
quenzregler durch die Applikation neu initialisiert. Dies fiihrt zu folgendem Verhalten:
Liegt nach dem Wechsel die Temperatur in der Neutralzone, so gibt der Controller
Ventilstellungen = 0 vor bzw. vorhandene Elektroerwarmer werden nicht mehr ange-
steuert, und der Ventilator schaltet ab. Eine allfallige Verzégerungszeit wird jedoch
abgewartet (minimale Einschaltdauer, Ausschaltverzégerung beim Elektro-Luft- /
Nacherwarmer, Period. Ventilatorkick).

Controller benotigte Ausginge
RXB21.1 Q14 1. Stufe

RXB22.1 Q24 2. Stufe 1 ... 3-stufiger Ventilator
Q34 |— 3. Stufe

80283

Der Ventilator kann auch via KNX-Bus gesteuert werden.
Im S-Mode ist die Steuerung auf 2 Kommunikationsobjekte aufgeteilt:

— Ventilator Befehlswert
— Freigabe Ventilator Befehlswert (aktiviert den Eingang Ventilator Befehlswert).

Steht Freigabe Ventilator Befehlswert auf disabled, so steuert der Controller den
Ventilator automatisch, und der Eingang Ventilator Befehlswert ist inaktiv.

Freigabe Ventilator-Befehlswert (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout Wert

LIS |K|U]IA

0O (1|1 (0 |0 [1.003 Nein 0 = Gesperrt / Aus
DPT _Enable 1 = Freigegeben / Ein

Bei FNCO03 (Elektro-Nacherwarmer) darf der Ventilator nicht ausgeschaltet werden,
wenn der Nacherwarmer aktiv ist, und es muss ein Nachlauf eingestellt werden, um
Uberhitzung zu verhindern.

Ventilator-Befehlswert (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout Wert

LIS |K|U]IA

0|1 |1 |0 [0 [5.001 Nein 0..100% 0= 0%
DPT_Scaling 255 =100%

119/182

Siemens
Building Technologies

Applikationsbibliothek RXB (KNX) Funktionsbeschreibung RXB fur FC-10, FC-11, FC-12, FC-13 CM110385de_08

Ventilatorsteuerung 2013-06-17



LTE =
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Die Werte haben folgende Wirkung:

Wert Beschreibung
(gewiinschte Ventilatorstufe)
1-stufig 2-stufig 3-stufig
0% Aus Aus Aus
0,5..33% Ein 1 1
33,5...66,5% | Ein 1 2
67...100 % Ein 2 2
100 % Ein 2 3

Wenn via Bus "Ventilator = 0" verlangt wird, so setzt der Controller dies indirekt um,
indem er den Belegungszustand auf Standby schaltet und damit den effektiven
Raumbetriebszustand auf Prekomfort oder Economy. Dies wird am Raumgerat mit O
angezeigt. In seltenen Fallen verlasst die Raumtemperatur den Sollwertbereich von
Standby / Eco und der Ventilator schaltet trotz der Ubersteuerung ein.

Hinweis  Die Reaktionszeit des Ventilators bei Steuerung iber den Bus kann 5-6 sec dauern.

Die effektive Ventilatorstufe steht im folgenden S-Mode-Output- Kommunikationsobjekt

zur Verfligung:

Ventilatorausg

ang (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat Wert

L|s K|0 A

110 |1 |1 |0 |5.001 Ja 0..100% 0= 0%
DPT_Scaling 255 = 100%

Im LTE-Mode wird der Wert des Ventilators wie folgt ibertragen:

Ventilatorausgang (Output)

Mogliche Partner Funktionsblocke | bekannte Partner Gerate

FanSpeed

Geografische Zone

393 UFS
User Fan Speed Setting
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9.2

Ventilator-Parametrierung
1- 1 2- | 3-stufiger Ventilator

T .. . . .
% ETS Professional Wahlen Sie Ventilatorsteuerung, Ventilatorstufen

'

Gerat: 0.0.2 RXB22.1/FC-12 Einzelraum-Kontroller

Kommunikation
Raumtemperatur-Sollwerte
Sequenzen
‘Ventilatorsteusrung
Raumgerat

Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionen
Master/Slave

\entilatorstufen

entilatorstauerung

Minimale Einschaltdauer

Temperaturfihler BL

Period. Ventilatorkick Komfort

Period. Ventilatorkick Economy

entilator-Nachlaufzeit

£ = ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

— 3
(auto] -

(6 min — = 95
| Kein Fibler — =l 712
= .
= .

Wahlen Sie Ventilatorsteuerung:

€% Anlage Bearbeiten Ansicht  Anwendungen Akkionen Extras Fenster  Hife

& & T A« > @& E ol )
| Anlagen-Engineering Ventilatorsteuerung
| alg TEST Mr, Zellennr, | Adresse Datenpunkk ‘Werk Einbeit
=€ Aktueller Parametersatz Cl: ross 0.4.2 wentilatorstufen 3 stufig
T BEI’EI.Eh. o |:| @®: rooz 0.4.2 Wentilakarsteuerung Auto
x Lirie: 2 Cl®s ross 0.4.2 Mirimale Einschaltdausr 6
gl O L""'Eg ondrascs 1 [+ rose 0.4.2 Temperaturfihler B1 w
O G:::t:: d:::z: , Cl#s roos 0,42 Perind, Wentilatorkick Kamfon an 9.5
I':‘ Inbetrichnahme [J@e rosr 0.4.2 Period, Wentilatorkick Economy
O Kommunikation [J@7 ross 0.4.2 wentilakbor-kachlaufzeit 71.2
O E] raumtemnp.-Sollwerte
D Sequenzen 9.7
F Wentilatorsteuerung
[1E] raumgerat
[JE7] allgemeine Funktionan 9.6
[1E] Zertrale Funkkionen
[1E] Masterislave
HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Parameter Grundeinstellung | Bereich Aufléosung | HandyTool
Ventilatorstufen 3-stufig (siehe unten) *094
Ventilatorsteuerung Auto Manuell, Auto *093
Temperaturfiihler B1 Siehe 7.1.2
Minimale Einschaltdauer 6 min 1...10 min 1 min *095
Ventilator-Nachlaufzeit 1 min 1...10 min 1 min *098
Period. Ventilatorkick Komfort Aus 0...89 min ; Aus 1 min *096 1)
Period. Ventilatorkick Economy | Aus 0...359 min ; Aus 1 min *097 1)
1) HandyTool: 90 min / 360 min = AUS
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Folgende Einstellungen kénnen gewahlit werden:

Parameter Beschreibung HandyTool
Ventilatorstufen *094
(nur RCB2...)
Externe Kein Einfluss auf Ventilator vom Controller oder vom Raumgerat. 0
Ventilator- Der Ventilator wird z.B. manuell am Fan-Coil-System bedient.
steuerung Der Controller schaltet das Relais Q14 im Betriebszustand Komfort
ein, damit kann der Ventilatorbetrieb freigegeben werden.
Beachte: Bei anderen Betriebszustéanden als Komfort erfolgt die
Freigabe des Ventilators durch den Ventilator-Algorithmus.
Warnung! Bei FNCO3 (Elektro-Nacherwarmer) darf der Ventilator
nicht ausgeschaltet werden, wenn der Nacherwarmer aktiv ist, und es
muss ein Nachlauf eingestellt werden, um Uberhitzung zu verhindern.
1-stufig 1-stufige Ventilatorsteuerung mit Relais Q14 1
2-stufig 2-stufige Ventilatorsteuerung mit Relais Q14 und Q24 2
3-stufig 3-stufige Ventilatorsteuerung mit Relais Q14, Q24 und Q34 3
Ventilatorsteuerung *093
Auto Die Umschaltung der Ventilatorstufen erfolgt automatisch 1
(durch den Raum-Controller). Eine manuelle Ventilatorstufen-Vorgabe
ist nur im Betriebszustand Komfort méglich.
Manuell Alle Ventilatorstufen kénnen nur manuell gewahlt werden 0

(am Raumgerat via PPS2)
Ausnahme: der Ventilator geht auf Automatik, falls die Raumtempe-
ratur ausserhalb des Schutzbetrieb-Sollwertes liegt

Einschaltverhalten
des Ventilators

Bei gewissen Ventilatormodellen genligt das Drehmoment des Motors nicht, um den
Ventilator in der ersten Stufe in Bewegung zu setzen. Bei mehrstufigen Ventilatoren
wird deshalb immer zuerst die hdchste Stufe aktiviert und dann auf die erste Stufe

zurlickgeschaltet.
Hinweise e Diese Funktion ist auch bei manueller Ventilatorsteuerung durch das Raumgerat
aktiv.
¢ Nicht verwendete Relais-Ausgange sind frei verfligbar (siehe Seite 153).
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Regelausginge
(Ventilator)

Ausgangscharaketeristik

1m0V
8V

2V

oV

Ventilator-Freigaberelais

2 Strategien

9.3 Beschreibung stetiger Ventilator DC 0...10 V
(RXB39.1)

Die Fancoil-Applikationen mit RXB39.1 ermdglichen die automatische Steuerung von
stetigen Ventilatoren (DC 0...10 V). Zusatzlich kann der Ventilator mit einem
potentialfreien Relaiskontakt freigegeben oder gesperrt werden.

Controller Ausginge

RXB39.1 GO/YC3 DC 0...10 V-Signal fir den Ventilator
Q33/Q34 Freigaberelais fur den Ventilator

Die Ausgangscharakteristik des Ventilatorsignals (0...10V) wird durch die Parameter
P150 und P151 bestimmt:

Ausgangssignal YC3

A
| g Bsp. 1: Stellsignal min. =2V
= Stellsignal max. = 8 V
A
Q‘
™~ 2 Bsp. 2 Stellsignal min. =8V
Stellsignal max. =0V
\8'9.2
| NG
> Warmebedarf (vom Controller)
0 100 %

Das Relais schaltet ein, wenn die befohlene Ventilatorgeschwindigkeit 4% Uberschreitet
und aus, wenn die Anforderung 0% erreicht (Hysterese). Zusétzlich kann das Relais mit
Parameter P173 freigegeben oder gesperrt werden.

9.3.1  Automatischer Betrieb (nur FNC02 / 03 / 04)

Es kann zwischen 2 verschiedenen Regelstrategien gewahlt warden:

¢ Ventilator sequenziell (Ventilatorgeschwindigkeit wird erst erhéht, wenn die Raum-
temperatur einen Offset Uber- unterschreitet UND Das Ventil voll offen ist)

o Ventilator parallel (Ventilatorgeschwindigkeit parallel zum Stellsignal des Ventils oder
Nacherwarmers, wenn die Aktivierungsschwelle Uberschritten ist)

Die Auswahl geschieht mit den Parametern P160 und P161:

Parameter Beschreibung
P160 Heizventil-Position: Ventilatorregelung aktivieren
100% Regelstrategie Ventilator in Sequenz ist aktiv (Heizen)
<100% Regelstrategie Ventilator parallel ist aktiv (Heizen)
(Empfohlener Wert 20...40%)
P161 Kihlventil-Position: Ventilatorregelung.aktivieren
100% Regelstrategie Ventilator in Sequenz ist aktiv (Kiihlen)
<100% Regelstrategie Ventilator parallel ist aktiv (Kiihlen)
(Empfohlener Wert 20...40%)
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Funktion

Ein PI-Regler regelt die Ventilatorgeschwindigkeit in Abhangigkeit von der Regel-

abweichung des Ventils oder Nacherwarmers.

Der Ventilator startet mit der min. Geschwindigkeit (P153, P155), wenn der Stellwert
des Ventils oder Nacherwarmers 4% uberschreitet; er schaltet aus, wenn der Stellwert

0% erreicht (Hysterese).

Regelstrategie Ventilator sequentiell

Regelstrategie Ventilator parallel

Wenn der Stellwert des Ventils oder Nacherwarmers
100% erreicht UND die Raumtemperatur den Ventilator-
Offset unter- / Gberschreitet (P162, P163), so steigt das
Ventilator-Ausgangssignal bis zum Maximalwert (P152,

Wenn der Stellwert des Ventils oder Nacherwarmers den
Ventilatorstartpunkt (P160, P161) Uberschreitet, so
steigt das Ventilator-Ausgangssignal bis zum Maximal-
wert (P152, P154), und zwar parallel zur Regelabwei-

P154).

chung des Ventils oder Nacherwarmers.

Hinweis: ACS und ETS
Aus Griinden der Tool-Architektur sind die Parameter
P162...P167 sichtbar, sie haben aber ekine Funktion.

Sequenziell

Parallel

Ventilatorgeschwindig-
keit in der Totzone
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Fan
Speed
1 Xeran  OfsFant Ofsranc Xpranc Valve
<« —>l—> —
100% — N
SmaxH
4 4%
SmlnH \ 0%
0% | >
SpHCmf Spccmf TR
Fan
Speed“ — Valve
100% —
—'\ FanStartDmdyeat
maxC
maxH ‘ FanStaandCool
* 4%
ShiinH \ 0% / m|nC
0% I | | | >

SpHCmf Spcemt TR

In Komfort konnen fir Heizen und Kihlen unterschiedliche Min. Werte eingestellt
werden (P153, P155)

In Pre-Comfort, Economy und Schutzbetrieb gibt es fir Heizen und Kihlen nur einen
Min. Wert (P156...P158).

In Komfort, Pre-Comfort und Economy ist es mdglich, den Ventilator in der Totzone

auf dem Min. Wert laufen zu lassen.

¢ In Komfort ist die Hysterese zwischen den beiden Min. Werten (Heizen, Kihlen)
und zwischen dem Heizsollwert und der Mitte der Totzone.

¢ In Pre-Comfort und Economy gibt es keine Hysterese, da nur ein Min. Wert
vorhanden ist.
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Sequentiell und parallel

Fancoils mit
Rickluftfiihler

FNCO03

A WARNING

Beachte!

E
Speed an
T Xpeanh  OfSran OfsFanc Xoranc Valve
100% —
‘ =
‘ SmaxC
SminC
0% ‘ A >
Spcemf TR

Wenn der Fancoil mit einem Ruckluftfihler ausgestattet ist, muss der Ventilator
mindestens zeitweise laufen, damit die korrekte Raumtemperatur gemesen wird.

Dieser Betrieb wird mit der Fuhlerwahl "Rickluftfiihler" aktiviert. Die Laufdauer und die
Pausenzeit kbnnen parametriert werden. Siehe "Periodischer Ventilatorkick", Kapitel 9.7.

¢ Wenn der el. Nacherwarmer aktiv ist, muss die Ventilatorgeschwindigkeit min. 10%
betragen (Sicherheit)

¢ Der Ventilator wird ausgeschaltet, wenn der Ausgang des el. Nacherwarmers 0%
verlangt UND die Nachlaufzeit (P159) abgelaufen ist.

Wenn die Raumbetriebsart andert (Komfort, Economy usw.), und die Raumtempera-

tur danach in der Totzone liegt, wird der Sequenzregler durch die Applikaiton neu

initialisiert. Das bewirkt:

— Ventilstellungen 0%

— EI. Nacherwarmer ausgeschaltet

— Ventilator wird ausgeschaltet, wobei die Nachlaufzeit abgewartet und bzw. ein
periodischer Ventilatorkick zu Ende gefahren wird.

Beachten Sie die Sicherheitsvorschriften fiir el. Nacherwarmer auf Seite 102.

9.3.2 Automatischer Betrieb (nur FNC08)

¢ Die Raum-Zuluft-Kaskadensteuerung unterstitzt nur die Regelstrategie "Ventilator in
Sequenz".
Das bedeutet, dass die Parameter P162...P167 nicht eingestellt werden kdnnen.

¢ Die Minimalwerte der Ventilatorgeschwindigkeit fir Komfort, Prekomfort, Economy
und Schutzbetrieb missen >0% gesetzt werden

¢ Bei kleinem Energiebedarf tUbersteuert die folgende Sequenz die eingestellte min.

Ventilatorgeschwindigkeit, um ein gleichmassigeres dynamisches Verhalten des

Ventilators zu erreichen. Die Sequenz reduziert mogliche kalte Luftstromung durch

hoéhere Luftgeschwindigkeit beispielsweise bei transienten Ventilstellungen /

Ventilatordrehzahlen. So wird der Benutzerkomfort bei kleinem Energiebedarf

verbessert.

— Bedarf < 4%: Ventilator lauft auf min. Ventilatorgeschwindigkeit fiir Heizen / Kiihlen.
Eine Nachlaufzeit wird gestartet (fixer Wert 6 min).

— Bedarf 0%: Ventilator lauft weiter mit 10% Geschwindigkeit (fixer Wert), falls die
Nachlaufzeit noch nicht abgelaufen ist. Sonst stoppt der Ventilator.
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9.3.3 Raumgerat (nur RXB39.1/FC-13)

Gewisse Raumgerate erlauben das Umschalten der Raumbetriebsart und die
automatische oder manuelle Wahl der Ventilatorstufe (nur im Komfort-Betrieb).

In den Applikationen von FC-13 kann die Reaktion des Controllers auf die Benutzer-
Eingaben parametriert werden:

e Manueller / automatischer Betrieb (P093, ist auch bei FC-10-11-12 verfligbar)
e Funktion der Standby-Taste "¢)" ( P168 — falls P093 = Auto):

— Automatischer Ventilatorbetrieb mit reduzierten Sollwerten (Grundeinstellung), z.B.

Prekomfort
— oder Ventilator AUS
o Fr stetige Ventilatoren missen die Ventilatorstufen (1, II, 11l) auf Ventilator-
geschwindigkeiten (%) abgebildet werden.
Die Grundeinstellung ist wie folgt:
— 0% von (Smaxtic - Sminnc) fur Ventilatorstufe |
— 50% von (Spaxic - Sminwc) fur Ventilatorstufe |1
—100% von (Smaxic - Sminwc) fUr Ventilatorstufe 111
Um diese Werte zu verandern, muss zuerst der Parameter P169 freigegeben
werden. Danach kénnen die Werte verandert werden (P170...P172, siehe Kapitel
12).

Speed
A Fan
100% —
Far_'l_III=100% - A
Fa_r_1 11 =50%
Smaxt
Smen(H Fan: | = 0% .
A ]
SminH Sminc
0% - — >
TR

SpHem Spcem

Das folgende Beispiel illustriert die Zusammenarbeit von Raumgerat und Applikation:

QAX Parametrierung
Schieber-/ SmaxH = 80%, SminH = 20%, SmaxC = 100%, SminC = 30%, SminPreCmf = 15%,
Cursor- S1=5%, S2 =50%, S3 = 100%
Stellung Manual (P093 = Manual) Auto (P093 = Auto, P168 =1) Auto (P093 = Auto, P168 = 0)
Q) Betriebsart: nicht Komfort Betriebsart: nicht Komfort Betriebsart: nicht Komfort
(nur Ventile 1)) (nur Ventile 1))
Ventilator: 0, Schutzbetrieb aktiv | Ventilator:  Auto Ventilator: 0, Schutzbetrieb aktiv
Auto (Nicht verfiugbar) Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort
Ventilator:  Auto Ventilator:  Auto
| Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort
Ventilator: Heizen 23% Ventilator:  Heizen 23% Ventilator: Heizen 23%
Kihlen 33.5% Kihlen 33.5% Kihlen 33.5%
1] Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort
Ventilator: Heizen 50% Ventilator:  Heizen 50% Ventilator:  Heizen 50%
Kihlen 65% Kiihlen 65% Kihlen 65%
1 Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort
Ventilator: Heizen 80% Ventilator:  Heizen 80% Ventilator:  Heizen 80%
Kihlen 100% Kiihlen 100% Kihlen 100%
Hinweise | ¢ Funktion fir FC-10-11-12-13 e Funktion ohne P168 fir FC-10-11-12 | e Nicht verflgbar fir FC-10-11-12
e FC-13 mit P168 =1 e FC-13mit P168 =0
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1) Die Ventile werden mit den Sollwerten der zugehdrigen Raumbetriebsart gesteuert.
Ein allfalliger El. Erwarmer wird ausgeschaltet.
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A Warnung!

—> s

Beispiel mit:
S1=5%,

S2 =50%,

S3 =80%
SminH = 20%,
SmaxH = 80%,
SminC = 30%,
SmaxC = 100%

KO

9.3.4 Positionswerte der Ventilatorgeschwindigkeit

Der Ventilator kann nebst der Steuerung via PPS2 auch via KNX-Bus gesteuert werden.
Im S-Mode ist die Steuerung auf 2 Kommunikationsobjekte aufgeteilt:

— Ventilator Befehlswert
— Freigabe Ventilator Befehlswert (aktiviert den Eingang Ventilator Befehlswert).

Steht Freigabe Ventilator Befehlswert auf disabled, so steuert der Controller den
Ventilator automatisch, und der Eingang Ventilator Befehlswert ist inaktiv.

Freigabe Ventilator-Befehlswert (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout Wert

LIS K|0|A

0|1 |1 (0 [0 [1.003 Nein 0 = Gesperrt / Aus
DPT _Enable 1 = Freigegeben / Ein

Bei FNCO3 (Elektro-Nacherwarmer) darf der Ventilator nicht ausgeschaltet werden,
wenn der Nacherwarmer aktiv ist, und es muss ein Nachlauf eingestellt werden, um
Uberhitzung zu verhindern.

Ventilator-Befehlswert (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout Wert

LIS K|0|A

o1 |1 |0 |0 [5.001 Nein 0..100% 0= 0%
DPT_Scaling 255 =100%

Der Ventilator-Befehlswert wird als absoluter Wert behandelt.

Die am Raumgerat angezeigte Ventilatorstufe wird aus folgenden Werten berechnet:

— Ventilator-Befehlswert

— Raumtemperatursollwert Komfort

— Eingestellter Bereich der Ventilatorgeschwindigkeiten (Smin/Smax, Heizen / Kihlen)

Wenn ein Ventilator-Befehlswert (X) unterschiedliche Ventilatorstufen fir Heizen und
Kuhlen am Raumgerat ergibt, so geschieht die Umschaltung in der Mitte zwischen den
aktiven Komfort-Sollwerten. Eine Hysterese von + 0.2 K verhindert haufigen Wechsel
der Anzeige.

Speed ) (SpHemf + Speemf)/2
\
] 100%
100% P . .. A
80%
. i | ENENEN 65%
50% maxH ala
02K ‘96 02K . . SmaxC 33.5%
! G .
23% vy __J T
u r
Sri]inH B Sminc
0% \ T =TR
SpHemf Spcemf
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Das folgende Beispiel illustriert die Auswirkung des Ventilator-Befehlswertes auf die

Anzeige am Raumgerat:

Befehl QAX LED- | Parametrierung
(von KNX-Bus) |/ Cursor- | Manual (P093 = Manual) Auto (P093 = Auto, P168 = 1) | Auto (P093 = Auto, P168= 0)
Stellung
X=0% Q) Betriebsart: nicht Komfort Betriebsart: nicht Komf. Betriebsart: nicht Komfort
(nur Ventile ) Ventilator:  Auto (nur Ventile )
Ventilator: 0, Schutzbetrieb aktiv z.B. SminPrecm | Ventilator: 0, Schutzbetrieb aktiv
Heating: Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort
0% < X <=23% Ventilatorgeschw. vom Bus: X Ventilatorgeschw. vom Bus: X| Ventilatorgeschw. vom Bus: X
Cooling:
0% < X <=33.5%
Heating: 1] Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort
23% < X <=50% Ventilatorgeschw. vom Bus: X Ventilatorgeschw. vom Bus: X| Ventilatorgeschw. vom Bus: X
Cooling:
33.5% < X <=65%
Heating: 1 Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort Betriebsart: Komfort
50% < X <=100% Ventilatorgeschw. vom bUs: X Ventilatorgeschw. vom Bus: X| Ventilatorgeschw. vom Bus: X
Cooling:
65% < X <=100%
Hinweise e Funktion fir FC-10-11-12-13 e Funktion ohne P168 fur e Nicht verfugbar fur FC-10-11-12
FC-10-11-12 FC-13 mit P168 = 0
e FC-13mitP168 =1
1) Die Ventile werden mit den Sollwerten der zugehoérigen Raumbetriebsart gesteuert.
Ein allfalliger El. Erwarmer wird ausgeschaltet.
Hinweis Die Reaktionszeit des Ventilators bei Steuerung Gber den Bus kann 5-6 sec dauern.
Die effektive Ventilatorstufe steht im folgenden S-Mode-Output- Kommunikationsobjekt
zur Verfligung:
( S —p Ventilatorausgang (Output Kommunikationsobjekt)
Flags Typ Sende Heartbeat Wert
LIS |K|UIA
110 |1 |1 |0 |5.001 Ja 0..100% 0= 0%
DPT_Scaling 255 =100%
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Im LTE-Mode wird der Wert des Ventilators wie folgt bertragen:

Ventilatorausgang (Output)

Mogliche Partner Funktionsblocke

bekannte Partner Gerite

FanSpeed

Geografische Zone

393 UFS
User Fan Speed Setting
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9.4 Ventilator-Parametrierung DC 0...10 V

R S . . .
% ETS Professional Wahlen Sie Ventilatorsteuerung.

Gerat: 0.0.1 RXB39.1/FC-13 Panel Controller

Kommunikaticn ]
Ventilatorsteusrung l,ﬁ,u‘t{; - ]

Raumtemperatur-Sollwerte

Seguenzen Minimale Einschaltdausr [E min = ]

\entilatorsteusrung

Raumgerat Temperaturfihler B1 lKein Fiihler M ]

Allgemeine Funktionen

Zentrale Funktionan Pericd. Ventilatorkick Komfort [Aus - ]

Master/Slave

1 Pericd. Ventilatorkick Economy l.ﬁ.us h ]

Ventilator-Nachlaufzeit ll min h ]
Stellsignal maximal Ventilator [10,0 W A ]
Stellsignal minimal Ventilator lﬂ.ﬂ W h ]
entilatorgeschw. Heizen max [100% - ]
Ventilatorgeschw. Heizen min lzﬂ% A ]
entilatorgeschw. Kihlen max [100% - ]
entilatorgeschw. Kdhlen min lzﬂ% E ]
entilatorgeschw. Prekomf. min lzﬂ% E ]
entilatorgeschw. Economy min [20",{, - ]
entilatorgeschw. Schutzb. min lzﬂ% E ]
Ventilator-Machlaufgeschw. Min [410,{, - ]
HV-Pos: Ventilatorreg.aktiviren llﬂﬂ% h ]
KW-Pos: Ventilatormeg.aktiviren [100% - ]
Offset Heizen Wentilator [U.ﬂ K h ]
P-Band Xp Heizen Ventilator ll.ﬂ K v ]
Tn Heizen Ventilator [10 min v ]
Offset Kihlen Ventilator lﬂ.ﬂ K h ]
P-Band Xp Kihlen Ventilator [I.D K v ]
Tn Kihlen Ventilator llﬂ min h ]
entilator-Freigaberelais []a v ]
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o HandyTool
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Wahlen Sie Ventilatorsteuerung:

<= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

% Anlage Bearbeiten  Ansicht  Anwendungen  Akkionen  Extras  Fenster  Hilfe
= FF (4o esAF L8] @
| Anlagen-Engineering Ventilatorsteuerung
= afg TEST Mr, Zeilennr, | Adresse Datenpunkk Werk Einheit | Ube
= % Aktueller Parametersatz 1 @1 P93 0.z2.1 Yentilatorsteusrung Auto
: Bereich 0 C@z poss 021 Minimale Einschaltdauer 6 min
= L'”'ez . CO#: posz 021 Temperaturfiihler 1 Kein Filhler
T i 4 PO9G 021 Period. Yentilatorkick Komfort an min
EJ Gerdteadresse 1 e
|:| Inbetrisbnahme ) ; i )
- Cl®s posr 021 Period. Ventilatorkick Econonny 360 min
|:| Karmmunikation O i i )
|:| Raumterp.-Solwerte D & PO9g 0.2.1 '\u'ent|.ator—Nac. aufzeit . 1 rin
D Saquenzen ®7 riso 0.z.1 Stellsignal maximal Yentilakor 10.0 W
D i D #: Pist 0.z2.1 Stellsignal minimal Yenkilator 0.0 Y
DZ Raumgerat 1 B P12 0.z2.1 Wentilatorgeschw, Heizen max 100 %o
1] allgemeine Funkionen Ol piss el Yentilatorgeschw, Heizen min 20 i
[1E7] zentrale Funktionen [I#%11 Pis4 0.2.1 Yentilatorgeschw, Kihlen masx 100 A
[1E7] master/slave Cl@1z piss 0.2.1 Yentilatargeschw, Kithlen min 20 %
= B8 Gersteadresss 2 C1® 13 pise n.2.1 Ventilatorgeschw, Prekomf. min 20 %
[1E7] Inbetriebnahme 1@ 14 pi57 0.2.1 Ventilatorgeschw, Ecanomy min 20 %
CIE7] kommunikation [l 15 piss n.z.1 Yentilatorgeschw, Schukzh, min 20 T
O] Raumtemp.-Solwerte ] @ 16 P159 0.2.1 Ventilatar-NachlauFgeschw, min 20 %
L1E] Sequenzen Cl@i7 P10 021 Hy-Pos: Yentilatorreg, akkivren 100 %
CIE] ventlatorsteuerung |7 @ 15 161 0.2.1 K¥-Pas: Yentilatorreg. aktiviren 100 7
EZ Raumgerdt Ol 1o pie2 021 OFfset Heizen Ventilator 0.0 K
D% gign'sgle;nsuig':n'znnen C1® 20 piss 0.2.1 Offset Kihlen Ventilator 0.0 K
Cl®:z1 pies 021 P-Band ¥p Heizen Yentilatar 1.0 K
= 22 PlES 021 P-Band ¥p Kihlen Yertiator 1.0 K
i BEFEE? MasterSlave O
. 23 Pleg 0.2.1 Tn Heizen Yentilator 10 min
B e 5:24 P167 0.2.1 Tr Kilhlen Yentilat 10 i
+-[] Geriteadresse 2 e N kuhlen Yentiator min
+- ] Gerdteadresse 5 [1#zs pi73 0.z2.1 Wentilator-Freigaberelais Ja
See Parameters in the last column of the table below
Parameter Grund- Bereich Auflosung | HandyTool
einstellung
Ausgangscharakteristik
Stellsignal maximal Ventilator 10V 0..10V 01V *150
Stellsignal minimal Ventilator oV 0..10V 01V *151
Automatik-Betrieb
Ventilatorgeschw. Heizen max 100 % 0...100 % 1% *152
. . . 1
Ventilatorgeschw. Heizen min 20 % 0...100 % 1% *153 ")
Ventilatorgeschw. Kiihlen max 100 % 0...100 % 1% *154
Ventilatorgeschw. Kiihlen min 20 % 0...100 % 1% *155
. . 1
Ventilatorgeschw. Prekomf. Min 20 % 0...100 % 1% *156 ")
. . 1
Ventilatorgeschw. Economy min 20 % 0...100 % 1% *157 "
Ventilatorgeschw. Schutzb. min 20 % 0...100 % 1% *158
HV-Pos: Ventilatorreg.aktiv'ren 100 % 0...100 % 1% *160
KV-Pos: Ventilatorreg.aktiv'ren 100 % 0...100 % 1% *161
Offset Heizen Ventilator 0.0K 0..3K 01K *162
Offset Kiihlen Ventilator 0.0K 0..3K 01K *163
P-Band Xp Heizen Ventilator 1.0K 0.5..5K 0.1K *164
P-Band Xp Kiihlen Ventilator 1.0K 0.5..5K 0.1K *165
Tn Heizen Ventilator 10 min 0...30 min 1 min *166
Tn Kiihlen Ventilator 10 min 0...30 min 1 min *167
Ventilator Freigaberelais Freigegeben (1) | 0/1 -- *173
(Details siehe unten)
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Parameter Grund- Bereich Auflésung HandyTool
einstellung
Parameter mit El. Erwdrmer
Ventilator-Nachlaufzeit 1 min 1...10 min 1 min *098 ")
Ventilator-Nachlaufgeschw.min 20 % 10...100 % 1% *159 "
Andere Parameter
Ventilatorsteuerung Auto Manual, Auto -- *093
(Details siehe unten)
Minimale Einschaltdauer 6 min 1..10 min 1 min *095
Period. Ventilatorkick Komfort OFF 0...89 min ; Off 1 min *096 2)
Period. Ventilatorkick Economy OFF 0...359 min ; Off | 1 min *097 2)
Temperaturfiihler B1/B2 Siehe Kapitel 7.1
Ventilator-Parameter 168...172 fiir das Raumgeriét Siehe Kapitel 12
1) Siehe Warnung fiir el. Nacherwarmer auf Seite 102
2) HandyTool: 90 min / 360 min = OFF

Ventilatorsteuerung *093

Auto Die Umschaltung der Ventilatorstufen erfolgt automatisch 1

(durch den Raum-Controller). Eine manuelle Ventilatorstufen-
Vorgabe ist nur im Betriebszustand Komfort moglich.
Manuell Alle Ventilatorstufen kbnnen nur manuell gewahlt werden 0

(am Raumgerat via PPS2)
Ausnahme: der Ventilator geht auf Automatik, falls die
Raumtemperatur ausserhalb des Schutzbetrieb-Sollwertes liegt

Ventilator Freigaberelais *173
Freigegeben Das Relais (Q34) schaltet ein, wenn der Steuerbefehl an YC3 1
den Wert von 4% Ubersteigt; es schaltet aus, wenn der
Steuerbefehl auf 0% sinkt (Hysterese).
Relaisdaten siehe Datenblatt
Gesperrt Das Relais ist immer inaktiv. 0

Schliessen Sie die Speisung direkt am Ventilator an.

9.5 Minimale Einschaltdauer

Jede Ventilatorstufe ist immer fir eine bestimmte minimale Zeitdauer eingeschaltet,
bevor auf die nachst héhere Stufe umgeschaltet wird. So kann sich der Controller auf
diese Stufe einregeln.

9.6 Nachlaufzeit (Ausschaltverzogerung)

Im Fall eines Elektro-Nacherwarmers (FNC03, FNCO05) ist beim Ausschalten darauf zu
achten, dass die Restwarme des Elektroregisters abgeflihrt wird.

Dazu wird der Ventilator verzogert ausgeschaltet. Die Nachlaufzeit und die notwendige
Ventilatorgeschwindigkeit (mindestens 10%) sind einstellbar.
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Rickluftfiihler

9.7 Periodischer Ventilatorkick

Erfolgt die Raumtemperaturmessung mit einem Ruckluftfihler im Fan-Coil
(angeschlossen am Eingang B1, siehe Kapitel 7), so muss der Ventilator mindestens
zeitweise eingeschaltet sein, damit die effektive Raumtemperatur korrekt erfasst wird.

Dazu dient die Funktion "Periodischer Ventilatorkick".

Ab Version 2.36 ist eine reduzierte Funktionalitat (ohne Zeitwerte fir Komfort und
Economy) auch verfugbar, wenn kein Ruckluftfiihler parametriert ist.

Hinweis  Aus Grinden der Tool-Architektur sind diese Zeitwerte in ACS und im HandyTool
trotzdem sichtbar und einstellbar, obwohl der Regler sie nicht unterstitzt.

Funktion DerVentilator kann periodisch auf der kleinsten Geschwindigkeit eingeschaltet werden.
Liegt die Raumtemperatur zwischen den effektiven Sollwerten SpH und SpC, so wird
der Ventilator jeweils nach Ablauf der Zeitdauer "Periodischer Ventilatorkick" flr die
"minimale Einschaltdauer " eingeschaltet — auf Stufe 1 / Vmin.

RXB2... RXB39.1 Y 10385022
Q14 EIN V min —
Q14 AUS  AUS >
t [h:mm]
Periodischer minimale Periodischer minimale
Ventilatorkick Einschaltdauer ~ Ventilatorkick  Einschaltdauer
Parameter Grundeinstellung Bereich Auflésung | HandyTool
Period. Ventilatorkick Komfort | Aus (90 min) 1) 0...89 min; Aus 1) 1 min P096
(RXB39.1: auch Prekomfort)
Period. Ventilatorkick Economy | Aus (360 min) 1) 0...359 min ; Aus 1) 1 min P097
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Hinweise

1) HandyTool und ACS: 90 min / 360 min = AUS

RXB39.1: Fur die Einstellung der minimalen Ventilatorgeschwindigkeit siehe Kapitel 9.4.

Wird Period. Ventilatorkick auf O gesetzt, so ist die 1. Ventilatorstufe / Vmin zwischen
den wirksamen Sollwerten Heizen und Kiihlen immer eingeschaltet

e Wird 90 min (bzw. 360 min) eingestellt, so wechselt die Anzeige auf "Aus".
Dies bedeutet, dass die Funktion deaktiviert ist

¢ Wenn die gemessene Temperatur das Totband verlasst, also wenn sie den
wirksamen Heiz- oder Kuhlsollwert unter- oder tberschreitet, schaltet der Ventilator
schon vor Ablauf von Period. Ventilatorkick ein

¢ RXB2... : Bei einer Umschaltung der Raumbetriebsart von Economy nach
Prekomfort und zwischen Prekomfort und Komfort wird die 1. Ventilatorstufe fir die
minimale Einschaltdauer aktiviert und danach Period. Ventilatorkick gestartet

e RXB39.1: Wenn sich die gemessene Temperatur aus der Totzone hinausbewegt,
d.h. Gber den Kihlsollwert / unter den Heizsollwert, so schaltet der Ventilator ein,
bevor der Period. Ventilatorkick dies verlangt. Wenn kein Bedarf von einem
Sequenzelement ansteht, ist der Period. Ventilatorkick auch ausserhalb der Totzone
aktiv, um eine korrekte Rucklufttemperaturmessung sicherzustellen.

e Ein Raumgerat QAX34.1 zeigt den Wert von B1 an
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10 Master-Slave
10.1 Beschreibung

Beispiel fur Master / Slave: in einem Grossraumbiro sind mehrere Controller installiert.
Ein Controller erfasst die Raumtemperatur (Master) und steuert Giber den KNX-Bus die
anderen Controller (Slaves). So lasst sich der Raum spater ohne Verdrahtungsande-
rung im kleinere Rdume aufteilen.

10385217

Der Controller A ist als Master konfiguriert und regelt die Raumtemperatur.
Die Controller B sind als Slave konfiguriert; sie arbeiten parallel zu A.

Ein Slave-Controller darf nur von einem Master gesteuert werden. Ein Master kann

hingegen beliebig viele Slave-Controller steuern — unter Berlicksichtigung der

gegebenen Einschrankungen eines KNX-Systems (Topologie, Busbelastung, usw.).

o Der Parallellauf von thermischen Ventilen ist u.a. stark von der Speisespannung
abhangig. Beim Einsatz von thermischen Ventilen empfehlen wir — unabhangig vom
Fabrikat — "Thermisch Drittgerate" zu parametrieren.

o Master-Slave-Verknlpfungen sind nur zwischen Controllern der gleichen Version

(ASN) und mit gleichen Applikationen und Einstellungen moglich.

@ Beachte!

Parameter Beschreibung
Master Normaler Regelbetrieb
Slave Ein Gber den KNX-Bus verbundener Master-Controller steuert den

Slave-Controller. Master- und Slave-Controller arbeiten parallel.
Die Raumtemperatur wird nur durch den Master erfasst.

133/182

Siemens Applikationsbibliothek RXB (KNX) Funktionsbeschreibung RXB fur FC-10, FC-11, FC-12, FC-13 CM110385de_08
Building Technologies Master-Slave 2013-06-17



10.2 S-Mode

Master

D 1

M/S HLK-Regler Eingang
I

— M/S Raumgerét Eingang

M/S HLK-Regler Eingang

J

M/S Raumgerat Eingang

M/S HLK-Regler Ausgang

[
M/S Raumgerat Ausgang

M/S HLK-Regler Eingang

I

M/S Raumgeréat Eingang

Slave 1
D1

Slave 2

D 1

M/S HLK-Regler Ausgang

M/S Raumgerat Ausgang

M/S HLK-Regler Ausgang

M/S Raumgerat Ausgang

e
NX

N

S m—

KO

A

S mmmp
s
s

—

)

> s
> s

)

Hinweis

.

ETS Professional

oy

M/S HLK-Regler Eingang

1
\ I
\-- - M/S Raumgerét Eingang

Slave n

D 1

M/S HLK-Regler Ausgang

M/S Raumgerat Ausgang >---

10385Z18de

Fir die Master / Slave-Verbindung werden die folgenden S-Mode-Input- und Output-

Kommunikationsobjekte verwendet:

Master/Slave HLK Reglerausgang (Output Komm'objekt)

Master/Slave Raumgeratausgang (Output Komm'objekt)

Master/Slave HLK Reglereingang (Input Komm'objekt)

Maste/Slave Raumgerateingang

(Input Komm'objekt)

(Company Specific)
(Company Specific)

(Company Specific)
(Company Specific)

Sie bendtigen 4 Gruppenadressen (GA1...GA4), unabhangig von der Anzahl Slaves.

Wahlen Sie Master / Slave:

Allgemeine Funkticnen
Zentrale Funktionen
Mastar/Slave
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Gerdt: 0,0.1 RXB38.1/FC-13 Panel Controller

Kommunikation
Master/Slave lMaster
Raumtemparatur-Sollwerts
Slave
Sequenzen Master
Ventilatorsteusrung
Raurngerat
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10.2.1 Fensterkontakt (S-Mode)

Beim Master/Slave-Betrieb wird ohne spezielle Massnahmen nur der Fensterkontakt
des Masters ausgewertet. Dieser beeinflusst auch die Slave-Controller.

Ist am Slave ebenfalls ein Fensterkontakt angeschlossen, so wird dieser NICHT
berlcksichtigt — es sei denn, Sie erstellen das folgende Binding:

Master Slave

Fensterkontakt Eingang E [l Fensterkontakt Ausgang
—_—— ol —— o

10385Z118de

Mit diesem Binding reagieren beide Controller, wenn ein Fenster getffnet wird.
Sind mehrere Slaves mit Fensterkontakten ausgestattet, so ist fiir die richtige
Auswertung ein Logik-Baustein erforderlich.

10.2.2 Prasenzmelder (S-Mode)

Beim Master/Slave-Betrieb wird ohne spezielle Massnahmen nur der Prasenzmelder
des Masters ausgewertet. Dieser beeinflusst auch die Slave-Controller.

Ist am Slave ebenfalls ein Prasenzmelder angeschlossen, so wird dieser NICHT
beriicksichtigt — es sei denn, Sie erstellen das folgende Binding:

Master Slave

Présenzmelder Eingang [l [l Présenzmelder Ausgang

— —— o

10385Z119de

Mit diesem Binding reagieren beide Controller, wenn ein Prasenzmelder aktiv wird.
Sind mehrere Slaves mit Prasenzmeldern ausgestattet, so ist fur die richtige Auswertung
ein Logik-Baustein erforderlich.
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10.3 LTE-Mode mit Zonen

Die Master/Slave Verbindung ist auch im LTE-Mode moglich. Sie missen aber keine
einzelnen Verbindungen erstellen, sondern die Master/Slave-Zone definieren.

Auch hier gilt: Die Slaves dirfen nur von einem Master gesteuert werden, und M/S -
VerknUpfungen sind nur moglich zwischen Controllern der gleichen Version (ASN) und
mit gleichen Applikationen und Einstellungen.

T . _
% ETS Professional  Vahlen Sie Master / Slave:

Gerdt: 0.0.1 RXB35.1/FC-13 Panel Controller
Kommunikation
Master/slave Master -
Raumtemperatur-Sollwerte
Slave
e Masterfslaue Zone (3art) ———
Ventilatorsteuerung
Raumngerat Master/Slave Zone (Raum) [Ausser Betrich vl
Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionen Master/=lave Zone (Subzone) [1 vl
Master/Slave
Beispiel M S S
Raum 321 322 323
Geogr. Zone 5.1.1 5.2.1 5.3.1
Master/Slave Master Slave Slave
M/S-Zone 511 511 511
Hinweis  Geogr. Zone und M/S-Zone missen nicht zwingend Ubereinstimmen. In der Praxis
bewahrt sich das aber, weil man gleich sieht, zu welchem Master ein Slave gehort.
il ACS Wahlen Sie Master / Slave:
| == ACS Tool - [Anlagen-Engineering]
&
E| o 7l idan«e»am « F L84 |@
I Anlagen-Engineering Master/Slave
=] afs TEST [ Zeilennr. | Adresse Datenpunkt Wert Einheit | Ubertragungsre. ..
= |égg Aktusler Parsmetersatz %1 _P021 0.2.1 Master/Slave Master
= [l Bereich 0 Pozz 021 Master/Slave Zane (Apart.) 1
= ] Unie2 &3 P02 0.z1 Master/Slave Zone (Raum) e
T D%gr:s:ﬁ:z;:z 1 / @ POzt Master/Slave Zone (Subzone) 1
[1E] kemmunikafion
5] Raumte Datenp Befe m Datenp Befe
Og] tilatorst el efel
Otz e Jos T
[7]5 ] Allgemeine Furktionsn
[1E7] zentrale Funkkionen Master/Slave Zone [Apart. )
_ |:| Master/Slave
Datenpu.ikt-Befehl
Vorgabewert: 1
Balehl]
Aullgsung 1
I aster/Glave
- . Zustand
I aximalwert; - 2125
“Worgabewert: I aster ;
' Zustand fiir "duszer Betrieh" umstellen
Aktueller Wert: ‘Masler j ]
Slave
Mimimalwert:
Aktugller Weit: 1 J:l
Hinweise e Die Master / Slave-Funktion setzt voraus, dass alle 3 M/S-Zonen Ubereinstimmen
e Wenn die Master / Slave-Funktion nicht gebraucht wird, sollte die M/S-Zone ausser
Betrieb gesetzt werden (Bus-Last).
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/ HandyTool

Parameter Kurzbezeichnung Grundeinstellung

*021 Master/Slave Master

*022 Master/Slave Zone (Apart.) 1

*023 Master/Slave Zone (Raum) —1 (out of service)

*024 Master/Slave Zone (Subzone) 1
Parameter Einstellung HandyTool
*021 Master/Slave Master 1

Slave 0

10.3.1 Fensterkontakt (LTE-Mode)

Beim Master/Slave-Betrieb wird nur der Fensterkontakt des Masters ausgewertet.
Dieser beeinflusst auch die Slave-Controller.

Fensterkontakte an den Slaves werden NICHT bertcksichtigt.

10.3.2 Prasenzmelder (LTE-Mode)

Beim Master/Slave-Betrieb wird nur der Prasenzmelder des Masters ausgewertet.
Dieser beeinflusst auch die Slave-Controller.

Prasenzmelder an den Slaves werden NICHT bertcksichtigt.
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10.4 Periphere Funktionen

Anschluss Raumgerit Die Raum-Controller bzw. Raumgerate kdnnen als Master oder Slave konfiguriert
bei Masters und Slaves werden. Dabei mussen die folgenden Regeln eingehalten werden.

Wird bei einer Master-Slave Konfiguration mehr als ein Raumgerat eingesetzt, durfen
nur Raumgerate verwendet werden, bei denen die Sollwertschiebung Uber eine Taste
erfolgt. Bei Raumgeraten mit mechanischer Sollwertschiebung darf nur ein Raumgerat
angeschlossen werden (eine Kombination von Raumgeraten mit mechanischer und
Tasten-Sollwertschiebung ist nicht erlaubt).

KNX/EIB

Erlaubte Kombinationen e Raumgerate mit Tasten-
Sollwertschiebung
(Einsatz von mehreren
Geraten erlaubt)

10385223

¢ Raumgerat mit
mechanischer
Sollwertschiebung
(nur ein Raumgerat

10385224

erlaubt)
QAX31.1,
QAX33.1
Vorsicht! Falls das Raumgerat via Raum-Controller an ein Gebaudeautomationssystem ange-

schlossen ist und uber den Bus mit Sollwertschiebung Heizen / Kiihlen angesteuert
wird (Seite 73), darf ein Raumgerat mit mechanischer Sollwertschiebung NICHT
verwendet werden.

Verbotene Kombinationen « Einsatz von mehr als QX

einem Raumgerat mit
mechanischer
Sollwertschiebung

10385225

Master |

QAX33.1 QAX33.1

. . /
e Kombination von —_—

Raumgeraten mit
mechanischer und
Tasten-
Sollwertschiebung

10385226

Master |

QAX33.1 QAX34.1
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—
Eﬁ ETS Professional

11 Alilgemeine / zentrale Funktionen

Die folgenden Funktionen werden unter Kommunikation bzw. Allgemeine
Funktionen bzw. Zentrale Funktionen aktiviert oder konfiguriert.

Gerdt: 0.0.1 RXB35.1/FC-13 Panel Controller
Kommunikation
Raumtemperatur-Sollwerta
Sequenzen
Ventilatorsteuerung
Raumgerat
Allgemeine Funktionen
Zentrale Funktionen
Mastar/Slave

Kommunikations-Madus
Sende Heartheat

Empfangs-Timeout

Siehe Kapitel

[S-Mode

— 3

[45 mir

[60 min

Gerat: 0.0.1 RXB39.1/FC-13 Panel Controller
Kommunikation
Raumtemperatur-Sollwerts
Sequenzen
Wentilatorsteuerung
Raumgerat
Allgemeine Funktionen

Zentrale Funktionen

Digital Eingang 1
Digital Eingang 2
Digital Eingang 3

Digital Eingang 4

Frei: Bus=1 = Kont. zu (geschl.)

Frei: Bus=1 = Kont. zu
Frei: Bus=1 = Kontakt offen
Belagt = Kontakt zu (geschl.)
Belegt = Kontakt offen
Fenster offen = Kont. Offen
Fenster offen = Kontakt zu
Keina Strémung = Kontakt zu
Keine Strémung = Kont, Offen

—— 1.2

FESEEE Temporarer Komfortbetrieb [50 min - 1 1 3
Einschaltverzég. Prisenzmelder [5 min vl
1.4
Ausschaltverzog, Prasenzmelder [5 miin /?
Gerdt: 0.0.1 RX¥B35.1/FC-13 Panel Controller
Kommunikation
armebedarfssignal i -
Raumtemperatur-Sollwerta RS [Frelgﬂgd:en \L 1.5
Sequenzen Kaltebedarfssignal [ - /v|> '
Ventilatorsteuerung
Raumgerat Schnellautheizung [F,eigﬂgehen —._]_ 11.8
Allgemeine Funktionen
Zentrale Funkionen Vorkihlen + freie Kihlung | Freigegeban —— 11.10,11.14
Master/Slave Solhw'anpassung zuriicksetzen [Gespent 1 1 1 6
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iy ACS Die folgenden Funktionen werden unter Allgemeine bzw. Zentrale Funktionen
aktiviert oder konfiguriert.

<= ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

€%, Anlage Bearbeiter  Ansicht  Anwendungen  Aktionen  Extras  Fenster  Hilfe
| & &|FElsaal«ram « =283 @

Anlagen-Engineering Allgemeine Funktionen

B-L fg TEST Ir. Zeilennr, | Adresse Datenpurik: Einheit | Ube
B €3 Aktueller Parametersatz 1 pPii13 0.2.1 Digital Eingang 1 Frei: Bus=1...
=L VE'Fh_ U @z ri14 0.2.1 Digital Eingang 2 Frei: Bus=1...
Bl %ﬁjeé ond . Cl®s Ppiis 0.2.1 Digital Eingang 3 Frei: Bus=1...
B . rf Eat reéseh C®4+ pue 0.2.1 Digital Eingang 4 Frei: Bus=1...
rbetrigbnahme
o Cls P17 0.2.1 Tempor&rer KomFarthetrigh a0 min
~[1E7] kommunikation : = = -
[1#e P119 0.z.1 Einschaltverzag, Prasenzmelde mir
~[JE] raumtemp.-Solwerte Oe == :
-~ [JE] sequenzen 7 Plzo 0.2.1 Ausschalkveratg, Prasenzmelder rmin
- []E7] wentilatorstewsrung
[ JE7] raumgerat Datenpunkt-Befehl
- [1EY allgemeine Funktionan 11.2
- []E7] Zertrale Funktionen wier | Befehl |
~[]E7] Master/slave
=B Gersteadresss 2 Digital Eingang 1
~[]1E7] Inbetriebnahme: 11.3
- [JE7] kommunikation
- []E7] raumtemp,-Sollwerte
% Sequenzen Yargabewert: Frei: Bus=1 = Kaont. zu [geschl) 11.4
Wentilatorskeuerung
- [1E7] raumgerat
<[ ] Algemeine Funlktionen Aktueller wiert: Frei: Bus=1 = Kont. zu [geschl) ;I
- LJE] zentrale Funktionen Frei. Bus=1 = Kont. 2u [geschl ]
- [1E] Master/Slave Frei: Bus=1 = Kantakt offen
=-L Bereich 1 Belegt = Kontakt zu [geschl]
= Linie 3 Belegt = Kantakt offen
Fl Gerateadresse 2 Fenzter offen = Kont. offen
.0 e — Fenster offen = Kontakt zu
ay = Ubertermp.E| Luftens. =K. offen
Uberternp El Luftens. =Kont. zu
F.eine Stridmung = Fontakt zu
K.eine Stramung = Kaont. offen

== ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

% Anlage  Bearbeiten  Ansicht  Anwendungen  Akbionen  Extras  Fenster  Hilfe

| & a|FF|scalea@ -~ #2840
Anlagen-Engineering Zentrale Funktionen
B ola TEST hr. Zeilennr, | Adresse Datenpunkt etk Einheit | Ubertragungsre. ..
=+ |25 Aktueller Parametersatz Cl®: rizs ozl P ——
= | [E5] Bereich 0 C@: piza 0.2.1 GerStename D — *)
BE-L Linie 2 Clws pi1z7 n.z.1 Sallw'anpassung zuricksetzen Gespertt

- 1B Gerateadresse 1 \
17 tnbetriebnahme 11.16

----- 1 K.ommunikation

----- 1T Raumtemp.-Solwerte

----- 1 Sequenzen

----- | Wentilatorsteusrung

----- [F Raumgerat

----- | Allgemeine Funktionen

----- ¥ Zentrale Funktionen
----- |:| Master fSlave

*) Raumnummer und Gerdtename haben keinen Einfluss auf die Applikation.
Sie dienen lediglich fiir die Anlagendokumentation.
Wir empfehlen, diese Mdglichkeit zu nutzen.

/ HandyTool Die allgemeinen und zentralen Funktionen werden mit den Parametern 117 - 137
eingestellt (Details siehe in den einzelnen Kapiteln).
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S-Mode

LTE- und S-Mode

/ HandyTool

11.1 Sende-Heartbeat und Empfangs-Timeout

In einem KNX-Netzwerk kénnen S-Mode- und LTE-Mode-Kommunikationsobjekte
zwischen den einzelnen Geraten ausgetauscht werden. Das Empfangs-Timeout
definiert, in welcher Zeitspanne alle verlangten Kommunikationsobjekte eines Gerates
mindestens einmal empfangen werden missen. Wird ein Kommunikationsobjekt nicht
in dieser Zeit empfangen, nimmt das Kommunikationsobjekt einen vordefinierten Wert
an und es wird eine Fehlermeldung generiert. So wird sichergestellt, dass Kommuni-
kationsunterbriiche rechtzeitig erkannt werden.

Der Sende Heartbeat definiert entsprechend die Zeitspanne, in der alle verlangten
Kommunikationsobjekte mindestens einmal gesendet werden.

Die Zeitintervalle richten sich nach der Grésse des Netzwerkes. Ublicherweise kann die
Grundeinstellung beibehalten werden. Fir kleinere Netzwerke oder zu Testzwecken
kénnen bei S-Mode-Kommunikationsobjekten auch kleinere Zeiten gewahlt werden.
Das Empfangs-Timeout muss immer grosser als der Sende Heartbeat sein.

Parameter Grundeinstellung | Bereich Auflésung
Empfangs-Timeout | 60 min 0...105 min 5 min
Sende Heartbeat 45 min 0...105 min 5 min

(0 = nicht freigegeben)

Die Zeiten sind fix vorgegeben:

— Empfangs-Timeout: 31 min

— Sende Heartbeat: 15 min
Parameter Kurzbezeichnung Grundeinstellung
*128 Empfangs-Timeout 60 min
*127 Sende Heartbeat 45 min
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11.2 Digital-Eingange

An die Digital-Eingange D1 und D2 kénnen folgende potentialfreien Kontakte ange-
schlossen werden:

¢ Prasenzmelder oder Fensterkontakt (siehe Kapitel 5)
o Sicherheitsthermostat Elektro-Luft- / Nacherwarmer (Funktion siehe Seite 96).
¢ Sicherheitsthermostat Aussenluft (Funktion siehe Seite 109).

Digital Eingang | Funktion Wirksinn des Kontaktes HandyTool [ Siehe Kap.
Eingang 1 *113
Eingang 2 *114
Eingang 3 *115
Eingang 4 *116
Von der Applikation | Frei: Bus=1 = Kont. zu (geschl.) 0= Default
nicht verwendet) Frei: Bus=1 = Kontakt offen 1
(Freier Eingang, Kontakt kann frei verwendet werden (siehe S. 153)
Belegung Belegt = Kontakt zu (geschl.) 2
Belegt = Kontakt offen 3
Fenster Fenster offen = Kontakt offen 4 5
Fenster offen = Kontakt zu 5
Sicherh.Thermostat | Ubertemp.El.Lufterw = Kontakt offen 16 8.3
EL. Lufterwarmer Ubertemp.El.Lufterw. = Kontakt zu 17
Sicherh.Thermostat | TA < Frostgrenze = Kontakt zu 32 8.5
Aussentemperatur TA < Frostgrenze = Kontakt offen 33
(nur Applikationen mit Aussenluftklappe)
Keine Luftstromung | Keine Strdomung = Kontakt zu 34 | Siehe unten
Keine Strémung = Kontakt offen 35

"Keine Luftstromung”

Funktion mit el.
Erwarmer
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Hinweis

Es durfen nicht die gleichen Fihlertypen / Funktionen an mehr als einem Digitaleingang

angeschlossen werden. Der Controller wirde den zweiten Eingang nicht beachten.

Ventilator Start

Keine Luftstrdomung festgestellt

/L

e~ 10788Z13de

\/

30 s (Ventilator Startphase)

.30 s (Entprellung)

Ventilator Start

— Alarm ist moglich

Keine Luftstromung festgestellt

/L

— Alarm wird gesendet

10788Z14de

30 s (Ventilator Startphase)

10 s (Entprellung)

<
<

Ventilator Nachlaufzeit_

— El. Erwarmer gesperrt

Alarm is possible

— El. Erwarmer freigegeben

—Alarm wird gesendet
—EI. Erwdrmer gesperrt

— Ventilator AUS

Die obige Figur illustriert die Alarmfunktion des Controllers fir fehlende Luftstromung:

o Ein Alarm ist erst mdglich 30 s nachdem der Controller den Ventilator gestartet hat

¢ Ein geschlossener Alarmkontakt wird 30 s lang ignoriert (Entprellung), erst dann wird
eine Alarmmeldung ausgegeben

¢ Ein el. Erwarmer bleibt wahrend der Ventilatorstartphase gesperrt (30 s)

¢ Sofort nach einer Alarmmeldung wird der el. Erwarmer gesperrt. Der Ventilator [auft
weiter, bis die Nachlaufzeit abgelaufen ist (einstellbar mit Parameter P098)

Siemens
Building Technologies

Applikationsbibliothek RXB (KNX) Funktionsbeschreibung RXB fir FC-10, FC-11, FC-12, FC-13 CM110385de_08
Allgemeine / zentrale Funktionen

2013-06-17



A WARNUNG Die minimalen Ventilatorgeschwindigkeiten fir Komfort, Prekomfort, Economy und
Schutzbetrieb (P153, P156, P157 und P158, siehe Seite 129) missen einen Wert haben,
der sicherstellt, dass die ganze Warme des el. Erwarmers abgefiihrt werden kann.

11.3 Temporarer Komfortbetrieb

Wenn sich der Raum-Controller in der Raumbetriebsart Economy befindet und am
zugehorigen Raumgerat auf Auto (Komfort) geschaltet wird, behalt der Raum-Controller
die Raumbetriebsart Komfort wahrend der Temporaren Komfortbetrieb-Zeit bei und
schaltet nachher zuriick auf Economy. Diese Funktion ist nur verfligbar, wenn das
entsprechende Raumgerat eine ()/Auto-Taste aufweist (siehe auch Seiten 41 und 52).

Parameter Grundeinstell. Bereich Auflésung HandyTool
Temporédrer Komfortbetrieb 60 min 0...360 min 1 min *117

11.4 Ein- und Ausschaltverzogerung Prasenzmelder

Die Prasenzmelderfunktion kann mit einer Ein- oder Ausschaltverzogerung versehen
werden. Die Raumbetriebsart des Raum-Controllers wechselt erst nach Ablauf dieser
Zeit auf Komfort, bzw. auf Prekomfort oder Economy.

Parameter Grundeinstell. Bereich Auflésung | HandyTool
Einschaltverz6g. Prasenzmelder 5 min 0...90 min 1 min *119
Ausschaltverzdg. Présenzmelder | 5 min 0...90 min 1 min *120

11.5 Heiz- und Kiuhlbedarf

Zur Bereitstellung der erforderlichen Heiz- oder Kiihlenergie wird der Heiz- und/oder
Kuhlbedarf jedes Raumes an ein Gebaudeautomationssystem weitergeleitet.

Zum genaueren Verstandnis des Heiz- und Kiihlbedarfs siehe das Anwendungsbeispiel
im Kapitel 3.4.

Hinweis  Bei Changeover-Applikationen wird der Bedarf angegeben, unabhangig vom Zustand
des Changeover-Eingangs (es ist also moglich, dass ein Controller Warmebedarf
meldet, wenn ¢/o = Kiihlen und Raumtemperatur < SpH).

| ETS Professional Die Funktion kann mittels ETS im Raum-Controller gesperrt werden.

ACS Der Parameter ist nicht verfugbar.
/ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
Parameter Beschreibung HandyTool
Warmebedarfssignal | Heizbedarf wird an Gebdudeautomationssystem weitergeleitet | *131
Kaltebedarfssignal Kihlbedarf wird an Gebdudeautomationssystem weitergeleitet | *132
Parameter | Bereich Grundeinstellung

*131, *132 0 = Gesperrt, 1 = Freigegeben 1 = Freigegeben
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Hinweis

KO

Der Wert des Heiz- bzw. Kihlbedarfs kann Uber das folgende S-Mode-Kommunika-

tionsobjekt ausgewertet werden.

EnergieBedarf Raum (Output Kommunikationsobjekt)

DPT_Percent_V8

Flags Typ Sende Wert
LI|s K|0|A Heartbeat
110 |1 |1 |0 |6.001 Ja —100...100% : (-128...+127)

—-100% = voll Heizen
+100% = voll Kiihlen

Im LTE-Mode sind es zwei Signale, die den Energiebedarf melden:

Energiebedarf Lufterwarmer (Output)

Mogliche Partner-Funktionsblocke

bekannte Partner-Gerate

EnergyDemAH 154 AHDTTU

Verteil Hei
eriefizone Heizen Transformer TU

Air Heater Energy Demand

Siemens:
Synco RMH760

RMU710/20/30

RMB795 / RMS705

Energiebedarf Luftkiihler (Output)

Mogliche Partner-Funktionsblécke

bekannte Partner-Gerate

EnergyDemAC 217 ACDTTU

Verteilzone Kihlen Transformer TU

Air Cooler Energy Demand

Siemens:
Synco RMU710/20/30
RMB795 / RMS705

Fir die Heizflache in FNC18 wird ein zusatzliches Energiebedarfsignal erzeugt:

Energiebedarf Heizflache (Output)

Mogliche Partner-Funktionsblocke

bekannte Partner-Gerate

EnergyDemRD 153 RHDTTU

Verteilzone Heizen Transformer TU

Radiator Energy Demand

Siemens:
Synco RMH760

RMU710/20/30

RMB795 / RMS705

Der Energiebedarf ist unabhangig vom Changeover Signal!

11.6 Ausgabe Heiz- / Kuhl-Signal

Die Heiz- bzw. Kuihl-Zustandsanzeige wird Uber folgendes S-Mode-Kommunikations-
objekt auf ein Gebaudeleitsystem abgebildet (Zustande 1, 3, 20):

Effektiver Applikationsmode (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat |Zustinde
LS |K|U|A
110 |1 |1 |0 |20.105 Ja :13=(H:ea;t
= Coo
DPT_HVACContrMode 20 = No demand
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.
KNX
— S |

—>LTE

Bedeutung der Zustidnde

Sperrung der
Spezialfunktionen

KO

11.7 Spezialfunktionen

Die in den Abschnitten 11.8 ff beschriebenen Spezialfunktionen werden durch
folgendes S-Mode-Kommunikationsobjekt ausgeldst:

Applikations-Modus (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs- |Zustédnde
Lls Ik o |a Timeout
0|1 1]11]0 |0 |20.105 Ja (1) =ﬁut°t ; =Eest) Heat
= Hea = Emergency rea
DPT_HVAC 2 =Morning Warmup |9 = Fan Only
ContrMode 3 =Cool 10 = Freecool
4 = Night Purge Ubrige Zusténde nicht
5 = Precool benutzt
6 = Off

*) Test (7) kann nur verlassen werden mit der Sequenz Off (6) + Normalbetrieb (0).

Im LTE-Mode wird das folgende Kommunikationsobjekt verwendet:

Applikations-Modus (Input)

Mogliche Partner-Funktionsblécke

bekannte Partner- Gerate

ContrMode
Schaltuhrzone

104 PMC
Programme to HVAC-Mode Conversion

109 BOS Building/Occ-Mode Source
115 HVACOPT HVAC Optimizer

Siemens:

Synco RMB795

Zustand

Beschreibung

Siehe
Kapitel

Para-
meter

0 =Auto

Der Raum-Controller arbeitet normal

=N

= Heat

Der Controller kann nur heizen,
die Kiihlsequenz ist gesperrt

= Morning Warmup

Schnellaufheizung

*134

WIN

= Cool

Der Controller kann nur kiihlen
Die Heizsequenz ist gesperrt

4 = Night Purge

Nachtspulung:

Mit kalter Aussenluft mit Ventilator (ohne
Luftkiihler) den Raum vorkiihlen

(nur FNC10, FNC12 mit Aussenluftklappe)

*138

5 = Precool

Vorkiihlen:
Mit Ventilator, Luftkihler und Aussenluftklappe
den Raum vorkiihlen

*135

6 =Off

Die Temperatur-Regelung ist ausgeschaltet
Die ubrigen Funktionen sind aktiv
Die Kommunikation arbeitet normal

7 =Test

Alle Funktionen sind ausgeschaltet

Motorische Ventil- / Klappenantriebe werden
synchronisiert

Die Ausgange kénnen via KNX-Bus lbersteuert
werden

1.1

oo

= Emergency

Heat

Notfallmassiges Heizen (ist immer freigegeben)

11.12

©

= Fan only

Stossliiften (friher: Luftspllung)
Max. Ventilation mit Aussenluft (nur FNC10,
FNC12 mit Aussenluftklappe)

11.13

*136

10 = Freecool

Freie Kihlung

e wahrend Economy Mit Luftkihler (billige
Niedertarifenergie) den Raum vorkiihlen

e wahrend Komfort Normalbetrieb

11.14

*135

*) Test (7) kann nur verlassen werden mit der Sequenz Off (6) + Normalbetrieb (0).
Das Ausldsen der Spezialfunktionen durch das Gebaudeautomationssystem kann in
jedem Raum-Controller mittels Tool gesperrt werden.
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% ETS Professional

/ HandyTool

Beachte!

Freigabe der Funktion

Auslosen der Funktion

Ende der Funktion

146/182

Die Sperrung erfolgt im Menulpunkt Zentrale Funktionen.

Siehe Parameter in der letzten Kolonne der obigen Tabelle

Die Spezialfunktionen sind gesperrt, wenn der Benutzer am Raumgerat manuellen
(P093) oder reduzierten (P168) Betrieb verlangt.

11.8 Schnellaufheizung (Morning Warmup, 2)

Diese Funktion wird verwendet, um einen Raum am Ende der Nachtabsenkung
maoglichst schnell auf den Prekomfort-Sollwert Heizen aufzuheizen.

Ziel: Vorwarmen des Raumes im Heizfall.

Y [%]
A
100 -=r" == == Ventilator
\I | — | ufterwarmer

+
I 8

T
0 | >
SpHStby SpC’Stby TR

Folgende Bedingungen miissen erfiillt sein:
— Der Raum-Controller muss sich in der Raumbetriebsart Economy befinden

Die Funktion kann im Raum-Controller mittels P134 oder ETS gesperrt werden.

Die Funktion muss durch das Gebaudeautomationssystem aktiviert werden
(Kommunikationsobjekt Applikationsmode, siehe Seite 145).

Wenn die Funktion durch das Gebaudeautomationssystem deaktiviert wird

11.9 Nachtspulung (Night Purge, 4), (FNC10, 12)

Mit dieser Funktion kénnen Raume vor der eigentlichen Belegung bis auf den Komfort-
Kuhlsollwert mittels Aussenluftklappe vorgekuhlt werden. Dabei wird aktiv nur mit
Ventilator aber ohne Luftkihler gearbeitet.

Ziel: Energie sparen mit "kostenloser" kalter Aussenluft.

Y [%]
A

I

— == \/entilator

P

0 I .-
I [ "

SpHome  SPCepy R
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Freigabe der Funktion

Auslosen der Funktion

Ende der Funktion

Freigabe der Funktion

Auslosen der Funktion

Ende der Funktion

Folgende Bedingung muss erfiillt sein:

— FNC muss Aussenluftklappe haben

— Die Aussenluftklappe darf nicht gesperrt sein

— Der Raum-Controller muss sich in der Raumbetriebsart Economy befinden

— Die Aussentemperatur muss tiefer sein als die Raumtemperatur (Hysterese 1 K)

Die Funktion kann im Raum-Controller mittels P138 oder ETS gesperrt werden, siehe
Zentrale Funktionen Seite 137.

Die Funktion muss durch das Gebaudeautomationssystem aktiviert werden
(Kommunikationsobjekt Applikationsmode, siehe Seite 145).

— Wenn die Funktion durch das Gebaudeautomationssystem deaktiviert wird
— Wenn die Aussenluftklappe gesperrt wird

11.10 Vorkuhlen (Precool, 5)

Mit dieser Funktion kdnnen Raume vor der eigentlichen Belegung bis auf den Komfort-
Kuhlsollwert gekihlt werden. Dabei wird aktiv mit Ventilator und Luftkihler gearbeitet
um die Rdume vorzukihlen.

Y [%]
A

100 o — == == Ventilator
1] / m— Luftkiihler

| / g

| / .

0 - ‘ -

SPHeme  SPCopy R

Folgende Bedingung muss erfiillt sein:

— Der Raum-Controller muss sich in der Raumbetriebsart Economy oder Prekomfort
befinden

Die Funktion kann im Raum-Controller mittels P135 oder ETS gesperrt werden,
zusammen mit Freie Kihlung, siehe Zentrale Funktionen Seite 137.

Die Funktion muss durch das Gebaudeautomationssystem aktiviert werden
(Kommunikationsobjekt Applikationsmode, siehe Seite 145).

Wenn die Funktion durch das Gebaudeautomationssystem deaktiviert wird
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11.11 Testbetrieb (Test, 7)

Die nachfolgenden Ubersteuerungs-Funktionen werden fiir die Inbetriebnahme des
Controllers und flr den Service benutzt, z.B. um einen Ventilantrieb zu testen.

Test-Modus Dazu muss der Controller zuerst in den HVAC Test-Modus versetzt werden durch
Senden des Wertes 7 = TEST via Applikationsmode.
Zum Verlassen des Test-Modus muss zuerst der Applikationsmode = 6, OFF und

danach = 0, AUTO gesendet werden.

Aggregate Im Test-Modus kénnen Ventile, Luftklappen, Elektrolufterwarmer und Ventilatoren
mittels KNX-Bussignalen auf definierte Werte gesetzt werden.

Soft Reset Nach dem Verlassen des Test-Modus wird ein Soft Reset durchgefihrt:

— Motorische Ventilantriebe und Klappen werden synchronisiert
— Thermische Ventile werden vorgeheizt (siehe Seite 86).
— Der Regelalgorithmus wird neu gestartet, nicht aber die gesamte Applikation.

Einschriankung Der Test-Modus ist nur mit S-Mode Objekten mdglich!

11.12 Notfallmassiges Heizen (Emergency Heat, 8)

Mit dieser Funktion wird ein Notbetrieb realisiert, wenn die Raumtemperatur oder
Rucklufttemperatur unter den Frostgefahr-Grenzwert gefallen ist. Die Funktion ist
unabhangig von der Effektiven Raumbetriebsart.

Die Funktion hat Einfluss auf die Regelung aller installierten Heizaggregate.

Bei einem Heizkérper und bei einer Heizdecke wird das Ventil ganz gedffnet.
Der Elektro-Radiator wird auf die grosste Stufe geschaltet und solange dort gehalten
bis der Schutzbetrieb-Heizsollwert wieder Uiberschritten wurde.

Wenn die Raumtemperatur Gber den Schutzbetrieb-Heizsollwert steigt, wird die
vorherige Raumbetriebsart wieder aktiv (siehe Seite 145).

A
Emergency Heat y y

10385D26

\ 4

Normal operation

v

SpFr SpH,,,

Freigabe der Funktion Folgende Bedingung muss erfiillt sein:

— Die Gebaudetemperatur befindet sich unter dem Frostgefahr-Grenzwert.

Die Funktion kann im Raum-Controller mittels Tools NICHT gesperrt werden.
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Auslosen der Funktion

Ende der Funktion

Freigabe der Funktion

Auslosen der Funktion

Abbruch der Funktion

Die Funktion muss durch das Gebaudeautomationssystem aktiviert werden
(Kommunikationsobjekt Applikationsmode, siehe Seite 145).

— Wenn die Funktion durch das Gebaudeautomationssystem deaktiviert wird
— Wenn die Raumtemperatur Gber den Schutzbetrieb-Heizsollwert steigt.

11.13 Stossliften (Fan only, 9)

Die Funktion (friiher: Luftspllung) ist nur in den Raumbetriebsarten Prekomfort und
Economy aktiv.

Die Funktion wird von RXB39.1 NICHT unterstitzt.

Ziel ist, das Gebaude mit mdglichst viel Aussenluft zu "spilen” und so die Raumluft zu
erneuern.

Um einen maximalen Luftwechsel zu erreichen, wird die Aussenluftklappe, (falls
vorhanden) voll gedffnet (FNC10, FNC12).

Die Temperaturregelung ist ausgeschaltet, Lufterwarmer und Luftkihler sind deaktiviert.

Die Zufuhr von Aussenluft findet nur statt, wenn sich die Raumtemperatur zwischen
den Sollwerten Economy Heizen und Economy Kihlen befindet.

Y [%]

0.5K
A a‘
100 ————— = ™ Ventilator

10385D27

\J

TR
Eco SpCEm

Folgende Bedingung muss erfilllt sein:
— Der Raum-Controller muss sich in der Raumbetriebsart Economy oder Prekomfort
befinden

Die Funktion kann im Raum-Controller mittels P136 oder ETS gesperrt werden, siehe
Zentrale Funktionen, Seite 139.

Die Funktion muss durch das Gebaudeautomationssystem aktiviert werden
(Kommunikationsobjekt Applikationsmode, siehe Seite 145).

Die Funktion wird beendet

— wenn der Controller die Raumbetriebsart Economy oder Prekomfort verlasst

— wenn die Funktion durch das Gebaudeautomationssystem deaktiviert wird

— wenn der Sicherheitsthermostat im Aussenluft-Kanal Frostgefahr meldet
(siehe auch unten, "Alarm").
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11.14 Freie Kiuihlung (Freecool, 10)

Mit dieser Funktion kénnen Raume vor der eigentlichen Belegung bis auf den Komfort-
Kihlsollwert vorgekihlt werden. Es wird aktiv mit Ventilator und Luftkiihler gearbeitet.
Dies ist nur sinnvoll, wenn billige Niedertarifenergie vorhanden ist.

Wahrend der Belegung (Raumbetriebsarten Komfort / Prekomfort gilt der Normalbetrieb.

3-stufiger Ventilator DC 0...10 V-Ventilator
Y [%] Y [%]
A A
100 —— 100 -_ == == Ventilator

-
I m— Luftkiihler
1
1 /
! /

10385D28

10788209

0 }= ‘ > 0 + T T=R
SpHey  SPCepy TR SPHemi  SPCopy
Freigabe der Funktion Die Funktion kann im Raum-Controller mittels P135 oder ETS gesperrt werden,

zusammen mit Vorklhlen, siehe Zentrale Funktionen Seite 137.

Auslosen der Funktion Die Funktion muss durch das Gebaudeautomationssystem aktiviert werden
(Kommunikationsobjekt Applikationsmode, siehe Seite 145).

Ende der Funktion Wenn die Funktion durch das Gebaudeautomationssystem deaktiviert wird

11.15 Alarm

Das Alarming funktioniert im S-Mode und im LTE-Mode unterschiedlich.
Die RXB-Controller unterstiitzen verschiedene Alarme:

¢ Raumtemperaturfrost Unterschreitet bei einer Fancoil Applikation die Raum-
temperatur oder die Rucklufttemperatur den Frostgefahr-
Grenzwert (fix 5°C oder bei Aussenluftapplikationen
einstellbar), so wird eine Alarmmeldung erzeugt.

e Aussentemperaturfrost Bei Applikationen mit Aussenluftklappe kann an einem
Digital-Eingang ein Sicherheitsthermostat im Aussen-
luftkanal angeschlossen werden.

¢ Uberhitzungsalarm Wird bei einem Controller RXB22... ein Digital-Eingang
als Uberhitzungs-Alarm verwendet (siehe Seite 96), so
wird die Information mit dieser Alarmmeldung Ubertragen.

e Zuluftfihler-Fehler, Fuhlerunterbruch oder Kurzschluss
Raumluftfiinler-Fehler
o PPS2-Stdérung Ist beim Regler die Verbindung zum Raumgerat (Uber

PPS-Schnittstelle) gestort oder liegt ein Fehler im
Raumgerat vor, so wird die Information mit dieser
Alarmmeldung Ubertragen.

¢ Keine Luftstrémung Wenn ein digitaler Eingang am RXB39.1 fir Stromungs-
Uberwachung verwendet wird (siehe Kapitel 11.2 ), wird
ein Alarm ausgegeben, sobald der Sensor anspricht.
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Hinweis

11.15.1 S-Mode

Im S-Mode werden die oben beschriebenen Alarme zusammengefasst als Sammel-
alarm zur Verfliigung gestellt.

Die Alarmmeldung wird auf folgendes S-Mode- Kommunikationsobjekt abgebildet:

Sammelalarm (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat |Zustdnde

LS |K|UIA

110 (1 |1 [0 |1.005 Ja 0 = Kein Alarm
DPT_Alarm 1=Alarm

Sobald der Grund fir die Alarmmeldung nicht mehr existiert, verschwindet die
Alarmmeldung.

Zusatzlich steht der Ausgang Alarminfo mit genaueren Informationen zur Verfligung:

Alarminfo (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat |Info

LIS K|0|A

110 |1 |1 |0 {219.001 Ja Siehe Konnex-Spezifikation
DPT_Alarminfo

Der Ausgang Alarminfo kann Uber ein weiteres Kommunikationsobjekt aktiviert oder
deaktiviert werden (dies beeinflusst auch das LTE-Mode-Fehlersignal):

Freigabe Alarminfo (Input Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Empfangs-Timeout |Zustidnde

L|s K|0 A

0O (1|1 (0 |0 [1.003 Ja (fix 42 Stunden) 0 = Gesperrt
DPT_Enable 1 = Freigegeben

11.15.2 LTE-Mode

Freigabe Alarminfo kann auch im LTE-Mode bedient werden. Hier stehen zwei weitere
Informationen als Ausgange zur Verfligung: Alarminfo_CS und AlarmText_CS.
Zusammen mit Synco braucht sich der Anwender jedoch nicht darum zu kimmern, da
die Verbindungen automatisch erstellt werden.

Dabei hort das Gerat auf dem Bus mit und sendet seinen Alarm, sobald es die héchste
Alarmprioritat hat. Dies stellt sicher, dass die Zentrale keine Alarme verpasst.

Alarminfo_CS (Output)

Mogliche Partner-Funktionsblocke | bekannte Partner-Gerite

Alarminfo_CS Siemens
Synco RMU710/20/ 30,
Broadcast RMH760, RMB795, RMS705

AlarmText_CS (Output)

Mogliche Partner-Funktionsblocke | bekannte Partner-Gerite

AlarmText_CS Siemens
Synco RMU710/20/ 30,
Broadcast RMH760, RMB795, RMS705
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—— | TE

Anzeige im Display
eines Synco-Geréites:

Beachte!

/ HandyTool
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Freigabe Alarminfo (Input)

Mogliche Partner-Funktionsblécke

bekannte Partner-Gerite

EnableAlarminfo

Siemens

Synco RMU710/20 /30,

Broadcast RMH760, RMB795, RMS705
Fehlercode | Kurzbezeichnung

4910 RXB Raumtemp.Fuhler-Fehler

4920 RXB Raumtemperatur Frost

4925 RXB Zulufttemp.-Fihlerfehler

4940 RXB Aussentemperatur Frost

4950 RXB El'lufterwarmer Ubertemp.

4960 RXB Allgemeine Stérung

4970 RXB PPS-Storung

4980 RXB keine Luftstromung

Fir weitere Hinweise zum Alarmkonzept siehe "Kommunikation tGiber Bus, Synco700 &
RXB", CE1P3127.

11.16 Sollwertschiebung zurlicksetzen

Bei einem Wechsel von Komfort oder Prekomfort auf Economy oder Schutzbetrieb
(siehe Seite 73) kann die Sollwertschiebung zurlickgesetzt werden. Diese Funktion
wird unter Zentrale Funktionen ein- und ausgeschaltet.

Das Zurtlickstellen der Sollwertschiebung ist nur mit den Raumgeraten QAX34.1 und
QAX84.1 maglich, die Uber ein LCD-Display verfligen. Bei Raumgeraten mit
mechanischer Sollwertschiebung (Potentiometer) treten Stérungen in der
Datentibertragung auf, wenn die Funktion aktiviert ist.

Parameter

Kurzbezeichnung

Bereich

Grundeinstellung

*137

Sollw'anpassung
zurlicksetzen

0 = Gesperrt
1 = Freigegeben

Gesperrt
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11.17 Freie Ein / Ausgange

Die freien 1/0's kdnnen in einem Gebaudeautomationssystem dazu genutzt werden, um
z.B. Schaltzustéande abzufragen oder via Netzwerk ein anderes Gerat direkt zu schalten.
Diese Funktionalitat eignet sich jedoch nicht fiir zeitkritische Prozesse (<1 sec).

Freie Eingange kdnnen in Ruhestellung als "offen" oder "geschlossen" definiert werden

(siehe 11.2).
Folgende Ein- und Ausgange kdnnen bei Nichtbelegung frei benutzt werden:
RXB21.1/FC-10 Appli- | Digitaleingédnge Ausgange (Triac) Ausgiénge
kation (Relais)
D1 D2 Y1 Y2 Y3 Y4 Q24 | Q34
FNCO02 ¢ ¢ 0 o ° ° | |
FNC04 S ¢ 0 O o o ] |
FNCO08 ¢ ¢ O O O O u u
FNC20 ¢ ¢ X X ) ° | ]
RXB21.1/FC-11 Appli- | Digitaleingdnge Ausgange (Triac) Ausgiénge
kation (Relais)
D1 D2 Y1 Y2 Y3 Y4 Q24 | Q34
FNC10 ¢ ¢ 0 @) X X ] u
FNC12 ¢ ¢ 0 0 X X ] [ |
FNC18 ¢ 7 g1) |21 |02 |02 | m m
1) Heizflachen-Ventil
2) Fancoil-Ventil
RXB22.1/FC-12 Appli- | Digitaleingange Ausgange (Triac) Ausgange
kation (Relais)
D1 D2 Y1 Y2 Q24 | Q34 | Q44
FNCO3 S 7S O @) ] | X
FNCO05 S 7S O O ] | X
RXB39.1/FC-13 Appli- | Digitaleingange DC0...10 V- Ausgange
kation Ausginge (Relais)
D1 D2 D3 D4 | YC1 | YC2 | YC3 | Q14 | Q34
FNCO02 | o ¢ ¢ ¢ X X X X X
FNCO3 | o ¢ ¢ ¢ X X X X X
FNCO04 | o ¢ ¢ ¢ X X X X X
FNCO08 | o ¢ ¢ ¢ X X X X X
Legende  Digitaleingdnge 4 frei verwendbar, falls "nicht verwendet" (siehe Seite 142)
Triac-Ausgédnge, X durch Applikation verwendet
® frei verwendbar
O nur frei verwendbar, wenn thermische / Bus-Ventilantriebe
O nur frei verwendbar, wenn Bus-Ventilantriebe

(Alle Kombinationen: sieche CM110672)
& Nicht frei verwendbar

Relais-Ausgidnge X durch Applikation verwendet
B frei verwendbar, falls 1/2-stufiger Ventilator (siehe Seite 122)

Einstellung der Parameter fiir unbenutzte Eingange siehe 11.2, Seite 142.
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11.17.1

Digitale Eingange auf dem KNX-Bus

RXB... Raum-Controller

10385Z19de

.
@ Digital Eingang 1
D2 Digital Eingang 2
N
K’ NX‘@ KO Furdie Nutzung der freien Ein / Ausgange werden die folgenden S-Mode-Input- und
Output-Kommunikationsobjekte verwendet:
[ S —> Digital Eingang 1 (Output Kommunikationsobjekt)
( S _> Digital Eingang 2 (Output Kommunikationsobjekt)
( s S Digital Eingang 3 (Output Kommunikationsobjekt)
) Digital Eingang 4 (Output Kommunikationsobjekt)
( S _> Flags Typ Sende Heartbeat |(Zustinde
L S |K|0|A
110 |1 {1 |0 (1.001 Nein 0 (siehe 11.2)
DPT_Switch 1
Parametrierung im Tool Ursache: Wirkung:
Digitaler Eingang Bus-Ausgang
Frei: Bus =1 = Kontakt zu (geschl.) Kontakt geschlossen 1
Kontakt offen 0
Frei: Bus = 1 = Kontakt offen Kontakt offen 1
Kontakt geschlossen 0
11.17.2 KNX-Signale auf digitale / analoge Ausgange
RXB... Raum-Controller 1038522240
(" N
Triac Y1 lY1|
Relais Q24 Q24
U )
—0-> s | Triac Y1 (Input Kommunikationsobjekt)
— S J Triac Y2 (Input Kommunikationsobjekt)
— S ] Triac Y3 (Input Kommunikationsobjekt)
7" s | Triac Y4 (Input Kommunikationsobjekt)
7'. s | Relais Q24 (Input Kommunikationsobjekt)
% s | Relais Q34 (Input Kommunikationsobjekt)
: Flags Typ Empfangs-Timeout|Zustinde
L|s K|0]A
0 (1 {1 (0 |0 |1.001 Nein 0 = Off / Aus (keine Spannung)
DPT_Switch 1=0n/Ein (AC 24V)
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11.17.3 Fuhler B1/ B2 auf den Konnex-Bus legen

RXB... Raum-Controller 103852201de

@ Analogeingang B1

Der Temperaturfihler B1 / B2 kann auch als "universelle" Temperatur (z.B.
Aussentemperatur) im S-Mode auf den Bus gelegt werden. Dazu muss der
Temperaturfihler als "nur Messwerterfassung" parametriert sein (siehe Seite 75.)

Analog Eingang B1 /B2 (Output Kommunikationsobjekt)

Flags Typ Sende Heartbeat |Zustidnde
LS |K|O]IA
110 |1 [1 |0 |9.001 Ja

DPT Value Temp

11.18 Software-Version

Die aktuellen Software-Versionen kénnen mit dem HandyTool ausgelesen werden
(gilt nicht fir Gerate mit Index A).

/ HandyTool
Parameter HandyTool
Applikationsset *236 424 = RXB21.1/FC-10
425 = RXB21.1/FC-11
426 = RXB22.1/FC-12
427 = RXL21.1/FC-10
428 = RXL21.1/FC-11
429 = RXL22.1/FC-12
430 = RXB39.1/FC-13
Applikations-Version *237 %)
Betriebssystem-Version *238 %)
KNX Interface-Version *239 )
*) Diese Informationen dienen zur Identifikation der Regler-Software, z.B. wenn Sie
einen Service Request aufgeben.
11.19 Gerate-Status
— S |
Wenn die Applikation lauffahig ist (geladen und getestet), wird der Parameter 240 auf 1
gesetzt.
/ HandyTool
Parameter HandyTool
Gerétestatus *240
Hinweis Im Service-Modus ist der Geratestatus immer = 0, weil die Applikation nicht lauft.
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12 Raumgerat

R o -
% ETS Professional  Vahlen Sie Raumgerat:

Gerat; 0.0.1 RXB38.1/FC-13 Panel Controller
Ko ikatio
! " Messwertkorrektur [u K vl

Raurmtemperatur-Sollwerte

Sequenzen Bersich Sollwertanpassung [3 K vl

Ventilatorstzuerung

e Lokaler Kemfortbetrieh [ Forrerebe - l

Allgemeine Funktionen

Zentrale Funktionen PR [Mit LCD ']

Master/Slave I
Temperaturainheit [Grad Celsius ']
Anzeige Heiz/Kihl-Symbols [Fretgageben vl
Standardanzeige [ Raumtempearatur = l
Solbwertanzeige [ Relativ - l
Ventilatorfunktion Standby [Aus v]
Venti'stufen benutzerdefiniert [ Freigegeben - l
Ventilator Stufe 3 [ 100% - l
Ventilator Stufe 2 [54]% - l
Ventilator Stufe 1 [uﬂ,{, vl

ACS Wahlen Sie Raumgerit:

< Z ACS Tool - [Anlagen-Engineering]

%F\nlage Bearbeiten Ansicht  Anwendungen  Akkionen  Extras  Fenster  Hilfe

E Q| F5 | 4B «»AE ~ ¥ 28] @
I Anlalen-Enineerin Raumgerat
ofa TEST Tr, Zeillennr, | Adresse Dakenpunkk Werk Einheit | Ube
SR Aktueller Parametersatz @1 rm 0.2.1 Messwertkorrektur 0.0 K
T Bera.ch. o [l@z rio3 .21 Bereich Solwertanpassung 3 K
= Liniz 2 stoad @z rios 021 Lokaler Komfortbetrieh Freigegeben
= % rftsat TBESB': O+ o7 0.2.1 Raumgerat Mit LCD
ThEtrE . na_ me Cl@: riea .21 Wentilaborfunkkion Standby Aus
[J87] kemmunikation N .
O e Pleo 021 Wenti'skufen benutzerdefiniert Ja
[C1E] raumtemp.-Solerte o .
’ Sequenzen [l®s rios 021 Temperatureinheit Garad Celsius
O] ' Ventllatorsteuerung CO®s rioo 021 Standardanzeige Raumtemp. ..
(@7 riin0 .21 Solwertanzeige absolut
O] F\IIgememe Funktionen |1 @10 F170 ozl Wentilator Stufe 3 100 D
Og] ' Fentrale Funkbionen F B11 m7n1 021 ventilatar Stufe 2 50 %o
[IE7] master/Slave iz ri7z 0.z2.1 Wentilator Stufe t ] %,
{ HandyTool Siehe Parameter in der letzten Kolonne der nachstehenden Tabelle
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Parameter (Beschreibung siehe unten) Grundeinstellung | HandyTool
Messwertkorrektur 0.0K *101
Bereich Sollwertanpassung +3K *103
Lokaler Komfortbetrieb Freigegeben *105
Raumgerét (beim HandyTool fix "Mit LCD") Ohne LCD --
Temperatureinheit (nur Raumgeréate mit LCD) Grad Celsius *108
Standardanzeige (nur Raumgeréte mit LCD) Raumtemperatur *109
Sollwertanzeige  (nur Raumgeréte mit LCD) Relativ *110
Ventilator-Funktion Standby Gesperrt (0) *168
Ventilatorstufe benutzerdefiniert Gesperrt (0) *169
Ventilator Stufe 3 100 % *170
Ventilator Stufe 2 50 % *171
Ventilator Stufe 1 0 % *172

Parameter fir Ventilatorsteuerung  Beschreibung siehe Kapitel 9.2 (1...3-stufiger Ventilator),

Kapitel 9.3.3 (DC 0...10 V Ventilator)

Fiihlerkorrektur Der Messwert des integrierten Temperaturfiihlers kann korrigiert werden, um z.B.

Wandankopplungen zu kompensieren.

Parameter Grundeinstellung Bereich Auflésung HandyTool
Messwertkorrektur 0K -3..3K 0,1K *101
Hinweis  Diese Korrektur gilt ebenfalls fur einen am Analogeingang B1 angeschlossenen

Temperaturfiihler (nicht aber fir einen Busflhler).

Bereich der Der max. Bereich der Sollwertschiebung kann wie folgt begrenzt werden (siehe auch
Sollwertanpassung Seite 73).
Parameter Grundeinstellung Bereich Auflésung HandyTool
Bereich Sollwertanpassung | £ 3K £0..10K 1K *103

Lokaler Komfortbetrieb Eine Zentrale kann mit dem Kommunikationsobjekt Freigabe Komfort (siehe Seite 58)

(nur LTE-Mode) verhindern, dass die Raumbetriebsart hdher als Economy ist (Energiesparen).
Freigabe Komfort kann aber im Raum-Controller ignoriert werden mit Hilfe des
folgenden Parameters:

Parameter Beschreibung HandyTool
Lokaler Komfortbetrieb Umschalten von Economy auf Prekomfort oder Komfort | *105
Freigegeben (Grundeinstellung) 1
Prekomfort oder Komfort kbnnen vom Eingang
Freigabe Komfort gesperrt werden
Gesperrt (Freigabe Komfort Ignorieren). Prekomfort 0
oder Komfort kbnnen vom Eingang Freigabe Komfort
NICHT gesperrt werden
Raumgerat Sie kdnnen wahlen, ob das Raumgerat mit einer LCD-Anzeige ausgestattet ist. Falls ja,
kénnen auch die nachfolgenden Parameter eingestellt werden.
Beim HandyTool ist fix "Mit LCD" eingestellt.
Parameter Beschreibung Grundeinstellung
Raumgerét Ohne LCD / Mit LCD Ohne LCD
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Anzeige von Heiz- und Die Anzeige der Symbole fir Heizen und Kuhlen kann ein- oder ausgeschaltet werden.

Kiithisymbol Dies gilt jedoch nur fir Raumgerate mit einer LCD-Anzeige.
(nur ETS!) Symbole: X Kiihlsequenz aktiv
Heizsequenz aktiv
Parameter Beschreibung Grundeinstellung
Anzeige Heiz/Kiihlsymbole | Heiz- und Kuhlsymbol wird angezeigt Freigegeben
Wahl der Die Temperatureinheit fur die Anzeige der Raumtemperatur kann zwischen Celsius (°C)
Temperatureinheit oder Fahrenheit (°F) ausgewahlt werden. Dies gilt jedoch nur fiir Raumgerate mit einer
LCD-Anzeige.
Parameter Wert HandyTool
Temperatureinheit (nur Raumgerate mit einer LCD-Anzeige) *108
Celsius (°C) (Grundeinstellung) 1
Fahrenheit (°F) 0
Temperaturanzeige im Bei Raumgeraten, die mit einer LCD-Anzeige ausgestattet sind, kann der
Normalmodus angezeigte Temperaturwert gewahlt werden.

(Normalmodus = Sollwert nicht geschoben oder Schiebung zuriickgestellt)

Parameter Anzeige im LCD-Display HandyTool
Standardanzeige Grundeinstellung: Raumtemperatur *109
(nur Raumgerate mit einer LCD-Anzeige)
Keine Anzeige Angezeigt wird nur die Raumbetriebsart und, wenn 96

aktiviert, das Heiz / Kiihlsymbol

Sollwert und Skala Aktueller Temperatursollwert (Mittelwert zwischen 56
Sollwertschiebung *) Heiz- und Kuhlsollwert, z.B. 22.5°C als Mittelwert von
SpH =21°C und SpC = 24°C)

plus Skala mit Sollwertschiebung

Sollwert Aktueller Temperatursollwert (Mittelwert zwischen 48
Heiz- und Kihlsollwert, z.B. 22.5°C als Mittelwert von
SpH =21°C und SpC = 24°C)

Raumtemp. und Skala | Aktuelle Raumtemperatur, welche als Input fur den 10
Sollwertschiebung *) Controller dient (Grundeinstellung)
plus Skala mit Sollwertschiebung

Raumtemperatur Aktuelle Raumtemperatur, welche als Input fir den 2
Controller dient (Grundeinstellung)

*) Nur RXB39.1
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Temperaturanzeige bei
Sollwertschiebung

Bei Raumgeraten, die mit einer LCD-Anzeige ausgestattet sind, kann gewahlit werden,
was bei geschobenem Sollwert angezeigt wird.

Parameter Anzeige im LCD-Display HandyTool
Sollwertanzeige Grundeinstellung: Relativ *110
(nur Raumgerate mit einer LCD-Anzeige)
Relativ Betrag der Schiebung, z.B. +3.0K (Grundeinstellung) 0
Absolut Aktueller Temperatursollwert, z.B. 23.0°C 4
(Mittelwert zwischen Heiz- und Kuhlsollwert)
Wenn "Absolute Sollwertschiebung" ausgewahlt ist, erscheint in der LCD-Anzeige eine
Skala, welche wahrend des Verstellens die Schiebung visualisiert:
E , S Oc 10385220
N .
Hinweis  Fur die Zurlicksetzung der Sollwertschiebung siehe Seite 152.
Parameter Grundeinstellung Bereich Auflésung HandyTool
Bereich Sollwertanpassung | £ 3K £0..10K 1K *103

Ventilator-Funktion
Standby (nur FC-13)

Dieser Parameter steuert die Reaktion der Applikation, wenn am Raumgerat die
Standby-Taste "()" gedriickt wird.

Parameter | Beschreibung HandyTool
Ventilator-Funktion Standby *168
AUS (Grundeinstellung) — Raumbetriebsart Prekomfort, Economy oder 0
Schutzbetrieb (siehe Kapitel 5)
— Ventilator automatisch
EIN — Raumbetriebsart Prekomfort, Economy oder 1
Schutzbetrieb
— Ventilator Ausgeschaltet
Ventilatorstufe benutzer-  Die Ventilatorstufen-Werte am Raumgerat (1, Il, 11l) werden auf feste oder einstellbare
definiert (nur FC-13) Geschwindigkeitswerte (%) abgebildet.
Parameter | Beschreibung HandyTool
Ventilatorstufe benutzerdefiniert *169
Gesperrt (Grundeinstellung) | Feste Geschwindigkeitswerte 0 - 50 - 100% 0
Freigegeben Einstellbare Ventilatoor-Geschwindigkeitswerte 1
(P170...P172)
Falls P169 =1 Grundeinstellung | Bereich Auflésung HandyTool
Ventilator Stufe 3 100 % 0...100 % 1% *170
Ventilator Stufe 2 50 % 0...100 % 1% *171
Ventilator Stufe 1 0 % 0...100 % 1% *172
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Reset
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Hinweis

13 KNX-Informationen
13.1 Reset- und Aufstartverhalten

Ein Reset wird ausgelost,

¢ wenn der Prozessor ausfallt ( z.B. Watch dog)
¢ nach einem Netzausfall
¢ nach einem Ausfall der Busspannung
¢ nach einem Self-Test (mit dem Kommunikationsobjekt "Status Abfrage")
e durch die ETS (ohne Aufstartverzégerung)
— nach dem Download der physikalischen Adresse
— nach dem Download der Parameter
— Reset durch ETS (im Menu Inbetriebnahme, Zuriicksetzen).
¢ nach dem Parametrieren durch ACS
e nach dem Verlassen des Parametriermodus beim HandyTool
¢ Nach Test mit dem HandyTool.

Nach jedem Reset wird die Applikation neu gestartet. Dies dauert je nach Regler-
Adresse 1...255 sec.

Danach wird die Busverbindung hergestellt und alle angeschlossenen Ventilantriebe
werden synchronisiert. Dies dauert je nach Applikation und Antriebstyp

— flr motorische Antriebe typischerweise 170 sec. Schliessen (Laufzeit + 10%)

— fur thermische Antriebe 300 sec EIN und 300 sec. AUS (3rd party: 400 + 400 sec).

Die Applikation wird in einen sicheren Zustand gebracht. Alle Ausgange, die nicht
synchronisieren, werden auch nicht angesteuert
(Triac = 0, DC 0...10 V-Ausgange = 0 V, Relais = offen).

Nach Ablauf der Synchronisation wird wieder in den normalen Regelbetrieb
Ubergegangen.

¢ Nach dem Verlassen des Test-Modus findet lediglich ein Soft-Reset statt:
— Der Regelalgorithmus wird neu gestartet, nicht aber die gesamte Applikation.
— 3-Punkt-Ventil- und Klappenantriebe werden synchronisiert
¢ 3-Punkt-Antriebe: Jedes Mal, wenn die Regelsequenz 0% oder 100% erreicht, findet
eine Anschlag-Synchronisation statt.
— fiir motorische Antriebe Schliessen bzw. Offnen wahrend (Laufzeit + 10%)
— fur thermische Antriebe 300 sec EIN und 300 sec. AUS (3rd party: 400 sec).

13.2 LED-Blinkmuster

Am Controller unten rechts befindet sich eine LED, welche durch verschiedene
Blinkmuster den Betriebszustand anzeigt:

Grun blinken Normalbetrieb
Rot leuchten Programmiermodus fur die Adressvergabe (ETS / ACS)
Orange / griin ¢ Aufstart-Phase (siehe oben 13.1)
blinken e Es ist keine Applikation ausgewahlt (siehe 4.1)
e Ladezustand
— Download aus ETS oder ACS
— Raumgerat QAX34.3 im HandyTool-Modus

Andere Muster Nach dem Einschalten der Betriebsspannung blinkt der Controller
wahrend 3 bis 5 Sekunden mit verschiedenen Mustern.
Wenn andere Muster wéhrend des Normalbetriebs auftreten, muss
dies als Fehler interpretiert werden.
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13.3 Aufstartverzogerung

Nach einem Reset gibt es eine Verzégerung von maximal 5 Minuten, bis alle
angeschlossenen Raum-Controller wieder aufstarten. Dies, um zu verhindern, dass das
Stromnetz beim Aufstart erneut Uberlastet wird. Zugleich wird auch das KNX-Netz
entlastet, da nicht alle Controller zur gleichen Zeit senden.

Die Verzogerung wird durch die Device-Adresse des Controllers bestimmt.

13.4 Buslast

Die Buslast kann in einem grossen KNX-System zum Problem werden, speziell bei
Zentralbefehlen, die auf den Controllern gleichzeitig zum Versenden von
Statusinformationen fiihren. Dies kann sogar zum Verlust von Telegrammen fiihren.

Auf der Bereichslinie wird im Normalfall die Leitstation mit dem KNX verbunden.
Speziell dort muss der Buslast besondere Aufmerksamkeit gewidmet werden, weil die
Bereichslinie sonst zu einem Flaschenhals wird: Die auf den einzelnen Linien noch
akzeptable Buslast fiihrt auf den Hauptlinien und der Bereichslinie zu einer Uberlastung.

Um die Uberlastung der KNX-Kommunikation zu verhindern, miissen die folgenden
Regeln und Massnahmen berlicksichtigt werden:

¢ Sinnvolle Topologie mit Unterteilung in Linien und Bereichen wahlen.

e Moglichst keine linientbergreifenden Funktionen: Sensor und Aktor auf derselben
Linie platzieren.

o Filtertabellen der Linien- und Bereichskoppler laden, so dass nur lokal bendtigte
Informationen nicht das ganze System belasten..

¢ Sinnvolle Integration in Leitstation oder Visualisierung: Nur wirklich benétigte
Informationen einbinden.

o Bei Statusmeldungen kann dort, wo das Gerat, das zur Anzeige dient, die Werte
aktiv lesen kann, auf das automatische Senden verzichtet werden. Die Flags
mussen in der ETS entsprechend gesetzt werden.

e Die Zeit fir den Heartbeat nicht zu klein wahlen.

o Zentralbefehle, die sehr viele Controller beeinflussen auf mehrere Gruppenadressen
aufteilen und zeitlich gestaffelt senden.

¢ Jede Gruppenadresse muss einen Empfanger haben, der das Telegramm quittiert,
sonst werden unerwiinschte Wiederholtelegramme generiert.

e Weitere Hinweise zur Reduktion der Buslast siehe Seiten 24 und 91.
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13.5 S-Mode-Kommunikationsobjekte fiir FNC

13.5.1 S-Mode-Input Kommunikationsobjekte

Flags: L Lesen U Ubertragen
S Schreiben A Aktualisieren
K Kommunikation Y C.S. = Company specific
Nur fur internen Gebrauch

Name Flags: Datenpunkt-Typ (KONNEX) Empfangs | Siehe

L|s K|U|A Timeout | Seite
Applikations-Modus 0 |1 |1 |0 |0 |20.105 |DPT_HVACContrMode Ja 145
Aussentemperatur 0 [1 |1 |1 |1 ]9.001 DPT Value_Temp Ja 79
Economy-Heiz-Sollwert 01 |1 |0 |0 |9.001 DPT_Value_Temp Nein 7
Economy-Kihl-Sollwert 0O 1 |1 |0 |0 |9.001 DPT_Value_Temp Nein 7
Fensterkontakteingang 0 (1 |1 |0 |0 |[1.019 DPT_ Window Door Nein 35
Freigabe Alarminfo 01 1 |0 |0 |1.003 DPT_Enable Ja 151
Freigabe Elektro-Heizung 0 (1 ]1 |0 |0 |1.003 DPT _Enable Ja 99
Freigabe Klappen 0 (1 |1 |0 |0 |1.003 DPT _Enable Ja 113
Freigabe Ventilator Befehlswert |0 {1 {1 |0 |0 [1.003 DPT_Enable Nein 119
H/K Umschalteingang 0 (1 |1 |0 |0 |1.100 DPT_Heat/Cool Ja 84
Komfort-Heiz-Sollwert 01 |1 |0 |0 |9.001 DPT_Value_Temp Nein 7
Komfort-Kihl-Sollwert 01 |1 |0 |0 |9.001 DPT_Value_Temp Nein 7
Master/Slave HLK-Regler o011 lolo|cs.? 13 Byte Ja 134
Eingang
Master/Slave Raumgerat 01 []11]o]o]|cs.” [|4Byte Ja 134
Eingang
Prasenzmeldereingang 0 (1|1 |0 |0 |[1.018 DPT_Occupancy Nein 39
Prekomfort-Heiz-Sollwert 01 |1 |0 |0 |9.001 DPT_Value_Temp Nein 7
Prekomfort-Kiihl-Sollwert 0 [1 |1 |0 |0 |9.001 DPT Value_Temp Nein 71
Raumtemperatureingang 0 [1 |1 |1 |1 ]9.001 DPT Value Temp Ja 78
Relais Q24 / Q34 0 [1 [1 [0 |0 |1.001 DPT_Switch Nein 154
Rucklufttemperatureingang 0 [1 |1 |1 |1 ]9.001 DPT Value_Temp Ja 78
Sollwertanpassung 01 1 |0 |0 |9.002 DPT_Value_Tempd Nein 73
Sollwert...(6 einzelne Werte) 01 |1 |0 |0 |9.001 DPT_Value_Temp Nein 7
Sollwerte Heizen 0 [1 |1 |0 |0 |222.100 |DPT_TempRoomSetpSetF16[3] Nein 71
Sollwerte Kihlen 0 |1 |1 |0 |0 |222.100 |DPT_TempRoomSetpSetF16[3] Nein 7
Sollwertschiebung Heizen 0 [1 |1 |0 |0 |222.101 |DPT_TempRoomSetpSetShiftF16[3] [Ja 73
Sollwertschiebung Kiihlen 0 [1 |1 |0 |0 [222.101 |DPT_TempRoomSetpSetShiftF16[3] [Ja 73
Status Abfrage 01 [11]0o]cs.” [1Byte Nein 160
Temporarer Komfortbetrieb 0 (11 10 |0 |[1.017 DPT _Trigger Nein 41
Triac Y1/Y2/Y3/Y3 0 [1 [1 [0 |0 |1.001 DPT_Switch Nein 154
Ubersteuerung Aussenluftklappe|[0 |1 [1 |0 [0 [8.010 DPT_Percent_V16 Nein 96, 114
Ubersteuerung Heizventil 0 (1 |1 |0 |0 |8.010 DPT Percent V16 Nein 93
Ubersteuerung Heizflachenventil [0 [1 [1 |0 |0 [8.010 DPT_Percent_V16 Nein 109
Ubersteuerung Kiihlventil 0 [1 |1 |0 |0 |8.010 DPT Percent V16 Nein 93
Ventilator Befehlswert 0 [1 |1 |0 |0 |5.001 DPT_Scaling Nein 119
Zeitschaltprogramm Belegung [0 (1 {1 |0 |0 |20.003 |DPT_OccMode Ja 38
Zeitschaltprogramm Nutzung 0 [1 |1 |0 |0 |20.002 |DPT BuildingMode Ja 37
Zeitschaltprogramm 0 (1 |1 |0 |0 [20.102 |DPT_HVACMode Ja 48
Raumbetriebsart
Zulufttemperatureingang 01 1 |1 |1 ]9.001 DPT_Value_Temp Ja 117
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13.5.2 S-Mode-Output Kommunikationsobjekte

Flags: L Lesen
S Schreiben

K Kommunikation

U Ubertragen

A Aktualisieren

Y C.S. = Company specific Nur fiir internen Gebrauch

Name Flags: Datenpunkt-Typ (KONNEX) Sende- Siehe
LS |K|0|A Heartbeat | Seite
Aktueller Sollwert ... 110 (1 |1 |0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 69
Aktueller Sollwert... 1 (0 |1 |1 [0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 69
(6 einzelne Werte)
Aktuelle Sollwerte Heizen 1 (0 |1 |1 |0 [222.100 |DPT_TempRoomSetpSetF16[3] |Ja 69
Aktuelle Sollwerte Kuhlen 110 (1 |1 |0 [222.100 |DPT_TempRoomSetpSetF16[3] |Ja 69
Alarminfo 1 (0 |1 |1 |0 [219.001 |DPT_Alarminfo Ja 151
Analog Eingang B1 /B2 110 (1 |1 |0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 155
Aussenluftklappe 1 (0 |1 |1 ({0 [5.001 DPT_Scaling Ja 114
Digital Eingang 1 110 (1 |1 |0 [1.001 DPT_Switch Nein 154
Digital Eingang 2 10 |1 |1 ({0 [1.001 DPT_Switch Nein 154
Effektiver Applikationsmode 110 (1 |1 |0 [20.105 |DPT_HVACContrMode Ja 144
Effektive Belegung 1 (0 |1 |1 |0 [20.003 |DPT_OccMode Ja 40, 50
Effektive Raumbetriebsart 110 |1 (1 |0 [20.102 DPT_HVACMode Ja 42,53
Effektive Raumbetriebsart 110 |1 (1 |0 [1.001 DPT_Switch Ja 42,53
Komfort
Effektive Raumbetriebsart 110 |1 (1 [0 [1.001 DPT_Switch Ja 42,53
Prekomfort
Effektive Raumbetriebsart 110 |1 (1 [0 [1.001 DPT_Switch Ja 42,53
Economy
Effektive Raumbetriebsart 110 |1 (1 |0 [1.001 DPT_Switch Ja 42,53
Schutzbetrieb
Effektive Raumtemperatur 110 (1 |1 |0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 78
Effektiver Sollwert 1 (0 |1 |1 ({0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 69
Effektiver Sollwert Heizen 110 (1 |1 |0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 69
Effektiver Sollwert Kiihlen 1 (0 |1 |1 ({0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 69
Effektive Sollwertanpassung 110 (1 |1 |0 [9.002 DPT_Value_Tempd Ja 74
Elektrische Leistung 1 (0 |1 |1 [0 [9.024 DPT_Power Ja 102
Energiebedarf Raum 110 (1 |1 |0 [6.001 DPT_Percent_V8 Ja 144
Fensterkontaktausgang 1 (0 |1 |1 [0 [1.019 DPT_Window_Door Ja 36, 48
Heizausgang Bus-Elektro- 110 (1 |1 |0 [5.001 DPT_Scaling Ja 99
Heizung
Heizflachenausgang 110 (1 |1 |0 [5.001 DPT_Scaling Ja 108
Heiz-/Kiihlausgang 1 (0 |1 |1 ({0 [1.100 DPT_Heat/Cool Ja 84
Lufterwdrmerausgang 110 (1 |1 |0 [5.001 DPT_Scaling Ja 91, 95
Luftkiihlerausgang 110 |1 |1 [0 [5.001 DPT_Scaling Ja 91, 95
Master/Slave HLK-Regler 110 11 |0o]cs. [13Byte Ja 134
Ausgang
Master/Slave Raumgerat 110 11 |0o|cs.” |4Byte Ja 134
Ausgang
Prasenzmelderausgang 1 (0 |1 |1 |0 [1.018 DPT_Occupancy Ja 39
Raumtemperaturausgang 110 (1 |1 |0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 78
Rucklufttemperaturausgang 1 (0 |1 |1 [0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 78
Sammelalarm 110 (1 |1 |0 [1.005 DPT_Alarm Ja 151
Status 1101 [1]o[cs.™ [2Byte Nein 160
Ventilatorausgang 110 (1 |1 |0 [5.001 DPT_Scaling Ja 120
Zulufttemperaturausgang 110 (1 |1 |0 [9.001 DPT_Value_Temp Ja 117
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13.6 HandyTool-Parameter nach Nummer

Sichtbar FC-10 FC-11 FC-12| FC-13
Q o |
= n o ~ 2
® N B O 2
< c Sl 5 &
© < S35 ©o°
. | & ST 5525
z | 5 =Cc | E8 55
5 | 2 58| e8| 8a
e _GE) Name & 3 % ¥ qE, SB ol | o] o o] & o] o V| | B| | ®©
s | 3 a2 £989318/8/8|5/2/2 8 8|8l 8l8 8
& 3 I o b zlz|lz|z| 2|2 2|22 22 2|2
° o () | O b O O | 0| | | Lo | | ic
001 18 | Physikalische Adresse d P S X[IX|X|X[IX[X[X]|X]|X|IX[X|X]|X
(Bereichsadresse)
002 18 | Physikalische Adresse d P S [ X[ X[|X[X[X]|X[X[X|X]|X|X]|X]|X
(Linienadresse)
003 18 | Physikalische Adresse d P S [ X[ X[|X[X[X]|X[X[X|X]|X|X]|X]|X
(Gerateadresse)
005 31 | Anlagentyp d S [ X[ X | X[ XX | X[ X[X|X]|X[X]|X]|X
006 21 | Kommunikations-Modus d S [ X|X|X|X|X|[X|X|X|X]|X]|X]|X]|X
008 24 | Geografische Zone (Apartment) d P S XX XXX X[ X[|X]|XIX[X]|X]|X
009 24 | Geografische Zone (Raum) d P S XXX XX [ XXX [ X[X[X[X]X
010 24 | Geografische Zone (Subzone) d P S XXX XX [ XXX [ X[X[X[X]X
011 24 | Schaltuhrzone (Apartment) d P S XX XXX X[ X[ X]|XIX[X][X]|X
012 24 | Schaltuhrzone (Raum) d P S XXX XXX X[ X]|XIX[X][X]|X
013 24 | Schaltuhrzone (Subzone) d P S XX XXX X[ X|X]|XIX[X]|X]|X
014 24 | Warmeverteilzone Lufterwarmer d P S X[ X[ X[ X[ X[ X[X[X]|X[X[X[X]|X
015 24 | Kalteverteilzone Luftkiihler d P S [ X[ X[ X[ XX X[ X[X]|X]IX[X]|X]|X
016 24 | Warmeverteilzone Heizflache d P S X [X | X
8) [8)
018 24 | Aussentemperaturzone d P S X[ XX
021 137 | Master/Slave d P S [ X[ X | X[ XX X[ XX X]IX[X]|X]|X
022 | 137 | Master/Slave Zone (Apart.) d P S XXX XX [ XXX [ X[X[X[X]X
023 | 137 | Master/Slave Zone (Raum) d S XX XXX X[ X[ X]|XIX[X|[X]|X
024 | 137 | Master/Slave Zone (Subzone) d S XX XXX X[ X[ X]|XIX[X][X]|X
030 71 | Schutzbetrieb-Kihl-Sollwert d S [ X[ X | X[ XX X[ XX X]IX[X]|X]|X
031 71 | Economy-Kiihl-Sollwert d P S [ X[ X | X[ XX X[ XX X]IX[X]|X]|X
032 71 | Prekomfort-Kiihl-Sollwert d P S [ X[ X[ X[ XX X[ X[X]|X]IX[X]|X]|X
033 71 | Komfort-Kihl-Sollwert d P S [ X[ X | X[ XX X[X[X|X]IX[X]|X]|X
034 71 | Komfort-Heiz-Sollwert d P S [ X[ X[ X[ XX | X[X[X|X]X[X]|X]|X
035 71 | Prekomfort-Heiz-Sollwert d P S [ X[ X | X[ XX X[ XX X]IX[X]|X]|X
036 7 Economy-Heiz-Sollwert d P S XXX XX [ XXX [ X[X[X[X]X
037 71 | Schutzbetrieb-Heiz-Sollwert d S [ X[ X[ X[ XX X[X[X]|X]IX[X]|X]|X
038 | 116 | Minimale Zulufttemperatur d P S X X
039 | 116 | Maximale Zulufttemperatur d P S X X
040 7 Frostgefahr-Grenzwert d S X | X
050 83 | Regelsequenz d S X X X | X X [ X
056 | 100 | Elektro-Heizung d S X | X
057 | 101 | Leistungsaufnahme El.-Heizung d S XX X
058 | 104 | Stellsignal max. Elektro-Heizung d S X
059 | 104 | Stellsignal min. Elektro-Heizung d S X
060 87 | Antriebstyp Erwdrm./Kihl.-Ventil d S [ X[X][X XXX X[ X|X|X[X]|X
061 |89, 90, Laufzeit Lufterwarmer-Ventil / d S XX | XX | X|X[|X[X[X[|X]|X]|X]|X
95 | Laufzeit Klappe Heizen 1)
062 |89, 90, Laufzeit Luftkiihler-Ventil / d S [X | X | XX X | XX X | X[|X |X |X]|X
95 | Laufzeit Klappe Kihlen 8) 2) 18) 8) |8) 8) [8)
063 | 107 | Antriebstyp Heizflachen-Ventil d S X
064 | 107 | Laufzeit Heizflachen-Ventil d S X
066 | 107 | Offset Heizflachen-Ventil d S X
068 90 | Stellsignal maximal Ventil d S X[ X[ X]|X
069 90 | Stellsignal minimal Ventil d S X[ X[ XX
070 95 | Umschaltzeit Klappe d S X
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Sichtbar FC-10 FC-11 FC-12 | FC-13
[0} - M E
3 e (€2 &g
© 52| €5
2 S 82 2=
Q < S|l T Q
_ @ 5| T E| 2E
z = Ec % g =
5 | 2 38| eq| 8o
SC_J g Name 8-8 gi ESB ol | o] of o] af o o v| o | | ©
5| 3 a2| 8989313188222 8|88 888
& a I L L zlz|lz|z|2Z2| 2| 2|2 2|22 2 2
© o (7)) {1 S I Uy I Iy I Iy I Ay I Iy Iy O )y 1
071 | 89 Offset Lufterwarmer-Ventil d S [ X[ XX XXX XXX X]|X]|X
072 | 89 Offset Luftkihler-Ventil d s X [ XX X [ XX | X [ X[X [X | X]|X
8) 8) 8) |8) 8) [8)
073 | 113 | Aussentemp. min. Klappenstell'g d S XX
074 | 113 | Laufzeit Aussenluftklappe d S XX
075 | 113 | Minimale Klappenstellung d S XX
078 | 111 | Aussentemp. 0% Ventilposition d S X
079 | 111 | Aussentemp. max. Ventilposition d S X
080 | 111 | Maximale Ventilposition d S X
085 92 | Heizausgang Busventilantrieb, d S XX X| XXX XXX X| XX
Lufterwd'ausg. Busventilantrieb X
086 | 108 | Heizflach'ausgang. Busventilantrieb d S X
087 92 | Kiihlausgang Busventilantrieb, d S [ X[ X | X|X]|X]|X X|IX[|X|X]|X|X
LuftkGhlerausg. Busventilantrieb 5) X
089 99 | Heizausgang Bus-El.-Heizung d S X | X X
092 76 | Temperaturfuhler d S [ X[ XX | XX | X|X|X|X[|X[|X]|X]|X
9)
093 | 122, | Ventilatorsteuerung d S XX X[ X[|X]|X[X[|X|X[X|X|X]|X
131
094 | 122 | Ventilatorstufen d S X[ X[ X | X[ X[ X[X[|X]X
095 | 121 | Minimale Einschaltdauer d S XXX X|X[X[|X[|X]|X[|X]|X]|X]|X
096 | 121, | Period. Ventilatorkick Komfort d S XX X[ X[X|X]|X[X[|X|X|X]|X]|X
131
097 | 121, | Period. Ventilatorkick Economy d S XX X[ X[|X]|X[X[|X|X[X|X|X]|X
131
098 | 121 | Ventilator-Nachlaufzeit d S XX X
099 | 104 | El'lufterwarmer-Freigaberelais d S X
101 157 | Messwertkorrektur d S X[ X[ X | X[ X[ X[X[|X]X
103 | 157 | Bereich Sollwertanpassung d S XXX XX X[X]|X]X
105 58, | Lokaler Komfortbetrieb d S XX | X[ X[|X]|X|X[|X]|X
157
108 | 158 | Temperatureinheit d S XXX X X[ X[ X[ X[X[X|[X]X][X
109 | 158 | Standardanzeige d S XXX X X[ X[ X[ X[X[X|[X]X][X
110 | 159 | Sollwertanzeige d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X][X]|X]|X
113 | 142 | Digital Eingang 1 d S [ X[ X[ X | XX [ X|X|X[X[X[X]|X]|X
114 | 142 | Digital Eingang 2 d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|X]|X
115 | 142 | Digital Eingang 3 d S XXX [X
116 | 142 | Digital Eingang 4 d S XXX [X
117 | 143 | Temporarer Komfortbetrieb d S XXX XXX XX X]IX[X]|X]|X
119 | 143 | Einschaltverzdg. Prasenzmelder d S XXX XXX XX X]IX[X]|X]|X
120 | 143 | Ausschaltverzdg. Prasenzmelder d S XXX XXX XX X]|X[X]|X]|X
123 | 139 | Raum Nummer 7) d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|X]|X
124 | 139 | Geratename 7) d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|[X]|X
127 | 141 | Sende Heartbeat d S [ X[ X[ X | XX [ X|X|X[X[X[X]|X]|X
128 | 141 | Empfangs-Timeout d S XXX XXX XX X]IX[X]|X]|X
131 143 | Heizbedarf Signal d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|X]|X
132 | 143 | Kihlbedarf Signal d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|[X]|X
134 | 145 | Schnellaufheizen d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X][X]|X]|X
135 | 145 | Vorkihlen (Precool), d S [ X[ X | X|X|X[|X|X|X|X[|X[|X]|X]|X
Freie Kihlung (Freecool)
136 | 145 | Stossliften (friiher: Luftspilung) d S XXX XXX XX X]|X[X]|X]|X
137 | 152 | Sollw'anpassung zuriicksetzen d S XXX X X[ X[ X[ X[X[X|[X]X][X
138 | 145 | Nachtspulung (Night purge) d S XX
150 | 130 | Stellsignal maximal Ventilator d S XX X[ X
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151 | 130 | Stellsignal minimal Ventilator d S X[ X[ XX
152 | 130 | Ventilatorgeschw. Heizen max d S X[ X[ XX
153 | 130 | Ventilatorgeschw. Heizen min d S X[ X[ XX
154 | 130 | Ventilatorgeschw. Kilhlen max d S X[ X[ X]|X
155 | 130 | Ventilatorgeschw. Kiihlen min d S X[ X[ XX
156 | 130 | Ventilatorgeschw. Prekomf. Min d S X[ X[ XX
157 | 130 | Ventilatorgeschw. Economy min d S X[ X[ XX
158 | 130 | Ventilatorgeschw. Schutzb. min d S X[ X[ X]|X
159 | 131 | Ventilator-Nachlaufgeschw.min d S X
160 | 123, | HV-Pos: Ventilatorreg.aktiv'ren d S X | X | X
130
161 | 123, | KV-Pos: Ventilatorreg.aktiv'ren d S X[ X | X
130
162 | 130 | Offset Heizen Ventilator d S X[ XX
163 | 130 | Offset Kuhlen Ventilator d S X[ XX
164 | 130 | P-Band Xp Heizen Ventilator d S X[ XX
165 | 130 | P-Band Xp Kihlen Ventilator d S X[ XX
166 | 130 | Tn Heizen Ventilator d S X[ XX
167 | 130 | Tn Kuhlen Ventilator d S XXX
168 | 126, | Ventilatorfunktion Standby d S X[ X|X|X
159
169 | 159 | Venti'stufen benutzerdefiniert d S X[ X[ XX
170 | 159 | Ventilator Stufe 3 d S X[ X[ XX
171 159 | Ventilator Stufe 2 d S X[ X[ X]|X
172 | 159 | Ventilator Stufe 1 d S X[ X[ X]|X
173 | 159 | Ventilator-Freigaberelais d S X[ X[ X]X
236 | 155 | Applikationsset d S [ X[ X[ X[ XX X[ X[X]|X]IX[X]|X]|X
237 | 155 | Applikations-Version d S XX XXX X[ X[ X]|XIX[X][X]|X
238 | 155 | Betriebssystem-Version d S XX XXX X[ X[|X]|XIX[X]|X]|X
239 | 155 | KNX Interface-Version d S [ X[ X | X[ XX X[ XX X]IX[X]|X]|X
240 | 155 | Gerétestatus d P S [ X[ X | X[ XX X[X[X]|X]|X[X]|X]|X
1) Handytool: Bei FNC20 Laufzeit Klappe Heizen
2) Handytool: Bei FNC20 Laufzeit Klappe Kuhlen
5) Handytool: Bei FNC20 Ausgang Busklappenantrieb
7) Handytool: kann nicht abgebildet werden
8) Handytool: sichtbar, aber durch Applikation nicht verwendet
9) Bei FNCO08 immer Zuluft
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13.7 HandyTool-Parameter alphabetisch

Sichtbar FC-10 FC-11 FC-12| FC-13
Q ™ |
= = o — O
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005 31 | Anlagentyp d S XXX XXX XX X]|X[X]|X]|X
060 | 87 | Antriebstyp Erwarm./Kiihl.-Ventil d S [ X[X|X XXX XXX X]|X]|X
063 | 107 | Antriebstyp Heizflachen-Ventil d S X
236 | 155 | Applikationsset d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X]|X]|X
237 | 155 | Applikations-Version d S XX XXX XXX XIX[X]|X]|X
120 | 143 | Ausschaltverzog. Prasenzmelder d S XXX XXX XX X]|X[X]|X]|X
018 24 | Aussentemperaturzone d P S XXX
078 | 111 | Aussentemp. 0% Ventilposition d S X
073 | 113 | Aussentemp. min. Klappenstell'g d S XX
079 | 111 | Aussentemp. max. Ventilposition d S X
103 | 157 | Bereich Sollwertanpassung d S XXX X[ X[ X[X]|X]X
238 | 155 | Betriebssystem-Version d S X[ X[ XX X[ X[ XX X[X[X[X]|X
113 | 142 | Digital Eingang 1 d S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|X]|X
114 | 142 | Digital Eingang 2 d S [ X[ X[ XXX [ X|X|X[X[X[X]|X]|X
115 | 142 | Digital Eingang 3 d S XX X[ X
116 | 142 | Digital Eingang 4 d S X[ X]| X[ X
036 7 Economy-Heiz-Sollwert d P S XXX X X[ X[ X[ X[X[X|[X]X][X
031 71 | Economy-Kiihl-Sollwert d P S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X][X]|X]|X
056 | 100 | Elektro-Heizung d S X | X
099 | 104 | El'lufterwdrmer-Freigaberelais d S X
119 | 143 | Einschaltverzég. Prdsenzmelder d S XXX [ X[ XXX X[X]|X]|X
128 | 141 | Empfangs-Timeout d S XXX X[ X[ X[ X[ X[X[X|X]X][X
135 | 145 | Freie Kuhlung (Freecool) d S XXX XIX[X|X[|X|X]|X[|X]|X]|X
Vorkiihlen (Precool),
040 71 Frostgefahr-Grenzwert d S X | X
008 24 | Geografische Zone (Apartment) d P S X[ X[ XX X[ X[ XX X[X[X[X]|X
009 24 | Geografische Zone (Raum) d P S X[ X[ XXX X[ XX X[X[X|[X]|X
010 24 | Geografische Zone (Subzone) d P S XXX XXX XX X]IX[X]|X]|X
124 | 139 | Geratename 7) d S [ X[ X[ X | XX [ X|X|X[X[X[X]|X]|X
240 | 155 | Geratestatus d P S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|X]|X
089 | 99 | Heizausgang Bus-El.-Heizung d S X | X X
085 92 | Heizausgang Busventilantrieb, d S XX X| XXX XXX X| XX
Lufterwd'ausg. Busventilantrieb X
131 | 143 | Heizbedarf Signal d S [ X[ X[ X | XX [ X|X|X[X[X[X]|X]|X
086 | 108 | Heizflach'ausgang. Busventilantrieb d S X
160 | 123, | HV-Pos: Ventilatorreg.aktiv'ren d S X | X | X
130
015 | 24 | Kalteverteilzone Luftkiihler d P S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|[X]|X
239 | 155 | KNX Interface-Version d S XXX XX X[ X[ X[ X[X|X][X][X
034 | 71 | Komfort-Heiz-Sollwert d P S [ X[ X[ X | XX [ X|X|X[X[X[X]|X]|X
033 | 71 | Komfort-Kihl-Sollwert d P S [ X[ X[ XXX [ XXX X[X[X[|X]|X
006 | 21 | Kommunikations-Modus d S [ X[ X|[X|[X|X|X|X[|X|X|X]|X]|X]|X
087 92 | Kihlausgang Busventilantrieb, d S XX X|X|X[X XXX X| XX
LuftkGhlerausg. Busventilantrieb 5) X
132 | 143 | Kuhlbedarf Signal d S [ X[ X[ X | XX [ X|X|IX[X[X[X]|X]|X
161 | 123, | KV-Pos: Ventilatorreg.aktiv'ren d S X[ X | X
130
074 | 113 | Laufzeit Aussenluftklappe d S XX
064 | 107 | Laufzeit Heizflachen-Ventil d S X
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061 (89, 90, Laufzeit Lufterwarmer-Ventil / d S X[ XXX [ X|X]|X[X[X[X|X|X]|X
95 | Laufzeit Klappe Heizen 1)
062 (89, 90, Laufzeit Luftkiihler-Ventil / d S [X | X | XX X | XX X | X[|X |[X |X]|X
95 | Laufzeit Klappe Kiihlen 8) 2) |8) 8) [8) 8) |8)
057 | 101 | Leistungsaufnahme El.-Heizung d S XX X
105 58, | Lokaler Komfortbetrieb d S XX X[ X|X|X]|X[|X]X
157
085 92 Lufterwd'ausg. Busventilantrieb, d S XX | X | X|X]|X X|IX[X|X|X]|X
Heizausgang Busventilantrieb X
087 92 Luftkiihlerausg. Busventilantrieb, d S XX | X[ X|X]|X X|IX[X|X|X]|X
Klhlausgang Busventilantrieb 5) X
021 | 137 | Master/Slave d P S [ X[ X | X[ XX X[ XX X]IX[X]|X]|X
022 | 137 | Master/Slave Zone (Apart.) d P S XXX XX [ XXX [ X[X[X[X]X
023 | 137 | Master/Slave Zone (Raum) d S X X[ XXX [ XXX [ X[X[X[X]X
024 | 137 | Master/Slave Zone (Subzone) d S XXX XXX X[ X]|XIX[X][X]|X
080 | 111 | Maximale Ventilposition d S X
039 | 116 | Maximale Zulufttemperatur d P S X X
101 157 | Messwertkorrektur d S X[ X[ X | X[ X[ X[X[|X]X
095 | 121 | Minimale Einschaltdauer d S X|X[X|X[X|X[X[X]|X[|X|X|X]|X
075 | 113 | Minimale Klappenstellung d S X[ X
038 | 116 | Minimale Zulufttemperatur d P S X X
138 | 145 | Nachtspiilung (Night purge) d S XX
162 | 130 | Offset Heizen Ventilator d S X[ XX
066 | 107 | Offset Heizflachen-Ventil d S X
071 | 89 Offset Lufterwarmer-Ventil d S X[ XX XXX X[ X|IX[X]|X][X
072 | 89 Offset Luftkuhler-Ventil d s X [ XX X [ XX | X [ X[X [X | X]|X
8) 8) 8) 18) 8) 18)
163 | 130 | Offset Kiihlen Ventilator d S XXX
164 | 130 | P-Band Xp Heizen Ventilator d S X[ XX
165 | 130 | P-Band Xp Kihlen Ventilator d S X[ XX
097 | 121, | Period. Ventilatorkick Economy d S XX | X[ X[|X]|X[X[|X|X[X|X|X]|X
131
096 | 121, | Period. Ventilatorkick Komfort d S XX | X[ X[|X]|X[X[|X|X[X|X|X]|X
131
001 18 | Physikalische Adresse d P S [ X[ X|X[X[X]|X[X[X|X]|X]|X]|X]|X
(Bereichsadresse)
003 18 | Physikalische Adresse d P S X[IX|X|X[IX[X[X]|X]|X[IX[X|X]|X
(Gerateadresse)
002 18 | Physikalische Adresse d P S XXX XXX X[|X[X|X|X|X]|X
(Linienadresse)
035 | 71 | Prekomfort-Heiz-Sollwert d P S [ X[ X | X[ XX X[ XX X]IX[X]|X]|X
032 71 | Prekomfort-Kiihl-Sollwert d P S [ X[ X[ X[ XX X[ X[X]|X]IX[X]|X]|X
123 | 139 | Raum Nummer 7) d S XX XXX X[ X[ X]|XIX[X|[X]|X
050 83 | Regelsequenz d S X X XX X | X
011 24 | Schaltuhrzone (Apartment) d P S XXX XX [ XXX [ X[X[X[X]X
012 24 | Schaltuhrzone (Raum) d P S [ X[ X | X[ XX X[ XX X[IX[X]|X]|X
013 24 | Schaltuhrzone (Subzone) d P S XX XXX X[ X[ X]|XIX[X]|[X]|X
134 | 145 | Schnellaufheizen d S XX X[ XX X[ X[X[X|X|X[X]|X
037 71 | Schutzbetrieb-Heiz-Sollwert d S XX X[ X[ X[ X[ X[X[X]|X|X|[X|X
030 | 71 | Schutzbetrieb-Kiihl-Sollwert d S [ X[ X | X[ XX X[ XX X[IX[X]|X]|X
127 | 141 | Sende Heartbeat d S [ X[ X | X[ XX X[ XX X]IX[X]|X]|X
137 | 152 | Sollw'anpassung zuriicksetzen d S XX XXX X[ X[ X]|XIX[X][X]|X
110 | 159 | Sollwertanzeige d S XX XXX X[ X[ X]|XIX[X][X]|X
109 | 158 | Standardanzeige d S XXX X[ X[ X[ X]|[X]|X|X[X]|X]|X
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058 | 104 | Stellsignal max. Elektro-Heizung d S X
068 90 | Stellsignal maximal Ventil d S XX X[ X
150 | 130 | Stellsignal maximal Ventilator d S XX X[ X
059 | 104 | Stellsignal min. Elektro-Heizung d S X
069 90 | Stellsignal minimal Ventil d S X[ X[ X|X
151 | 130 | Stellsignal minimal Ventilator d S X[ X[ X|X
136 | 145 | Stossliften (friher: Luftspllung) d S XXX XXX XX X]IX[X]|X]|X
108 | 158 | Temperatureinheit d S XX XXX XXX X]IX[X]|X]|X
092 76 | Temperaturfihler d S XXX [ XIX[X|X|X|X]|X[|X]|X]X
9)
117 | 143 | Temporarer Komfortbetrieb d S XXX X X[ X[ X[ X[X[X|[X]X][X
166 | 130 | Tn Heizen Ventilator d S X | XX
167 | 130 | Tn Kihlen Ventilator d S X | XX
070 95 | Umschaltzeit Klappe d S X
135 | 145 | Vorkihlen (Precool), d S [ X[ X | X|X|X[|X|X|X|X[|X[|X]|X]|X
Freie Kihlung (Freecool)
173 | 159 | Ventilator-Freigaberelais d S X[ X[ X[X
168 | 126, | Ventilatorfunktion Standby d S X|X| XX
159
157 | 130 | Ventilatorgeschw. Economy min d S X[ X[X|X
152 | 130 | Ventilatorgeschw. Heizen max d S X[ X[ X|X
153 | 130 | Ventilatorgeschw. Heizen min d S X[ X[ XX
154 | 130 | Ventilatorgeschw. Kiihlen max d S XX X[ X
155 | 130 | Ventilatorgeschw. Kiihlen min d S XX X[ X
156 | 130 | Ventilatorgeschw. Prekomf. Min d S X[ X[ X|X
158 | 130 | Ventilatorgeschw. Schutzb. min d S X[ X[ X|X
159 | 131 | Ventilator-Nachlaufgeschw.min d S X
098 | 121 | Ventilator-Nachlaufzeit d S XX X
093 | 122, | Ventilatorsteuerung d S XX X[ X[|X]|X[X[|X|X[X|X|X]|X
131
094 | 122 | Ventilatorstufen d S X[ X[ X | X[ X[ X[X[|X]X
169 | 159 | Venti'stufen benutzerdefiniert d S X[ X[ XX
170 | 159 | Ventilator Stufe 3 d S X X[ X[X
171 | 159 | Ventilator Stufe 2 d S X X[ X[X
172 | 159 | Ventilator Stufe 1 d S X[ X[ X[X
016 24 | Warmeverteilzone Heizflache d P S X | X | X
8) [8)
014 | 24 | Warmeverteilzone Lufterwarmer d P S XX X[ X X[ X[ X[ X[X[X|X][X][X
1) Handytool: Bei FNC20 Laufzeit Klappe Heizen
2) Handytool: Bei FNC20 Laufzeit Klappe Kuhlen
5) Handytool: Bei FNC20 Ausgang Busklappenantrieb
7) Handytool: kann nicht abgebildet werden
8) Handytool: sichtbar, aber durch Applikation nicht verwendet
9) Bei FNCO08 immer Zuluft
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13.8 Enumerationen fiir das

HandyTool

a
<
4
-
o o
Nr. Parameter 5' z
1-3 E’hysikal\sche Adresse X X
5 [Anlagentyp X X FC-10 FC-11 FC-12 FC-13
6 |Kommunikations-Modus X | X 0 = S-Mode 1=FNC02 1=FNC10 1=FNC03 1=FN
8- 10 JGeografische Zone X X I 1=S+LTE-M 2 =FNC04 2=FNC12 2=FNC05 2=FN
11-13 rSchaIIuhrzone X X 3 =FNCO08 3=FNC18 3=FN
14 IWérmeveneilzone Lufterwarmer X 4 = FNC20 4=FN
15 I@lever{e\lzone Luftkiihler X CC-02
16 [Warmeverteilzone Heizflache X X 1=CLCO1
17 Kalteverteilzone Kuhlflache X 2 =CLC02
18 Irzone X X 3 = RADO1
21 Master / Slave X X 0 = Slave
22 - 24 |Master / Slave Zone X X | 1 = Master
30-37 rSD”WEﬂe X | X K: Prot/ Eco / Pre-K / Komf  H: Komf / Pre-K / Eco / Prot
38 |Minimale Zulufttemperatur X
39 Maximale Zulufttemperatur X
40 krostgefahr Grenzwert X
50 |Regelsequenz X 0=c/o / 1=Kuhlen / 2=Heizen
51 Antriebstyp Kuhliflachenventil X VA VA = Ventilantriebe:
52 Laufzeit Kihiflachenventil X
54 Offset KuihIflichenventil X 1=STE71 10 = SSA81 250 = Mot BUS
56 |Elektro-Heizung X 1 =on/off 3=STA71 11=SSB81 252 = El/Mech Dritt.
57 |Leistungsaufnahme El.-Heizung X | 254 = stetig 4=STPT1 12=5QS81 253 = Therm. Dritt.
58 E‘eHS\gnal max. Elekiro-Heizung X 5= STAT2E 13 = SSC81 254 = Mot. Dritt.
59 Stellsignal min. Elektro-Heizung X 6 = STP72E 14 = SSP 81
60 Antriebstyp Erwarm./Kihl.-Ventil X Jva
61 Laufzeit Ventil / Klappe Heizen X
62 Laufzeit Ventil / Klappe Kiihlen X
63 [Antriebstyp Heizflachenventil X X |va
64 JLaufzeit Heizflachenventil X X
66 Offset Heizflachenventil X X
Eﬁte\ls\gnal maximal Ventil X
69 Stellsignal minimal Ventil X
70 Umschaltzeit Klappe X
71 Offset Heizventil X
72 Offset Kuhlventil X
73 [Aussentemp. Min. Klappenstellung X
74 Laufzeit Aussenluftklappe X
75 Minimale Klappenstellung X
78 [Aussentemp. 0% Ventilposition X X
79 [Aussentemp. Max. Ventilposition X X
80 Maximale Ventilposition X
85 Heiz-/Lufterw'ausg. Busventilantrieb X
86 Heizflachenausgang Busventilantrieb X 0 = gesperrt
87 Kuhl-/Luftkiihl'ausg. Busventilantrieb X 1 = freigegeben
88 Kuhlflachenausgang Busventilantrieb X
89 Heizausgang Bus El.-Heizung X
92 |Temperaturfiihler B1 X X 0=Riick. / 1=Raum / 3=Messwert / 255=keinF.
93 |Ventilatorsteuerung X 0=manuell / 1= automatisch
94 |Ventilatorstufen X 0 = automatisch / 1=1Stufe / 2=2Stufen / 3 =3 Stufen
95  |Minimale Einschaltdauer X
96 Period. Ventilatorkick Komfort X
97 Period. Ventilatorkick Economy X
98  |Ventilator-Nachlaufzeit X
99 El'lufterwarmer-Freigaberelais X 0 =gesperrt / 1= freigegeben |
101 |Messwertkorrektur X X
103 F&ereich Sollwertanpassung X X
105 |L0kaler Komfortbetrieb X X 0=gespert / 1= freigegeben |
108 |Temperatureinheit X X 0=°F |/ 1=°C
109 |Standardanzeige X | X 2= / 48 =Sollwert / 96 = keine Anzeige
110  JSoliwertanzeige X | X 0=relativ / 4 = absolut
113, 114 |Digital Eingang 1/2 X | X 0=Frei: Bus=1 /  Kontakt zu
115, 116 |Digital Eingang 3/ 4 X 1 = Frei: Bus=1 / Kontakt offen
117 |Temporarer Komfortbetrieb X X 0 = gesperrt 2 = Belegt / Kontakt zu
119  |Einschaltverzdg. Prasenzmelder X X 1= freigegeben |3 = Belegt / Kontakt offen
120 JA 6g. Pra X | X 4 = Fenster offen / Kontakt offen
127 |Sende Heartbeat X | X 5 = Fenster offen / Kontakt zu
128 |Empfangs-Timeout X X 8 = Taupunkt / Kontakt zu
131 |Wérmebedarfsignal X | X 9 =Taupunkt /  Kontakt offen
132 |Kaltebedarfsignal X | X 16 = Ubertemp. /  Kontakt offen
134 |§chnellaulheizung X X 17 = Ubertemp. /  Kontakt zu
135  |Vorkihlen / Freie Kiihlung X X 0 = gesperrt 32 = Frost / Kontakt zu
136  |Stossliften X 1= freigegeben |33 = Frost / Kontakt offen
137  |Sollw'anpassung zuriicksetzen X X 34 = Keine Strom. / Kontakt zu
138 Iﬁachlwﬁlung X 35 = Keine Strém. / _Kontakt offen
150, 151 [Stellsignal Ventilator max / min X
152, 153 [Ventilatorgeschw. Heizen max / min X
154, 155 [Ventilatorgeschw. Kiihlen max / min X
156-158 [Venti.geschw. Prekomf / Eco / Schutzb .min X
159  |Ventilator Nachlaufgeschw. min | X
160, 161 [Heiz / Kuhlventil Pos: Ventilatorreg. aktivieren X
162, 163 |Offset Ventilator Heizen / Kiihlen X
764, 165|P-Band Xp Ventiator Heizen / Kuhlen X
166, 167 | Tn Ventilator Heizen / Kiihlen X
168  |Ventilatorfunktion Standby X 0=gespert / 1= freigegeben |
169  |Ventilatorstufen benutzerdefiniert X 0=gespertt / 1= freigegeben |
170-172 |Ventilator Stufe 3/2/ 1 X
173  |Ventilator-Freigaberelais X 0 =gesperrt / 1= freigegeben I
236 |Applikationsset X X
237  |Applikations-Version X X
TI_Betriebssyslem—Verswon X X
239 |KNX Interface-Version X | X
240 |Gerétestatus X | X
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13.9 Beschreibung der Datenpunkt-Typen

Datenpunkt-Typen

In diesem Dokument werden nicht mehr die EIS Datentypen referenziert, sondern die
neuen Konnex Datenpunkt Typen.

Wo dies mdglich ist, wird in der nachfolgenden Tabelle die Referenz zum
entsprechenden EIS Typ gemacht.

ID Name

Format Einheit | Bereich / Kodierung entspricht EIS

1.001 DPT_Switch

B Bit 0 = Off / Aus EIS1
1=0n/Ein

1.003 DPT_Enable

B1) Bit 0 = Deaktiviert EIS1
1 = Aktiviert

1.005 DPT_Alarm

B Bit 0 = Kein Alarm EIS1
1=Alarm

1.017 DPT_Trigger

B Bit 0 = (wird nicht verwendet) EIS1
1 = Trigger

1.018 DPT_Occupancy

B(1) Bit 0 = Nicht Belegt EIS1
1 = Belegt

1.019 DPT_Window_Door

B1) Bit 0 = Geschlossen EIS1
1 = Offen

1.100 DPT_HeatCool

B Bit 0 = Kihlen EIS1
1 = Heizen

5.001 DPT_Scaling

0% EIS6
100%

Us) % 0..100% 0
255

5.004 DPT_RelPosValve

0% EIS6
255%

Uge) % 0...100% 0
255

6.001 DPT_Percent_V8

Vi) % -100%...+100%  -100 =-100% (EIS14)

+100 =+100%

8.010 DPT_Percent_V16

V1e) % -100%...+100% -10000 =-100% EIS10
0 = 0%
+10000 =+100%

9.001 DPT_Value Temp

F(16) °C Floating Point EIS5

9.002 DPT Value Tempd

F1s) K Floating Point EIS5

9.024 DPT Value Tempd

F1s) kw Floating Point EIS5

20.002 | DPT_BuildingMode

N) Enum. |0 = Genutzt (EIS14)
1 = Nicht genutzt
2 = Schutz

20.003 | DPT_OccMode

N(s) Enum. 0 = Belegt (EIS14)
1 = Standby
2 = Nicht Belegt

20.102 |DPT_HVACMode

N) Enum. |0 =Auto (EIS14)
1 = Komfort

2 = Prekomfort

3 = Economy

4 = Building Protection

20.105 |DPT_HVACContr
Mode

N(s) Enum. = Auto (EIS14)
= Heat

= Morning Warmup
= Cool

= Night Purge

= Precool

= Off

= Test

= Emergency Heat
= Fan only

10 = Free Cool

11 =lIce

20 = NoDem

255 = NUL

andere: reserviert

O©Co~NOOOhWN-=O
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ID Name Format Einheit | Bereich / Kodierung entspricht EIS
219.001 | DPT_Alarminfo Ue)U) -- Alarm-Beschreibung --
Ng)Ns)
BB
222.100 | DPT_TempRoom FueFaeFis) | °C 3 Werte Floating Point NEU
SetpSetF16[3] - Komfort (3 x EIS5)
- Prekomfort
- Economy
222.101 | DPT_TempRoom FusFueFus) |K 3 Werte Floating Point NEU
SetpSetShiftF16[3] - Komfort (3 x EIS5)
- Prekomfort
- Economy
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14 FAQ - Haufig gestellte Fragen

Frage: Woas geschieht, wenn der Download der Parameter unterbrochen wird?
(Speisespannungs-Unterbruch, Bus-Unterbruch etc.)

Antwort: Der Parametersatz ist unvollstandig im Controller geladen. Der Controller kann nicht
korrekt starten. Es kann z.B. sein, dass der Ventilator lauft, aber die Ventile nicht 6ffnen.
Die Parameter missen nochmals geladen werden.

Frage: Warum startet der Controller nicht nach dem Parameter-Download?

(gilt fir HandyTool, ACS oder ETS.)

Antwort: Wahrscheinlich wurde der Parameter-Download unterbrochen oder gestort.

Der Controller muss noch einmal mit einem kompletten Parametersatz geladen
werden (mittels HandyTool, ACS oder ETS).

Frage: Warum startet der Controller nicht nach dem Verstellen einzelner Parameter?
(gilt fur HandyTool.)

Antwort: Wahrscheinlich wurde ein Parameter-Download unterbrochen oder gestort — oder der
Controller wurde mittels ETS "entladen".

Der Controller muss mit einem kompletten Parametersatz geladen werden
(mittels HandyTool, ACS oder ETS).

Frage Warum zeigt das "HandyToo" bei schnellem Verlassen und wieder Aufrufen des
Display-Modus kurzzeitig nicht den Parameter 1 an?

Antwort Die Kommunikation zum "HandyTool" ist relativ langsam.

Ein kurzes Warten vor dem erneuten Aufruf des Display-Modus schafft Abhilfe.

Frage Warum zeigt das "HandyTool" im Display "uuuu™ an?

Antwort 1 Der Controller, an dem das HandyTool angeschlossen ist, unterstiitzt den Test-
Mode nicht (Raum-Controller RXB2x Index A).

Antwort 2 Andere Parameter wurden so verandert, dass der angewahlte Parameter nicht mehr
relevant ist. Arbeiten Sie einfach weiter; das Problem verschwindet, wenn die Para-
metrierung neu gestartet wird.

Frage ACS: Warum lauft das Riicklesen der Parameter so langsam.

Antwort Prifen Sie, ob nicht noch das Bedienbuch oder ein Anlagenbild aktiv ist. Diese beiden
Anwendungen verursachen relativ viel Bus-Verkehr und bremsen so das Rucklesen.

Frage Warum lasst sich ein Controller mittels "HandyTool" im Service Mode (n6) nicht
parametrieren?

Antwort Es gibt 2 Griinde:

e Der Download ("Handytool", ACS oder ETS) wurde nicht ordnungsgemass
abgeschlossen (Unterbruch)
¢ Der Controller wurde mittels ETS auf "unloaded" gesetzt
Abhilfe: Es muss ein kompletter Download gemacht werden (mittels "HandyTool", ACS
oder ETS).
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Frage:

Antwort:

Frage:
Antwort LTE:
Antwort S-Mode:

Frage:

Antwort:

Frage:

Antwort LTE:

Antwort S-Mode:

Warum reagiert ein Controller mit thermischen Ventilen nicht sofort nach dem
Einschalten auf dem Anlagenbild in der ACS-Ansicht und in den Anzeigen von Desigo?

Nach dem Aufstarten werden die thermischen Ventilantriebe zuerst vorgeheizt. Dies
wird auf dem Anlagenbild nicht angezeigt.

Falls die Raumtemperatur wahrend dieser Zeit aber ausserhalb der neutralen Zone
liegt, schaltet der Ventilator auf Stufe 1.

Warum funktioniert die Master/Slave-Verbindung nicht?
Master Slave Zonen mussen beim Master und Slave Ubereinstimmen
M/S Gruppen Adressen erstellen und Kommunikationsobjekt hinzufiigen.

Warum zeigen bei Master / Slave Anlagen die Raumgerate QAX34 nicht immer die
gleichen Temperaturwerte an?

Zwischen dem Master-Controller und dem Slave-Controller werden die Daten
periodisch synchronisiert. Andert sich ein Wert unmittelbar nach einer Synchronisation,
kann der Unterschied einige Minuten bestehen bleiben, wird dann aber wieder
synchronisiert.

Warum zeigt der Fensterkontakt / Belegungskontakt des Slaves keine Wirkung?

Fensterkontakt / Belegungskontakt Einbindung des Slaves nur tiber den CFC moglich.
Passende Compounds sind in der Bibliothek verfuigbar: [WndStaDtr] bzw. [OcStaDtr].

Fir einen Slave-Controller:

Gruppenadressen fur Fensterkontakt erstellen und Kommunikationsobjekt von Master
und Slave hinzuftigen.

Fir einen oder mehrere Slave-Controller:

Im CFC mittels Compound [WndStaDtr] bzw. [OcStaDtr].

Frage Warum werden auf dem ACS-Anlagenbild nicht immer alle Werte angezeigt (z.B.
Raumbetriebsart)?

Antwort Der Regler ist als Slave konfiguriert. Bei einem Slave sind diese Werte nicht verfugbar.

Frage Warum werden S-Mode Kommunikationsobjekte nach Empfang durch einen RXB-
Controller nicht weitergesendet?

Antwort Die RXB-Controller arbeiten nicht als Bus-Relais. Wird ein Kommunikationsobjekt
benétigt, so muss das Binding zur Quelle gemacht werden und nicht zum RXB-
Controller.
Beispiel: ein RXB-Controller erhalt die Raumtemperatur von einem Bus-Fuhler.
Die Raumtemperatur soll durch ein Bus-Anzeigegerat angezeigt werden.
- Das Anzeigegerat muss das Signal direkt beim Bus-Fuhler abholen.
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Geografische Zone

Geografische Zone

Geografische Zone

Schaltuhr-Zone
Warmebedarfs-Zone

Kaltebedarfs-Zone

15 Integration von RXB in Desigo / Synco

Kombinationen von RXB Controllern mit Synco und einer Desigo Integration sind
moglich und machen sicher Sinn.

Bestimmte Kombinationen missen jedoch ausgeschlossen werden; bei anderen sind
bestimmte Randbedingungen zu beachten.

Nachfolgend werden die wichtigsten Kombinationen aufgezeigt.

) —" -~
Zeitschaltprogramm @ N W

Warmebedarf ———— | (-
Kaltebedarf | = |k

Legende

Visualisierung

10385D69

15.1 Fall 1: Integration in Synco

Kommunikation:

— zwischen den Controllern: LTE-Mode via Zonen
— mit ACS: Individual Addressing
¢ Visualisierung RXB: ACS
¢ Visualisierung Synco: ACS
e Zeitschaltprogramm RXB: von Synco
o Energiebedarf: an Synco

Individual addressing

FLN

Konnex

P
x
@

i Synco 1| [ Synco i [ Synco |
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15.2 Fall 2: Integration in Desigo

Kommunikation:

— zwischen den Controllern: S-Mode
— mit Desigo: Individual Addressing oder S-Mode
¢ Visualisierung RXB: Desigo
o Zeitschaltprogramm RXB: von Desigo
¢ Energiebedarf: an Desigo
I I
PXC PXC.

(o jk Individual add

ressing

Konnex

RXB

RXB

ALN

FLN
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15.3 Fall 3: Visualisierung in Desigo,
gemeinsames Zeitschaltprogramm von

Synco

o Kommunikation:

— zwischen den Controllern: LTE-Mode via Zonen

— mit Desigo: Individual Addressing oder S-Mode
¢ Visualisierung RXB: Desigo
¢ Visualisierung Synco: Desigo
e Zeitschaltprogramm RXB: von Synco
o Energiebedarf: an Synco

@ Beachte! Das Zeitschaltprogramm von Desigo muss durch einen Spezialisten deaktiviert

werden. Grund: Die Integration mittels Individual Addressing behandelt das

Zeitschaltprogramm und die Visualisierung als ein Paket. Dieses muss anschliessend
wieder getrennt werden.

DESIGO
INSIGHT]

ALN

Individual addressing \

PXM20

FLN

Konnex

Geografische Zone

i Synco i f Synco i f Synco I
Geografische Zone RXB
=
Geografische Zone [Rxe)

Schaltuhr-Zone Y 7 ||z | 2
Waérmebedarfs-Zone — ©/

Kaltebedarfs-Zone

N
10385D64
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15.4 Fall 4: Visualisierung in Desigo / Synco,
gemeinsames Zeitschaltprogramm von

Synco

¢ Kommunikation:

— zwischen den Controllern: LTE-Mode via Zonen
— mit Desigo: Individual Addressing oder S-Mode
— mit ACS: Individual Addressing

¢ Visualisierung RXB: Desigo und ACS

¢ Visualisierung Synco: Desigo und ACS

o Zeitschaltprogramm RXB: von Synco

¢ Energiebedarf: an Synco

@ Beachte! ¢ Das Zeitschaltprogramm von Desigo muss durch einen Spezialisten deaktiviert

werden

¢ Gleichzeitige Visualisierung auf Desigo und Synco ist theoretisch méglich. Es
gibt jedoch Probleme beim Manipulieren der Werte (Heartbeat, "Der letzte hat

Recht").

ALN

N

Individual addressing

Konnex
.

Geografische Zone

nco i E Syl

Geografische Zone RXB

Geografische Zone RXB

Schaltuhr-Zone 2 |(S) W@' o
Waérmebedarfs-Zone — ©/

Kaltebedarfs-Zone

N
10385D65
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Geografische Zone

Geografische Zone

Geografische Zone

Schaltuhr-Zone
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Kaltebedarfs-Zone

15.5 Fall 5: Visualisierung in Desigo,
separate Zeitschaltprogramme

¢ Kommunikation:
— zwischen den Controllern: LTE-Mode via Zonen
Individual Addressing oder S-Mode

— mit Desigo:
¢ Visualisierung RXB: Desigo
¢ Visualisierung Synco: Desigo
e Zeitschaltprogramm RXB: von Desigo
o Energiebedarf: an Synco

¢ Die RXB-Controller nutzen das Zeitschaltprogramm von Desigo
Die Synco-Controller bendétigen ein lokales Synco-Zeitschaltprogramm
¢ Die beiden Zeitschaltprogramme miissen synchron gehalten werden

ALN
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Individual addressing

FLN
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@ Beachte!

Geografische Zone

Geografische Zone

Geografische Zone
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15.6 Fall 6: Separate Visualisierung,
separate Zeitschaltprogramme

¢ Kommunikation:

— zwischen den Controllern: LTE-Mode via Zonen
— mit Desigo: Individual Addressing oder S-Mode
— mit ACS: Individual Addressing

¢ Visualisierung RXB: Desigo

¢ Visualisierung Synco: ACS

o Zeitschaltprogramm RXB: von Desigo

e Energiebedarf: an Synco

¢ Die RXB-Controller nutzen das Zeitschaltprogramm von Desigo
¢ Die Synco-Controller benoétigen ein lokales Synco-Zeitschaltprogramm
¢ Die beiden Zeitschaltprogramme miissen synchron gehalten werden
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15.7 Fall 7: Separate Visualisierung,
gemeinsames Zeitschaltprogramm von

Synco
o Kommunikation:
— zwischen den Controllern: LTE-Mode via Zonen
— mit Desigo: Individual Addressing oder S-Mode
— mit ACS: Individual Addressing
¢ Visualisierung RXB: Desigo
¢ Visualisierung Synco: ACS
o Zeitschaltprogramm RXB: von Synco
e Energiebedarf: an Synco
@ Beachte! Das Zeitschaltprogramm von Desigo muss durch einen Spezialisten deaktiviert
werden

I I ALN
ACS7..
PXC PXC. |D ' J
Individual addressing
@ FLN
Konnex
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EX==51
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16 Arbeiten mit verschiedenen Tools

Es ist moglich, die RXB Controller "im Labor" vorzubereiten — (vor-parametrieren) und
auf der Baustelle nur noch die Physikalische Adresse einzugeben. Das HandyTool
bietet dazu die "kleine Parametrierung" an.

Das Vorbereiten wird dann wahrscheinlich nicht mit dem HandyTool erfolgen, sondern
mittels ACS oder ETS.

Bei der Verwendung von mehreren Tools ist Vorsicht geboten (Daten-Konsistenz).

1. Schritt 2. Schritt

HandyTool ACS ETS
HandyTool v v)* X **
ACS v v X **
ETS X w* X x* v

*  Es st ein Upload notwendig, sonst gehen die Daten aus dem 1. Schritt verloren
**  Es fehlt das ETS-Projekt (kein Upload mdglich)
***  Das ETS-Projekt wird NICHT nachgefuhrt

Hinweis  Falls ein Controller mittels ETS im S-Mode in Betrieb genommen wurde und dann neu
mittels ACS im LTE-Mode verwendet wird:

Die Gruppenadressen miissen mittels ETS separat geloscht werden, andernfalls
konnen Kommunikationsprobleme auftreten.
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