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|Produkt- und Funktionsbeschreibung

|Product and Applications Description

Der Jalousiesteuerung Einsatz sys 5TC1 231 ist ein Unterputz-
geréat zur Ansteuerung eines Jalousie- und Rolladenmotors mit
mechanischen oder elektronischen Endlagenschaltern.

Er besteht aus zwei elektrisch gegeneinander verriegelten Re-
lais, die eine Beschadigung des Jalousiemotors durch gleichzei-
tiges Ansteuern der Laufrichtungen (AUF und AB) verhindern.
Uber die beiden Nebenstelleneingdnge konnen sowohl konven-
tionelle Jalousietaster bzw. -schalter als auch zusétzliche Jalou-
siesteuerung Einsatze sys fur Gruppen- und Zentralsteuerungen
in ein Jalousiesteuerungs-System mit eingebunden werden.
Darliber hinaus lasst sich tUber den Nebenstelleneingang AUF
die Funktion "Windalarm" verwirklichen. Bedingt durch den
konstruktiven Aufbau des Jalousiesteuerung Einsatzes sys ist
auch ein Mehr-phasenbetrieb (d.h. unterschiedliche Phasen an
Haupt- und Nebenstelle) jederzeit maoglich.

Die Taste sys Jalousie oder Taste wave Jalousie UP 211 (Funk)
geben die fur die Jalousie- und Rollobedienung notwendigen
Befehle (ber die spezifische 230 V-Anwenderschnittstelle
(230V-AST) an den Jalousiesteuerung Einsatz sys weiter.

The shutter control insert sys 5TC1 231 is a flush-mounted de-
vice for controlling shutter and blind motors with mechanical or
electronic limit switches.

It is composed of two relays, which are electrically interlocked
and protect the shutter motor from being damaged by
implementing both directions of movement (UP and DOWN)
simultaneously. Via the two extension unit inputs, both
conventional shutter pushbuttons or shutter switches and
additional shutter control inserts sys for group and master
control can be integrated into the shutter control system.
Furthermore, the "Wind alarm" function can be enabled via the
extension unit input "UP". The design of the shutter control insert
allows multiphase mode operation (i.e. different phases for
master and extension unit) whenever you require.

The pushbutton sys shutter and pushbutton wave shutter
UP 211 (radio control) route the commands required for
operating the shutters and blinds to the shutter control insert via
the specific 230 V physical external interface (230V-PEl).

IBedienung

|Operation

Die Bedienung der Taste sys Jalousie oder wave Jalousie
UP 211 kann OBEN oder UNTEN erfolgen. Es wird zwischen
einem AUF/AB- und STEP-Befehl (d.h. Stop bzw. Lamelle
schrittweise AUF/ZU) unterschieden.

STEP-Befehl (Betatigung kiirzer 0,4 s):
Betatigung OBEN STOP/Lamelle AUF
Betatigung UNTEN STOP/Lamelle ZU

AUF/AB-Befehl (Betatigung langer 0,4 s):
Betatigung OBEN AUF-Fahrbefehl
Betatigung UNTEN AB-Fahrbefehl

Konventioneller Taster am Nebenstelleneingang in Verbindung

The pushbutton actions of the pushbutton sys shutter or wave
shutter UP 211 can be carried out at the TOP or BOTTOM. The
commands UP, DOWN and STEP (i.e. stop or stepwise move-
ment of the louvres OPEN/CLOSED) are available.

STEP command (Actions shorter than 0.4 s):
TOP STOP/louvres OPEN
BOTTOM  STOP/louvres CLOSED

UP/DOWN command (Actions longer than 0.4 s):
TOP UP movement command
BOTTOM  DOWN movement command

Conventional pushbuttons at the extension unit input in

mit Taste wave Jalousie:

e Bei kurzer Betatigung (kirzer 0,4 s) wird der STEP-Befehl
ausgefuhrt, d.h. STOP/ Lamelle AUF/ZU.

e Beilanger Betatigung (langer 0,4 s) wird AUF/AB-Fahrbefehl
ausgefuhrt.

Konventioneller Taster am Nebenstelleneingang in Verbindung

mit Taste sys Jalousie:

* Die Dauer der Betatigung wird 1:1 an den Relaisausgang
weitergegeben. Eine Selbsthaltung fir den Fahrbefehl wird
nicht ausgelost.

Bedienprioritaten:
(1) Nebenstelle AUF
(3) Zeit-Automatik

(2) lokal AUF/AB
(4) Nebenstelle AB

Hinweis:

Die genaue Funktionalitat bei Verwendung der Taste sys Jalou-
sie oder Taste wave Jalousie UP 211 entnehmen Sie bitte der
entsprechenden Bedien- und Montageanleitung.

connection with wave shutter/blind pushbutton:

* After short pushbutton actions (shorter than 0.4 s), the STEP
command is executed i.e. STOP/louvres OPEN/CLOSED.

o After long pushbutton actions (longer than 0.4 s), the
UP/DOWN movement command is carried out

Conventional pushbutton at secondary input in connection with

shutter/blind sys pushbutton:

e The duration of the actuation is forwarded 1:1 to the relay
output. This does not trigger a maintained function for the
travel command.

Operational priorities:
(1) Extension unit UP
(3) Time automatic

(2) Local UP/DOWN
(4) Extension unit DOWN

Note:

If the pushbuttons sys shutter or wave shutter UP 211 are used,
the detailed functions are taken from the relevant operating and
mounting instructions.

|Ansch|ussbeispie|

|Connection Example

Bild A

A1 Neutralleiter

A3 Nebenstelleneingang
AB

A5 Motor AB A6 Aussenleiteranschluss

A7 Anwenderschnittstelle (230V-AST)

A2 Nebenstelleneingang AUF
A4 Motor AUF

Diagram A

A1 Neutral conductor

A3 Extension unit input
DOWN

A5 Motor DOWN A6 Phase conductor terminal

A7 Physical external interface (230V-PEI)

A2 Extension unit input UP
A4 Motor UP

ITechnische Daten

|Technica| Specifications

Spannungsversorgung

erfolgt Giber 230 V Netzanschluss

Bemessungsspannung: AC 230V, 50 Hz
Leitungsschutzschalter: max. 10 A, Charakteristik A oder B

Ausgénge

Anzahl: 1 Ausgangskanal (AUF/AB)
Bemessungsspannung: AC 230 V, 50 Hz
Schaltleistung: 1 Motor, 1000 VA

max. Einschaltdauer des Relais: 120 s

Umschaltpause zwischen AUF- und AB-Fahrt: 1 s
Relaiseinschaltdauer bei STEP-Befehl: 100 ms
Netzunterbrechungen kleiner 0,2 s werden uberbriickt
Anschliisse

Die Anschliisse flr den Jalousiesteuerung Einsatz sys beste-
hen aus sechs Schraubklemmen.

e o 0o 0 0 0 o

Es sind folgende Leiter-/ querschnitte zulassig:

e 0,5...2,56 mm? eindrahtig

e 0,5...1,5 mm2 feindrahtig mit Aderendhiilse ohne
Isolierkragen (gasdicht aufgecrimpt)

ACHTUNG:

Sollen die Leiter durchgeschleift werden, so kdnnen nur Leiter

gleichen Querschnitts bis max. 1,6 mm?2 verwendet werden.

Mechanische Daten
e Gehause: Kunststoff
e Abmessungen:
TeilungsmaB: 71 x 71 mm, Einbautiefe: 32 mm
e Gewicht: ca.75¢g
e Brandlast: ca. 1000 kJ
e Montage: Einbau in Geratedosen mit 60 mm &, mindestens
40 mm tief nach DIN 49073-1

Elektrische Sicherheit

e Verschmutzungsgrad (nach IEC 60664-1): 2
Schutzart (nach EN 60529): IP 20

o Uberspannungskategorie (nach IEC 60664-1): Il

Relais mit p-Kontakt

Gerat erflllt EN 60669-2-1

.

Bitte Riickseite beachten!

Power supply

via the 230 V mains connection

Rated voltage: AC 230V, 50 Hz

Miniature circuit-breaker: max. 10 A, characteristic A or B

Outputs

Number: 1 output channel (UP/DOWN)

Rated voltage: AC 230V, 50 Hz

Switching power: 1 motor, 1000 VA

Max. operating time of the relay: 120 s

Switching delay between UP and DOWN movement: 1 s
Operating time for relay for STEP commands: 100 ms
Mains interruptions which are shorter than 0.2 s are bridged
Connections

The connections of the shutter control insert sys consist of six
screw terminals.

e o 0o 0o 0 0 o

Permissible conductor types / cross-sections:

e 0.5...2.5 mm?single-core
e 0.5... 1.6 mm? flexible conductor with connector sleeve
without an insulation collar (gas-tight connection)

CAUTION:
If the conductors need to be looped through, only conductors
with equal cross section up to max. 1.5 mm? can be used.

Mechanical specifications
e Housing: plastic
* Dimensions:
Spacer units: 71 x 71 mm, mounting depth: 32 mm
e \Weight: approx. 756 g
e Fire load: approx. 1000 kJ
e Mounting: insertion in switch boxes with & 60 mm,
40 mm depth according to DIN 49073-1

Electrical safety

e Pollution degree (according to IEC 60664-1): 2
Protection (according to EN 60529): IP 20

« Overvoltage category (according to IEC 60664-1): Il

Relay with p contact

Device complies with EN 60669-2-1

.

Please turn over!
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EMV-Anforderungen

erflllt EN 60669-2-1, EN 61000-6-3, EN 61000-6-1

Umweltbedingungen

* Klimabestandigkeit: EN 50090-2-2

* Umgebungstemperatur im Betrieb: -5 ... +45 °C
e Lagertemperatur: -25 ... +70 °C

e rel. Feuchte (nicht kondensierend): 5 % bis 93 %

Approbation
VDE Approbation

CE-Kennzeichnung
gemass EMV-Richtlinie (Wohnbau), Niederspannungsrichtlinie

Electromagnetic compatibility
complies with EN 60669-2-1, EN 61000-6-3, EN 61000-6-1

Environmental specifications

o Climatic conditions: EN 50090-2-2

* Ambient operating temperature: -5 ... +45 °C

e Storage temperature: -25 ... +70 °C

* Relative humidity (non-condensing): 5 % to 93 %

Certification
VDE certificate

CE norm
complies with the EMC regulations (residential buildings), low
voltage regulations

Installationshinweise

|Insta|lation Instructions

ACHTUNG:

e Das Gerat kann fir feste Installation in Innenrdumen, fir tro-
ckene Raume, zum Einbau in UP-Dosen verwendet werden.

e Beim Anschluss des Gerétes ist darauf zu achten, dass die
Anschlussleitungen der Nebenstellen nicht parallel zu den
Motorleitungen verlegt werden.

e Das Gerét ist ohne Aufsatz nicht funktionsfahig.

/\  WARNUNG

CAUTION:

e The device may be used for interior installations, in dry rooms
and for insertion in flush-type boxes.

* When connecting the device, the connecting cables of the
extension units must not be laid in parallel to the motor ca-
bles.

e The device does not work without the attachment unit.

/\ WARNING

e Das Geréat darf nur von einer zugelassenen Elektrofachkraft
installiert und in Betrieb genommen werden.

e Das Gerat darf nicht ge6ffnet werden.

e Beim Anschluss des Gerétes ist darauf zu achten, dass das
Gerat freigeschaltet werden kann.

* Nebenstellen eines Gerétes durfen nur mit dem gleichen
Aussenleiter betrieben werden.

e Das Gerat ist mit einem Leitungsschutzschalter der Charak-
teristik A oder B der max. Nennstromstérke von 10 A abzu-
sichern.

« Die geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften
sind zu beachten.

e The device must be mounted and commissioned by an
authorised electrician.

e The device must not be opened.

e When connecting the device, a safety disconnection must be
possible.

* The extension units of a device must be operated via the
same outer conductor.

e The device is be protected by a miniature circuit-breaker of
characteristic A or B with a max. rated current of 10 A.

e The prevailing safety and accident regulations must be ob-
served.

Montage und Verdrahtung

|Mounting and Wiring

Die Leiter sind ca. 6... 7 mm abzuisolieren und in den entspre-
chenden Schraubklemmen festzuschrauben.

Verdrahtung: Bild B

B1 Neutralleiter

B2 Nebenstellenanschluss AUF

B3 Nebenstellenanschluss AB

B4 Motor AUF

B5 Motor AB

B6 Aussenleiteranschluss

B7 Leiter

Der Jalousiesteuerung Einsatz sys wird in Geratedosen mit
60 mm @ und mindestens 40 mm tief, mittels Schraub- oder
Krallenbefestigung eingebaut.

Montage: Bild C

C1 Installationsdose (60 mm @&, nach DIN 49073-1)

C2 Langldcher zur Befestigung

C3 Befestigungskrallen

C4 Anwenderschnittstelle (230V-AST)

C5 Jalousiesteuerung Einsatz sys

C6 Befestigungsschrauben

Die Bedienoberflachen (z.B. DELTA Tasten sys Jalousie ) wer-
den mittels Fihrungs- und Befestigungsfedern auf den Jalou-
siesteuerung Einsatz sys aufgesteckt.

Achtung:

Der Jalousiesteuerung Einsatz sys ist in der fur die Bedienober-
flachen richtigen Lage, gemaR Bild C, zu montieren.

Remove approx. 6 ... 7 mm of insulation from the conductors
and secure in place in the relevant screw terminals.

Wiring: Diagram B

B1 Neutral Conductor

B2 Extension unit connection UP

B3 Extension unit connection DOWN

B4 Motor UP

B5 Motor DOWN

B6 phase conductor terminal

B7 Conductor

The shutter control insert sys is designed to be mounted in
switch boxes with @ 60 mm and minimum depth 40 mm using
screw or claw fixing.

Mounting: Diagram C

C1 Switch box (60 mm @, in accordance with DIN 49073-1)
C2 Long mounting slots

C3 Mounting claws

C4 Physical external interface (230V-PEl)

C5 Shutter control insert sys

C6 Mounting screws

The user interfaces (e.g. DELTA pushbutton sys shutter) are at-
tached to the shutter control insert using guiding and mounting
springs.

Caution:

The shutter control insert sys must be mounted with the correct
orientation of the user interfaces in accordance with diagram C.

Einsatz und Anwendungsmaglichkeiten

|Examp|es of Applications

Jalousiesteuerung mit konventionellen Nebenstellen: Bild D
Bei Verwendung von Jalousie-Tastern (5TA2 114) kann die Ja-
lousie durch manuelles Bedienen (AUF/AB- bzw. STEP-Befehl)
in die gewinschte Position gebracht werden. Die Anzahl der
anschlief$baren konventionellen Nebenstellen ist unbegrenzt.
Gruppensteuerung mit zwei Motoren und Zentralstelle: Bild E
Der Jalousiesteuerung Einsatz sys (E1) wird in Verbindung mit
der Taste wave Jalousie UP 211 als Zentralstelle eingesetzt. Die
Einsatze (E2) und (E3) steuern individuell die jeweiligen Ja-
lousiemotoren M1 und M2. Ein zeitgesteuertes Auf- oder Ab-
fahren aller angeschlossenen Motoren ist Uber die in der Taste
wave Jalousie UP 211 hinterlegten Zeitwerte (z.B. 8:00 Uhr
AUF und 20:00 Uhr AB-Befehl) moglich.

Achtung:

e Die Verwendung eines Jalousiesteuerung Einsatzes sys als
Zentralstelle und die direkte Ansteuerung eines Jalousiemo-
tors ist nicht zulassig!

e Bei Absicherung der zentralen Bedienstelle mit einem sepa-
raten Fehlerstromschutzschalter (FI) missen um ein uner-
wiinschtes Auslosen des FI-Schalters zu vermeiden, die
beiden Stromkreise galvanisch entkoppelt werden.

Einbindung Windalarm: Bild E

Der Melder (E4) fur Windalarm wird Giber den Nebenstellenein-

gang AUF in die Jalousiesteuerung eingebunden. Bei Wind-

alarm werden die Jalousien aufgefahren und bleiben dort so-
lange verriegelt, bis der Windalarm tber den Melder zurlickge-
setzt wird. Solange die Verriegelung anliegt, konnen die Jalou-
sien weder manuell noch automatisch bedient werden.

Shutter control with conventional extension units: Diagram D

If the shutter pushbuttons (5TA2 114) are used, the shutter can

be controlled manually (UP/DOWN or STEP command) to move

it to the desired position. An unlimited number of conventional

extension units can be connected.

Group control with two motors and master unit: Diagram E

The shutter control insert sys (E1) is used together with the

pushbutton wave shutter UP 211 as a master unit. The inserts

(E2) and (E3) are used for controlling the shutter motors M1 and

M2 individually. It is possible to move all connected actuators up

or down based on the time values (e.g. 8:00 o'clock UP and

20:00 o'clock DOWN command) stored via the pushbutton wave

shutter UP 211.

Caution:

e |tis not permitted to use the shutter control insert sys as a
master unit or to control a shutter motor directly!

* |f the central operating unit is fused via a separate fault-
current protective switch (Fl), the two circuits must be iso-
lated to avoid triggering the fault-current protective switch
accidentally.

Integration of the wind alarm system: Diagram E

The detector (E4) of the wind alarm is integrated into the shutter

control system via the extension unit input UP. If a wind alarm is

reported, the shutters are moved upwards and remain blocked
until the wind alarm is reset via the detector. The shutter cannot
be operated manually or automatically when the locking function
is active.

Aligemeine Hinweise

|Genera| Notes

e Ein defektes Gerat ist an die zustandige Geschéftsstelle der
Siemens AG zu senden.

e Bei zusatzlichen Fragen zum Produkt wenden Sie sich bitte
an unseren Technical Support:

Bl

® +49 (0) 180 50 50-222
+49 (0) 180 50 50-223
adsupport@siemens.com

@

* Any faulty devices should be returned to the local Siemens
office.

« If you have further questions concerning the product, please
contact our technical support:

7 +49 (0) 180 50 50-222
& +49(0) 180 50 50-223
P4 adsupport@siemens.com

251651.41.11 DS07
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|Url’in ve fonksiyon agiklamasi

O punxaviopdg eAéyxou niepoidwv sys 5TC1 231 gival pia evroiiopévn
OUOKEUT YIO TOV €AEYXO TV HOTEP TEPOIBwV kal TMavi{oupidv He
HNXavikoUG 1 NAEKTPOVIKOUG S1aKOTITEG TEAIKNG B€aNG.

AnoteAeital and 800 NAekTpiK& ao@aAilopéva peAE, pe Ta omoia
anogelyeTal Tuxdv BAGRN Tou poTtép MePoibwv PEO® TauTdXPOVOU
eAéyxou kal Twv 8o kateuBivoewv (MANQ kat KATQ). Méow Twv
800 €1068wV MG OUOKEUNG EMEKTOONG MMOPOUV va ouvBeBolv aTo
ovomua eAéyxou TePOibwv PmouTov yia maviolpia, kabwg kat
UNXaviopoi pe 810KOMTEG SYS yia Opadikd Kal KEVIPIKO EAeyxo. EkTog
autol, péow G €106060v ™G OUuOKewNG Tpoéktaong MANQ eival
£QIKT N Aettoupyia “"Zuvayepudg agpa”. Adyw Tou oxeblaopol Tou
Unxaviopol yla Tov €AeyX0 TwV TIEPOIBwV SyS TPOOMEPETAL KAl 1
Buvatdémra AetoupyioG TMOAAAMAGV PACE®V (BNA. BlaPOPETIKEG
PAOCEIG 0NV KUPLA KAl 0T CUOKEUT] EMEKTAONG) OTIOIABNTIOTE OTIyury.
To umouTdv sys yla NEPOIBEG 1) To HMouTOV wave yia nepoideg UP 211
(HE TNAEXEIPIOUG) TIOPEXOUV OTO UNXAVIOMO €AEYXOU TEPOIBWV TIG
anopaimTeG EVIOAEG YIO TO XEIPIOMO Twv MEPOIdwv Kkal Twv
navtfoupldV HECK ™G eIBIKNG Slenagng xprjom 230 V (230V-AST).

Jaluzi kumandasi yuvasi sys 5TC1 231, bir jaluzi ve panjur motorunun
mekanik veya elektronik ug salterlerle kumanda edilmesi igin kullanilan
bir ankastre aygittir.

Karsilikh olarak kilitlenen ve ayni anda gidis yoniinde (YUKARIYA ve
ASAGIYA) hareket eden jaluzi motorunun arizalanmasini énleyen iki
réleden olusur. Iki genigletme birimi girisi iizerinden hem normal jaluzi
digmeleri veya svigleri hem de grup ve merkezi kumandalarin ek jaluzi
kumandas! girigleri sys‘i bir jaluzi kumanda sistemine baglanabilir.
Bunun yaninda, genigletme birimi girisi YUKARI (izerinden "Riizgar
alarmi" fonksiyonu gergeklestirilebilir. Jaluzi kumandasi yuvasi sys‘in
yapisina bagh olarak, istediginiz zaman ¢ok fazli bir isletme (yani ana
birimle genisletme biriminde farkl fazlar) gergeklestirebilirsiniz.

Sys Jaluzi digmesi veya wave Jaluzi UP 211 (radyo) digmesi, jaluzi
veya panjur kumandasi igin gerekli komutlari, 6zel 230 V kullanici
arabirimi (230V-AST) (izerinden jaluzi kumandasi yuvasi sys‘ye verir.

IXslplouéq

|Ku||an|m |

Yndipxouv 800 BEOEIG XEIPIOUOU TOU PTTOUTOV YIO TIEPTIBEG SYS
N wave UP 211: MANQ 1} KATQ. AwatiBevtal ot Aertoupyieg
MANQ/KATQ kat n evioAry STEP (8nA. &wakorm) 1 otadokn
Kivnon g ypidlag katd to ANOIFMA/KAEIZIMO).

EvroAn STEP (xelptopoi yia Atydtepo and 0,4 8eut):
Evepyornoinon NANQ AIAKOMMH /ypiAia ANOIXTH
Evepyornoinon KATQ AIAKOMMH/ypihia KAEIZTH

EvioAr) MANQ/KATQ (xelplopoi yia meptoadtepo amnd 0,4 eut.):
Evepyornoinon MANQ ANOIKTO evtoAn kivnong
Evepyoroinon KATQ KAEIZTO evtoAn kivnong

ZuuBatikd UNouTOV OTNV £i0060 CUCKEUNG EMEKTAONG OE

ouvBuaoud pe To PoUTOV MEPTIBwV wave:

e Ye TepInMTOon oTyaiag evepyoroinong (yia Atydtepo and
0,4 6euT.) exteAeitain evioAn STEP, nA. AIAKOIMH/ ypiAia
ANOIKTH/KAEIZTH.

e Ye TIEPIMTWON MAPATETAUEVNG EVEPYOTIOINONG (YO
neplocdTePo and 0,4 8eut.) ekteAeital n eVIOAN Kivnong
MANQ/KATQ.

ZupBaTtikd UMoUTOV 0NV Ei0080 TNG GUOKELN

oe ouvBuaouo Pe UMoUTOV MEPTIBWV Sys:

* H 8idpkela g evepyormoinong petadidetal oe avaAoyia 1:1
otnv €£080 peAE. Aev evepyoToLEITAL AUTOOUYKPATNON YIO
TNV EVTOAN Kivnong.

AerToupykEG MPOTEPAIOTNTEG:

(1) Zuokeun enéktaong MANQ

(3) Me xpovodiakorm

YMOAEIZH:

Edv xpnolpomoleite 1o UMouTov yia miepoibeg sys 1 wave UP

EMEKTA

(2) Toruk6 MANQ/KATQ
(4) Zuoxeur) enéktaong KATQ

sys Jaluzi veya wave Jaluzi UP 211 dugmelerinin kullanimi
USTTE veya ALTTA gergeklesebilir. YUKARI/ASAGI komutuyla
ADIM komutu (yani Dur veya lameli adim adim YUKARI/ASAGI)
arasinda bir ayrim yapilir.

ADIM komutu (0,4 saniyeden kisa basma):
USTTE DUR/Lamel ACIK
ALTTA DUR/Lamel KAPALI

YUKARI/ASAGI komutu (0,4 saniyeden uzun basma):
USTTE YUKARI hareket komutu
ALTTA ASAGI hareket komutu

Genisletme birimi girisindeki normal diigme, wave Jaluzi
diugmesiyle baglantil olarak:
* Kisa basildiginda (0,4 saniyeden kisa) ADIM komutu

uygulanir, yani DUR/lamel YUKARI/ASAGI.

e Uzun basildiginda (0,4 saniyeden uzun) YUKARI/ASAGI
hareket komutu gergeklestirilir.

Genisletme birimi girisindeki normal diigme, sys Jaluzi
diigmesiyle baglantili olarak:
e Basma islemi bire bir olarak réle gikisina aktarilir.

Kendiliginden basili kalan hareket komutu serbest birakilmaz.

Kumanda oncelikleri:

(1) Genisletme birimi YUKARI
(3) Saat otomatigi

Bilgi:

sys Jaluzi veya wave Jaluzi UP 211 dugmesi kullanildigindaki
tam fonksiyonlar igin liitfen kullanim ve montaj talimatlarina

(2) Yerel YUKARI/ASAGI
(4) Genigletme birimi ASAGI

211, o1 Aemtopepeic Aerroupyieg Tou ava@Eépovtal OTIG

avTioToIXeG 08NYiEG XEIPIONOU Kal EyKATAOTAONG. bakiniz.

Il'lupdﬁctyua ouvbeong | |Ba§||ant| ornegi

Ewéva A Resim A

A1 Oubdétepog aywyog A2 Eicodog ouokeung A1 Notr kablo A2 Genigletme birimi girisi

enéktaong MANQ YUKARI

A3 Eiocodog ouokeung A4 Kivnmpag NMNANQ A3 Genisletme birimi girisi A4 Motor YUKARI
enékraong KATQ ASAGI

A5 Kinmpag KATQ AB  Z0OvBeon eEWTEPIKOL aywYOU A5 Motor ASAGI A6 Harici kablo baglantisi

A7 Aenaen xpriom (230V-AST)

A7 Kullanici arabirimi (230V-AST)

ITexvu(d XAPAKTNPIOTIKA

[Teknik ozellikler

Tpogodoaia taong

mnpaypatornoleital pEow ovvéeong Siktbou 230 V

Ovouaotiki Téon: AC 230V, 50 Hz

MikpoauTtépatog Slakommg: p€y. 10 A, xapakmploTik) AN B

‘E€odot

Ap1OuoG: 1 kavaAl eEd6ou (MANQ/KATQ)

Ovopaotikr) Tédon: AC 230V, 50 Hz

loxog Cevgng: 1 kivnmpag, 1000 VA

HEY. Biapkela CeVENG Tou peAé: 120 SeuT.

Alokor) HETAYWYNG HETAED kivnong MANQ kat KATQ: 1 Seur.

Aapkela CeVENG peAé otny evtoAr) STEP: 100 ms

e O18lakomég Biktuou Tou Blapkolv Atyodtepo amno 0,2 SeuT.
YEPUPGVOVTAL

e o 0o 0 o o

Zuvdéoelg

O1 OUVBETEIG VIO TO PNXaVIOUO EAEYXOU TIEPTIBWV Sys

anoteAovvTal amnod £EL KOXAIOAKPOBEKTEG.

Emrpénovral ot MopakdTe SI0TOPES AYWYQV:

e 0,5...2,5mm?2 povékAwvog

e 0,5... 1,5 mm? AenTOKAWVOG HE CWOANVWTO AKPOBEKTN XWPIG
KOAdpPa OTEYAVWONG (agPLOOTEYT|G OUVEEDT)

SHMEIQF H:

EGv ol aywyoi oxnuaTiCouv BnAEg, TOTE MPETEL VAl XPNOIOTIO0VVTAL

HOVO aywyoi pe mv ibla Slatopn £wg PEyY. 1,5 mm2.

Mnxavikd XapaktnpoTika

e MepiBAnua: MAAOTIKO

e Al0OTAOEIG: - AlOOTACEIG OMOoTOTRV: 71X71 mm,

- BaBog eykatdotaong: 32mm

e Bdpog:mep. 759

e Oepuikd poprio: mep. 1000 kd

e Eykatdotaon: TonoB£tnon oe kouTid Slakontov 60 mm &,
BaBoug TouAdyiaTov 40 mm katd DIN 49073-1

HAextpikn acpdaAieia

e BaBuog punavong (katd IEC 60664-1): 2

¢ BaBuog npootaciag (katd EN 60529): IP 20

e Kamyopia unéptaong (katd IEC 60664-1): 111

e PeA¢ pe enapn p

e H ouokeur) ouppop@ovetal katd EN 60669-2-1

AN OEIG OXETIKA PE TNV NAEKTPOUAYVITIKI CUMBATOMTA
ouppoppavetal e EN 60669-2-1, EN 61000-6-3, EN 61000-6-1

NMapakaAoUpe AGBete utdYn cag To oTuaO6puUAAO!

Sebeke baglantisi

230 V sebeke baglantisi Uzerinden gergeklestirilir
Olglim voltaji: AC 230 V, 50 Hz
Kablo koruma salteri: azami 10 A, A veya B 6zelligi

Cikiglar

o Adet: 1 gikis kanali (YUKARI/ASAGI)

o Olgiim voltaji: AC 230 V, 50 Hz

e Salter glicli: 1 Motor, 1000 VA

¢ Rolenin azami devreye girme siresi: 120 s

o YUKARI ile ASAGI hareket arasindaki gegis siiresi: 1s

e ADIM komutunda rélenin devreye girme siresi: 100 ms
* 0,2 saniyeden kisa sebeke kesintileri agilir

Baglantilar

Jaluzi kumandasi yuvasi sys‘nin baglantilari, alti vidali

klemensten olusur.

Izin verilen kablo kesitleri:

e 0,5..25mm?tek telli

e 0,5...1,5 mm?ince telli, kablo pabuglu izolasyon halkasiz
(gaz sizdirmaz sekilde sarimis)

UYARL:

Kablolar agindirilacaksa, sadece azami 1,5 mm? gapa sahip
kablolar kullanilabilir.

Mekanik ozellikler
e Govde: Plastik
e Ebatlar: - Parga dlglisti: 71 x 71 mm,
- Montaj derinligi: 32 mm
o Agirlik: yakl. 75 g
e Yangin yuki: yakl. 1000 kJ
* Montaj: Aygit kutusu igine montaj 60 mm &, DIN 49073-1‘e
gore en az 40 mm derinlik

Elektriksel glivenlik

¢ Kirlenme derecesi (IEC 60664-1'e gére): 2

e Koruma tlri (EN 60529'a gore): IP 20

* Asir voltaj kategorisi (IEC 60664-1'e gore): Il
e p-Kontagi bulunan réle

* Aygit EN 60669-2-1‘e uygun

Elektromanyetik uygunluk
EN 60669-2-1, EN 61000-6-3, EN 61000-6-1‘e uygun

Lutfen arka sayfaya bakiniz!



Zuvonkeg mepiBailovtog

o KApaTikég ouvOnkeg: EN 50090-2-2

e Ogppokpacia mepPBAAoOVTOG Katd m) Aertoupyia: -5 ... +45°C
o Ogppokpaocia anobrikevong: -25 ... +70°C

e IXeT. vypaoia (xwpig oupnikvwon): 5 % €wg 93 %
"Eykpion

‘Eykpton VDE

Znpavon CE

olpP®vVa pe v O8nyia epi NAEKTPONAYVNTIKIG
ouppatémTag (yia katoikieg), Odnyia mepi xaunAng taong

Cevreyle ilgili kosullar

o Iklimsel dayaniklilik: EN 50090-2-2

e Calisma sirasinda ortam sicakligi: -5 ... +45 °C

* Depolama sicakhg: -25 ... +70 °C

e goreli nem (kondanse etmeden): %5 ila %93 arasi

Sertifikalar
VDE Sertifikasi
CE lgareti

Elektromanyetik uygunluk yénetmeligine (konut yapimi), algak
gerilim yonetmeligine gére

'Ynodeigelg eykaraotaong

|Kurulum bilgileri

ZHMEIQZH:

* H ouokeun pnopei va xpnotponondei yia otabepry
£YKATAOTAON 0€ E0WTEPIKOUG XDPOUG XWPIG Lypaaia, yia
£YKATAOTAOT) OE EVTOIXIOKEVA KOUTIA.

e Katd ) o0v8eon TNG OUOKELNG TIPETIEL VA TIPOCEEETE, MOTE
Ta KOAWSI0 0UVBEDNG TWV GUOKEVGV EMEKTAONG VA NV

UYARI:
* Bu aygit, ic mekanlarda, kuru mekanlara, UP yuvalari
igerisine sabit montaj igin kullanilabilir.

¢ Aygit baglantisi yapilirken, genigletme birimlerinin baglanti
kablolarinin motor kablolarina paralel ddsenmemesine dikkat

HUNXOVIoUO EAEYXOUL TIEPOIBWV ETW TG EI0OB0U CUOKEUNIG EMEKTAONG
MANQ. Ze TepiTeON MoV evepyoTomOEi 0 cUVAYEPUOG YIO TOV aEPQ,
0L TIEPGIBES ONKGOVOVTAL KA TIAPAKEVOUV ITAOKOPIOMEVEG EKEL, LEXPIG
10U anevepyornomBei 0 auvayepUOG amod T CLUOKeUN avayyeAiag. Ma
bon opa evat evepyorompuévn n LavBaAwan, ev Unopei va yivel
XEPOKIVITOG 1) QUTOUOTOG XEIPIOUOG TRV TIEPCIBWV.

TOMOOETOUVTAL TAPEAANAQ pE TA KAAGOBIA TOU HOTED. ediimelidir.
e H ouoKeur] 8V ASITOUPYEL XWPIG TNV IPOCAPTAOHEVT LOVASA. e Aygit, takilan birim olmadan galismaz.
L - /\  MPOEIAOMNOIHEH /\  UYARI
o
] e H eykatdotaon katn 6€on og AelToupyia TG CUOKEUNG e Aygit yalnizca ruhsatli bir elektrikgi tarafindan monte edilmeli
g - mpémeL va yivetal pévo and eEouoto8oTHEVO NAEKTPOAGYO. ve devreye alinmalidir.
¢ Mnv avoiyeTe TN OUOKEUT. * Aygitici agiimamaldir.
e Katd m ouvdeon TG ouokeung Ba mpémel va TPoBAEpOEi * Aygit baglantisi yapilirken aygitin serbestge agilip-
QATeVEPYOTIONOT A0PAAEiag. kapanmasina dikkat edilmelidir.
o Ol GUOKEVEG EMEKTOONG HIOG OUCKEUTG UMOPOUV val e Bir aygltlnlgenisletme birimleri sadece ayni gikis kablosuyla
AEITOUPYFIOOLV HOVO PE TOV 810 EEWTEPIKO AYWYO. calistinilabilir. o
o H OUOKEUT| IPOCTATEVETAI HIE £VAV LIKPOAUTOUATO SIAKOTTN * Aygit, azami nominal akim giicii 10 A olan A veya B
XAPAKMPIOTIKIAG A 1) B TG HEYIOTNG £VTAONG OVOUACTIKOU o6zelligindeki bir kablo koruma salteri ile korunmalidir.
pevuatog 10 A. _ . . o _ .
o [pénelva mPeiTe TIG I0XVOVOEG TIPOBIAYPAPEG A0PAAEiag . cherlllemnlyet ve kaza 6nlemeye dair yonetmeliklere riayet
KOl TPOANYNG ATUXNHATRV. edilmelidir.
Eykatdotaon kat KaAwdinon |Montaj ve kablaj
ATIOYULVAOTE TOUG AYWYOUG T TO LOVWTIKO UAKKO O€ KOG TIEP. Kablolar yaklasik 6... 7mm izole edilmeli ve ilgili vidali klemensler
E 6... 7 mm kat BIB®OTE KAAG TOUG AVTIOTOIKOUG KOXAIOOKPOBEKTEG. icerisine baglanmali.
KaAwdiwon: Ewkéva B Kablaj: Resim B
B1 Oubétepog aywyog B1 Notr kablo
B2 uvbeon ocuokeung eméktaong MANQ B2 Genisletme birimi baglantisi YUKARI
B3 Z0v6eon ouokeung enéktaong KATQ B3 Genisletme birimi baglantisi ASAGI
B4 Kwnmpag MANQ B4 Motor YUKARI
AC 230V ~ AB B5 Knvnmipag KATQ B5 Motor ASAGI
PENL i g B6 ZOvBeon eEWTEPIKOD aywyol B6 Harici kablo baglantisi
| L B7 Aywyog B7 Kablo
| 1 _Ea O UNXaVIOHAG EAEYXOU TIEPTIBE@V SyS TOMOBETEITAL OE KOUTIA Jaluzi kumandasi yuvasi sys, aygit kutusuna en az
| SloKoTTTOV @ 60 mm kat BAOOUGS TOUAGXIGTOV 40 mm, 62.;.”“ @ ve 40 mm derinlikte, vidalar veya kancalarla monte
H A e & edilir.
| otepéwan pe KoxAieg 1) diykioTpa.
N P — [ Eykatdotaon: Ewéva C Montaj: Resim C
r C1 Kourti eykatdaotaong (& 60 mm, katd DIN 49073-1) C1 Montaj kutusu (60 mm &, DIN 49073-1’e gore)
H C2 Emunkelg omég oTeEPEWONG C2 Sabitleme igin uzun delikler
! C3 AykioTpa OTEPEWONG C3 Sabitleme kancalari
| C4 Aenaepn xpriom (230V-AST) C4 Kullanici arabirimi (230V-AST)
| C5 Mnxaviouég eAéyxou Tepaibwv sys C5 Jaluzi kumandasi yuvasi sys
i C6 Bideg orepéwong C6 Sabitleme civatalari
i IX) E1 Ol eTPAVEIEG XEIPIONOD (TL.X. MTOUTOV Yia Tiepaideg DELTA sys) Kullanici arabi_rimleri (6rnegin DELTA sys Jaluzi digmeleri),
i t@v L TOTIOBETOOVTAI TIAVE OTO UNXAVIOHO EAEYXOU TIEPGIBWV SYS kilavuz ve sabitleme yaylariyla Jaluzi kumandasi yuvasi sys'ye
i UETW EAATNPIV-08NYOV Kal EAaTNPiwV OTEPEWONC. takilir.
i ZHMEIQZH: UYARI:
! O LINYAVICHOG EAEYXOU TIEPOIBV SyS TIPETIEL VO EYKABICTATO 0T OWOTH Jaluzi kumandasi yuvasi sys, kullanici arabirimi igin dogru
_4 B£0T OOLPVO IE TIG ETIPAVEIES XEIDIOHOD, BaoEr MG eévag T sekilde, resim C'de gosterildigi sekilde monte edilmelidir.
M1 ~ , [AUVaTOTNTEG XPIIONG KAl EQAPHUOYIIG |Kullan|m ve uygulama olanaklari
i Mnxavioudg eAéyxou TepaiSwv Le OLUBATIKEG GUOKEVEG Normal genisletme birimi girisleri olan Jaluzi kumandasi:
1 enékraonc: Ewéva A Resim D
i Katé m xprion Twv uroutdv yia nepoideg (5TA2 114) ol mepoideg Jaluzi dugmeleri (5TA2 114) kullanilarak jaluzi manuel kumanda
. Uropouv va £€pBouv omy ermbuuntr) Ban (evioAr) MANQ/KATQ Ry ile (YUKARI/ASAGI veya ADIM komutu) istediginiz konuma
: i d STEP) pe xeipokivto xelptopd. Mrnopei va ouvdebei anepidplotog getirilebilir. Baglanabilen normal genisletme birimlerinin sayisi
E2 QPIOPOC CUOKELQV ETIEKTAONG. sinirsizdir.
. 'y .
! N F VL Oupadikdg EAeyxog pe 800 POTEP Kal KevTpikr) povada: Ewkova E Iki motor ve ana birimle grup kumandasi: Resim E
i N ® O pnxaviopog eAéyxou iepoidwv sys (E1) xpnoonoleitat oe Jaluzi kumandasi yuvasi sys (E1), wave jaluzi UP 211
i 5TC1231 OLVBUOOUO HE TO MTMOUTOV Yia Tiepaibeg wave UP 211 g Kevtpikn digmesiyle birlikte ana birim olarak kullanilir. Yuva (E2) ile (E3),
i == Hovada. O1 pdobeTeg oUOKeVEG (E2) kat (E3) eAéyxouv ilgili jaluzi motoru M1 ile M2'yi miinferit olarak kumanda eder.
. UEMOVMUEVA TOUG UNXAVIOUOUG TEPOiBmv M1 kat M2, Yridpxetn Tum motorlarin saatle kumanda edilen bir yukari veya asagi
:—* BuvaTOTA KIVNONG OAGV TRV CUVBESEPEVGV KIVINTIPGV TIPOG Ta hgreksti, wave jaluzi UP 211 digmesindeki saat degerleri N
M2 TAVE 1 TIPOG TA KAT BACEL TV TGV TOU XPOVOU IOV EXOUV (6rnegin saat 8:00 YUKARI ve saat 20:00 ASAGI komutu gibi)
~ M) QMOBNKEUTE HECK TOU PMOUTOV Wave Yia epoideg UP 211 (TLx. lzerinden gergeklestirilebilir.
8:00 .. evtoAn yia MANQ kat 20:00 .. evioAr| yia KATQ).
ZHMEIQZH: UYARI:
i o Agv EMITPETIETAL T XO1)OT) TOU NXAVIOUOU EAEYXOU TIEPOIBWV SysS * Jaluzi kumandasi yuvasi sys ana birim olarak kullaniimasi ve
i @G KEVTPIKY) LOVASa KABAG YIa TOV APETO EAEYXO TOU HOTEP bir jaluzi motorunun dogrudan kumanda edilmesi yasaktir!
H TiePoidv!
! e £ TEPIMTRON TIOU 1 KEVIPIKI) HOVASA XEIPIOHOU TIPOOTATEVETAL e Merkezi kumanda birimi ayri bir hatali akim koruma salteri (FI)
! He EexwpioTo SlakdTTm pooTaciag évavTt peduaTog Siappong, ile korundugunda, Fl salterinin istenmeden galigtirimasini
| TIPETIEL VOl AMOUOVWOOUV Ta 800 NAEKTPIKA KUKAQUATA, TIPOG onlemek igin iki akim devresi galvanik olarak ayriimalidir.
| anogpuyn akololag EVEPYOTOINONG ToU SIOKATTM auTou.
i Z0v8eon ouvayepuoU yia Tov aépa: Ekova E Riizgar alarmi baglantisi: Resim E
i O avixveuTr|G (E4) Y10 TO GUVayEPHO TOL AEPQ CUVBEETA IE TO RUzgar alarmi uyaricisi (E4), genisletme birimi girisi YUKARI

Uzerinden jaluzi kumandasina baglanir. Rizgar alarmi
durumunda jaluziler yukari gekilir ve riizgar alarmi uyarici
lizerinden sifirlanana kadar kilitli tutulur. Kilitteme devam ettigi
surece jaluziler ne manUel olarak ne de otomatik olarak kumanda
edilemez.

Fevikég umobeielg

|Gene| bilgiler

o TUXOV EAOTTWUATIKEG OUOKEVEG Ba TPEmEL va
anootéAovtal ota appédia TuipaTa g Siemens AG.

*  ZeTEIMTWON TIOU EXETE EPWTIOEIG OXETIKA LIE TO TIPOIOV,
aneuBuvBeite ato Trua EGurmpémong MeAatev mg eTalpeiag pag:
#  +49 (0) 180 50 50-222
& +49(0) 180 50 50-223
B4 adsupport@siemens.com

e Bozuk bir aygit, Siemens AG'nin ilgili birimine geri
gonderilmelidir.

o Uriinle ilgili diger sorulariniz igin liitfen Teknik Destek
birimimize basvurunuz:
7 +49 (0) 180 50 50-222
&  +49(0) 180 50 50-223
P4 adsupport@siemens.com
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IDescripcién del producto y de su funcionamiento

|0n|/|caHMe usaenuvs n ero GyHKUMn

El Mecanismo para mando de persiana sys 5TC1 231 es un aparato de
montaje empotrado que permite la puesta en funcionamiento de un motor
de persiana con interruptores finales mecanicos o electronicos.

Consiste en dos relés, los cuales estan eléctricamente interbloqueados y
evitan el deterioro del motor de persiana por una puesta en funcionamiento
simulténea de los dos sentidos de movimiento (SUBIDA y BAJADA). Por
medio de las dos entradas de extensién es posible integrar tanto
pulsadores o interruptores de persiana convencionales como mecanismos
de mando de persiana adicionales de la serie sys, para sistemas de control
colectivos o centralizados, en un solo sistema de mando de persiana.
Ademas existe la posibilidad de realizar la funcion de "alarma de viento" a
través de la entrada de extension de SUBIDA. La estructura constructiva del
Mecanismo para mando de persiana sys permite, ademas, realizar en todo
momento un funcionamiento polifésico (es decir, fases diferentes en el
master y en la extension).

A través del interface del usuario especifico de 230 V (230V-AST), la Tecla
sys Persiana o la Tecla wave UP 211 Persiana (radiocontrol) transmite al
Mecanismo para mando de persiana sys las 6rdenes que son necesarias
para el manejo de la persiana.

MexaHn3m ynpasnenust xanosu sys 5TC1 231 sensetcst npubopom ans
CKPbITOrO MOHTaXa ANs ynpasfeHns ABuratesnieM Xano3uv v ponet C
MexXaHN4eCKUMN U1 3N1EKTPOHHbIMU KOHLUEBBIMIN BbIKJIIOHATENAMIA.

OH COCTOWT U3 ABYX 9MEKTPMHECKU 3aKpbITbiX APYr Ha Apyra pene,
KOTOpbIE HE [OMYCKalOT NOBPEXAEHUS ABUraTens Xano3n BCeacTue
OAHOBPEMEHHOTO BKIIIOHEHVISt pa3HbIxX HanpaeneHnii asuxerns (MOLBEM
n OMYCKAHUE). K aBym BxOZam A5is ONOMHUTENBLHOrO 060pYAoBaHMS
MOXHO MOAKMIOYNTL KakK OObI4HbIe KHOMKW WM Nepekmioyateni ans
Xanoay, TaKk W BKIOYUTb B CUCTEMY YMPaBNEHVs  Xaniosu
AONONHUTENbHBIE MEXAHU3MbI YNPABNEHUS XXanto3u Sys AJ15 rpynnoBoro n
LEHTPaNbHOTO  ynpaenieHys. Kpome Toro, MocpeactsoM Bxofa anst
[ononHuTensHoro  obopynosanusi MOABEM  moxHO —peanmsoBatbh
dyHkumio  "CurHanuzaums  seTpa”.  Bnarogaps  KOHCTPYKTUBHOMY
VICMOSIHEHUIO MEXaHW3Ma YMPaB/IEHNst Xallo3y Sys B OGO MOMEHT
BO3MOXHA MHorodasHasi akcruyataums (T.e. pasnmyHble ¢asbl Ha
NIaBHOM U1 IONONHWTE EHOM 060PY0BaHUN).

Knasuia sys xaso3v v knasuiia wave xamosn UP 211 (paawo)
NepesfaloT HeoGXoAVMbIE NS YPABNEHVS Xalo3n N PONieT KOMaHbl
NOCPeACTBOM CreLMpUHECKOro Mosb30BaTeNLCKoro nHTepdeiica 230 B
(230V-AST) Ha MexaH13M yrpaBneHust Xatoau Sys.

|Manejo

|YHpaBneHMe

El accionamiento de la Tecla sys Persiana 6 wave UP 211 Persiana es
posible ARRIBA o ABAJO. Estan disponibles las ordenes de
SUBIDA/BAJADA y la orden del tipo STEP (es decir, parar o
abrir/cerrar las tablillas méviles en modo escalonado).

Orden STEP (accionamiento de menos de 0,4s):

ARRIBA PARAR / ABRIR tablillas

ABAJO PARAR / CERRAR tablillas

Orden de SUBIDA/BAJADA (accionamiento de mas de 0,4 s):
Accionamiento ARRIBA orden de SUBIDA

Accionamiento ABAJO orden de BAJADA

Pulsador convencional en la entrada de extensiyn junto con la tecla

Mpw ynpaBneHun knaBuLen Sys xaniosn unm wave xano3un UP 211
MOryT HaxumaTteca BBEPX wunu BHW3. PasnuuaioT KomaHabl

MOABLEM/OMYCKAHUE wn TOWAIOBO (T.e. ocTaHOBKa WM
nowarosoe OTKPbITUE/3AKPLITUE nnactvH).

KomaHnga MOLArOBO (Haxumatb meHee 0,4 c):

Haxatvne BBEPX CTON/OTKPbLITUE nnactuH

Haxatvne BHU3 CTOIM/3AKPbITUE nnactuH

Komanga NMOABEM/OMNYCKAHUE (HaxaTtue gonsiue 0,4 ¢):

HaxaTtne BBEPX Komanga NMOOABEM

Haxartvne BHU3 Komanga OMYCKAHME

O6bl4Han KHOMKA Ha BXOAe AN JONOAHUTENbHOro 060pya0oBaHNS B

wave Persiana:

e En caso de un accionamiento corto (menos de 0,4 s) se efectla la
orden escalonada, es decir que las tablillas se PARAN o se
ABREN / SE CIERRAN.

« Durante un accionamiento largo (méas de 0,4 s) se efectua la orden
de SUBIDA/BAJADA.

Pulsador convencional en la entrada de extensiyn junto con la tecla

COYeTaHNN C KHOMKOW wave Xasio3n
o [pu kpaTkom HaxkaTun (MeHee 0,4 C) BbINOSIHAETCS noLuarosas
komaHga, T.e CTOlN/ OTKPbITUE/3AKPbLITUE nnactuH.

e [pu anntensHoM HaxaTtuu (ponbiue 0,4 ¢) BbiNonHseTcs
komanga NOABbEM/OMYCKAHME.
O6bl4Has KHOMKA Ha BXOAe A JONOAHUTENbHOro 060pya0BaHNS B

sys Persiana:

o Laduracion del accionamiento se transmite 1:1 a la salida por relé. No
se activa un autoenclavamiento para la orden de SUBIDA/BAJADA.

Prioridades de manejo:

(1) Extension SUBIDA (2) Local SUBIDA/BAJADA

(3) Automatismo de tiempo (4) Extension BAJADA

Nota:

La funcionalidad exacta de la Tecla sys Persiana ¢ wave UP 211
Persiana se puede consultar en las correspondientes instrucciones de
servicio y de montaje.

COYeTaHNM C KHOMKOW SYS Xaniosu

o [InUTenbHOCTb HaxaTus nepefaeTcs 1:1 Ha BbIXOA, pene.
Camo610k1MpoBKa KOMaHAp! Ha ABVXEHVE He cpabaTbiBaeT.

MpuopuTteTsl ynpaenexuns:

(1) AononHutensHoe
obopyanosaxue NOObEM

(3) ABTOMaTVKa BpEMEHN

(2) nokanbHblii
NOABLEM/OMNMYCKAHUNE

(4) [ononHutensbHoe
ob6opynosaHue ONYCKAHUE

YkasaHue:

ToyHble YHKLMM MPU UCNONb30BAHUM KNABULLW SYS Xanio3n 1m

wave xano3v UP 211 Bbl HailfeTe B COOTBETCTBYIOLLEN NHCTPYKLIMN

no aKcnayataumm v MOHTaxy.

IEjempIo de conexién

|npwmep noAaKNIoYEeHUs

Figura A
A1 Conductor neutro A2 Entrada de extension SUBIDA
A3 Entrada de extension A4 Motor SUBIDA

BAJADA

A5 Motor BAJADA A6  Conexién del conductor
externo

A7 Interface de usuario (230V-AST)

PucyHok A
A1 Hynesoi nposop, A2 Bxop ans nononHUTENbLHOroO

o6opynosarus NMOABEM

A3 Bxop ans A4 [Opuratens NOABEM
LOMNONHUTENBHOIO
obopynoBaHusa
OMYCKAHUE

A5 [uratenb A6 ToaknoyeHne BHeLHero
OMYCKAHUE NPOBOAHUKA

A7 Tonb3oBatensckuin uitepoeic (230V-AST)

IDatos técnicos

|Texumecxue AaHHble

Alimentacién de tensién

Se efectla a través de una conexion a la red eléctrica de 230 V,
Tension nominal: 230 V AC, 50 Hz

Interruptor automético: max. 10 A, caracteristica A 6 B

Salidas

e Numero: 1 canal de salida (SUBIDA/BAJADA)

Tension nominal: 230 V AC, 50 Hz

Potencia de conexién: 1 motor, 1000 VA

Duracion de conexion méx. del relé: 120 s

Pausa de conmutacion entre el movimiento de SUBIDA y

BAJADA: 1s

* Duracion de conexion del relé durante la orden ESCALONADA:
0 ms

e Los cortes de corriente de menos de 0,2 s son puenteados

Conexiones

Las conexiones para el Mecanismo para mando de persiana sys

consisten en seis bornes de tornillo

Los conductores y las secciones transversales admisibles son:

e 0,5...2,5mm2monofilar

e 0,5...1,5 mm? flexible con puntera del cable sin collarin aislante
(engastado a prueba de gas)

ATENCION:
En caso de que los conductores tengan que pasarse en bucles podran usarse
solamente conductores del mismo didmetro, hasta el méaximo de 1,5mm2.

Datos mecénicos

e Carcasa: plastico

* Dimensiones: - Medida de division: 71 x 71 mm,

- profundidad de montaje: 32 mm

e Peso: aprox. 75 g

e Carga calorifica: aprox. 1000 kJ

e Montaje: integracion en cajas de mecanismos de 60 mm de @'y
una profundidad minima de 40 mm segun DIN 49073-1

Seguridad eléctrica

* Grado de contaminacion (conforme a IEC 60664-1): 2
Grado de proteccion (conforme a EN 60529): IP 20
Categoria de sobretension (conforme a IEC 60664-1): 11l
Relé con contacto p

Este aparato cumple la norma EN 60669-2-1

Requisitos CEM
cumple las normas EN 60669-2-1, EN 61000-6-3, EN 61000-6-1

iObsérvense las informaciones al dorso!

MNopava HanpsxxeHus

nocpeACcTBOM CETEBOIo noakitoyeHns 230 B

PacyeTHoe HanpsixeHve: nepem. Tok 230 B, 50 'y,

JInHeliHbI 3alWmMTHbIV aBTOMaT: Makc. 10 A, xapakTepuctuka A unu B

Bbixoabl

Yucno: 1 kaHan Beixopa (MOABEM/OMYCKAHWE)

PacyeTHoe HanpsikeHuve: nepem. Tok 230 B, 50 Iy,

MouHocTb BkoyeHus: 1 agurartens, 1000 BA

Makc. NpoaonX1TeNbHOCTL BKloYeHUst pene: 120 ¢

Nay3a nepeknioyerns mexay MOABEMOM n ONMYCKAHUEM: 1 ¢

MPOAONXMTENLHOCTL BKIIOYEHUS PENe NPy KOMaHAe

MOLArOBO: 100 mc

* KopoTkvie nepe6ow B nogaue anektponutaHus meHee 0,2 ¢
nepekpbIBaIOTCS

Moakniouenuns

MoakioueHns ans MexaHnamMa ynpasieHns Xanioaun sys COCTONT N3

LIECTU BUHTOBBIX 3AKMMOB.

JlonycTMMBIMU SIBNSIIOTCA CREAYIOLLME NPOBOAHVKY / MOMEPEHHbIE CE4EHMS:

e 0,5...2,5MM? 0AHONPOBONOYHBIV

e 0,5... 1,5 MM? TOHKONPOBONOYHbIN C HAKOHEYHUKOM XUJlbl 63
V30JIILMOHHOrO BbICTYNa (repMETUYHO 06XaTbiit)

BHVUMAHME:
Ecnu npoBopa cneayeT NpoTalnTh, TO MOXHO UCTNONb30BaTb TONILKO
npoBoJAa OAMHAKOBOr0 CeveHnst 4o makc. 1,5 Mm2.

MexaHuyeckue aaHHble
« Kopnyc: nnactmacca
e Paamepsbi: - Pazpensiowmii paamep: 71 x 71 mm,
- rnybyHa MoHTaxa: 32 MM
e Bec:npubn.75r
Tennosas Harpy3ka: npu6n. 1000 kx
o MoHTax: BcTpauBaHue B NpubopHbie po3eTkn 60 mm &,
MUHUMYM 40 MM rny6uHoi no DIN 49073-1

AnekTpobe3onacHoOCTb

e CreneHb 3arpasHenus (no |IEC 60664-1): 2

e Bupg sawwmTel (no EN 60529): IP 20

e Karteropwus nosbilueHHOro Hanpsixexus (no IEC 60664-1): 11
e Pene c U-KOHTakTOM

e [pwubop otBevaeT EN 60669-2-1

Tpe6oBanua 3MC
oteeyaeT EN 60669-2-1, EN 61000-6-3, EN 61000-6-1

Mpocbba cobnoaaTh ykadaHua Ha obopoTe!



é E_._.-_ -
o
Q
R
<
230V AC ~
PENL s
|
= _\ | —E4
i
| —
!
|
i
i
! =
! >
i o
!
|
i
4
M1\ i
i
i
|
i
i
i
i
i
—4
M2
O
i
i
i
i
|
|
i
i

®

Condiciones ambientales

* Resistencia a los agentes meteoroldgicos: EN 50090-2-2

e Temperatura ambiente durante el funcionamiento:
-5...+45°C

e Temperatura de almacenamiento: -25 ... +70 °C

e Hum. relativa (sin condensacién): del 5 % al 93 %

Aprobaciones
Aprobaciones VDE

Marcado CE

Segun Directiva CEM (construccién de viviendas), Directiva sobre
baja tension

Ycnoeus okpyxaiouiei cpeabl

e Knumatuyeckas yctoiumsocTts: EN 50090-2-2

* TemnepaTypa OKpyxaloLLei cpeibl Npy akcnayaTauum:
-5...+45°C

* Temnepatypa xpaHeHusi: -25 ... +70 °C

e OTHOCWT. BNAXHOCTb (63 06pa3oBaHus KoHaeHcara): ot 5 % 1o 93 %

Anpo6Gauus
Anpobauus VDE

Mapkupoeka CE

cornacHo Aupektvee 0 AMC (XUNULLHOE CTPOUTENLCTBO),
JpeKTnBE Mo HU3KOBOJLTHLIM YCTPOCTBAM

Instrucciones para la instalacion

|yKa3aHVIH no yctaHOBKe

ATENCION:

o El aparato se puede utilizar para la instalacion fija en interiores,
para recintos secos, para el montaje en cajas empotradas.

o Durante la conexion del aparato deberéa prestarse atencion a que
las lineas de conexion de las extensiones no se instalen en
paralelo a las lineas del motor.

e El aparato no es apto para funcionar sin el mecanismo.

/\  PELIGRO

BHUMAHME:

o [p1GOpP MOXET NCMONL30BATLCA AN GUKCUPOBAHHOW YCTAHOBKM
B CyXMX MOMELLEHNSIX, U151 MOHTaXa B CKPbITbIE PO3ETKN.

« [lpu noaknioyeHnn nprbopa cneanTs 3a TeM, H4TOGbI
COEAVIHUTEbHbIE NPOBOAA BXOAOB 151 IOMOJHUTENBHOrO
060py/A0BaHS He NPOK/AbIBA/INCh MaPaIENbHO COeAVHEHNSM
npuratens.

e [pubop 6e3 Hacaakn He paboToCNOCOBEH.

/\  NPERYNPEXAEHMWE

« Elaparato solo debe ser instalado y puesto en marcha por un
electricista autorizado.

« El aparato no debe abrirse.

e Durante la conexion del aparato, preste atencion a que el aparato
pueda ser habilitado.

* Las extensiones del aparato deben utilizarse exclusivamente con
el mismo conductor exterior.

e« Elaparato debe asegurarse con un interruptor automético que disponga
de la caracteristica A 6 B de la intensidad nominal maxima de 10 A.

e Deberan observarse los reglamentos de seguridad y prevencion
de accidentes vigentes.

o Tpubop aonxeH ObiTb YCTAHOBNEH U BBEAEH B 3KCNyaTaLumio
TONbKO CNELMANNCTOM-3N1EKTPUKOM, UMEIOLLIUM AONYCK.

o Tpubop Hemb3as OTKPLIBATL.

o Tpu noakno4eHnn Npudopa yunTbIBaTh TO, HTO NPUBOP MOXET
6bITb €6NOKMPOBAH.

e« JlononHutensHoe o6opynoBaHme nprbopa MOXHO 3KCryaTMpoBaTh
TONBKO NOCPEACTBOM TOrO XE BHELLIHETO MPOBOAHMKA.

e Tpubop crepyeT 3aWnTUTb IMHENHLIM 3aLUMTHLIM aBTOMATOM
XapakTepucTuku A unm B makc. cunbl Toka A.

¢ Heobxoavmo cobnioaath ASNCTBYIOLLME NPABUIA TEXHUKN
6e30MacHOCTY U NPEAOTBPALLEHUS HECHACTHbIX CY4aeB.

Montaje y cableado

|MOHTa)K u pa3Boaka

Los conductores deben pelarse hasta aprox. 6... 7 mm y fijarse en los
correspondientes bornes de tornillo.

Cableado: Figura B

B1 Conductor neutro

B2 Conexiyn de extensiyn SUBIDA
B3 Conexiyn de extensiyn BAJADA
B4 Motor SUBIDA

B5 Motor BAJADA

B6 Conexiyn del conductor externo
B7 Conductor

El Mecanismo para mando de persiana sys se instala en cajas de
mecanismos con un didmetro de 60 mm y una profundidad minima
de 40 mm, mediante fijacion por tornillos o por garras.

Montaje: Figura C

C1 Cajade instalaciyn (60 mm de LU, segbn DIN 49073-1)
C2 Agujeros alargados para la fijaciyn

C3 Garras de fijaciyn

C4 Interface de usuario (230V-AST)

C5 Mecanismo para mando de persiana sys

C6 Tornillos de fijaciyn

Los interfaces del usuario (p.ej. las teclas Persiana DELTA sys) se
colocan por enchufe mediante resortes de guia y de fijacién en el
mecanismo de persiana sys.

Atencion:

El Mecanismo para mando de persiana sys debe montarse en la

posicion correcta para los interfaces del usuario segin se muestra en
la figura C.

YaanuTtb U30nsUMIo C NPOBOAHWKOB NpnGA. Ha B... 7 MM 1
NPUBUHTUTL B COOTBETCTBYIOLLMIA BUHTOBOW 32XUM.

Passojka: pucyHok B

B1 Hynesow nposog,

B2 MMoaknioyeHne gononHuTensHoro o6opyaosaxus MOAbLEM
B3 MoaknioueHne oononHuTensHoro o6opyaosaHus OMNYCKAHVE
B4 [Oguratens NOABEM

B5 [Oguratens ONMYCKAHUE

B6 MMoaknioyeHne BHeLWHero NpoBoAHMKa

B7 TMpoBoaHuk

MexaH13M ynpaBneHus Xanioaun sys ycTaHaBIMBaeTCst B NPUOGOPHbIe
po3eTku ¢ LLI 60 MM 1 MUHUMYM 40 MM ryGUHO, NpY NOMOLLM
pe3bB0oBOro 1 3axBaTHOro KPenneHus.

MonTax: pucyHok C

C1 YcraHoBo4Hasi po3eTtka (60 mm LU, no DIN 49073-1)
C2 TMpononbHbie OTBEPCTUS A5 KPEMEeHNs

C3 KpenexHble 3axBaTbl

C4 TMonb3oBartenbckuii uHTepdeiic (230V-AST)

C5 MexaHuam ynpasieHusi Xaniosu sys

C6 KpenexHble BUHTbI

Manenu ynpasnexus (Hanpumep, DELTA knasuLum sys xanto3u)
YCTaHaB/AMBAIOTCS HA MEXaHW3M YMPaBEHWS Xaio3u sys Npu
NOMOLLY HAaNPaBASIOLLIVIX U KPEMEXHbIX NPYXVH.

BHumanue:

MexaH13M ynpaBneHns Xanioau sys cieflyeT MOHTUPOBaTb B

NpaBUIbHOM OTHOCUTENBHO NAHesNelt ynpaBneHus NoNoXeHnu,
COrnacHo pucyHky C.

Posibilidades de uso y aplicaciones

|Bosmoxnocm ucnonb unp

Mando de persiana con extensiones convencionales: Figura D

Si se utilizan pulsadores de persiana (5TA2 114), la persiana podra
llevarse a la posicion deseada mediante accionamiento manual
(SUBIDA/BAJADA o una orden ESCALONADA). Pueden conectarse
tantas extensiones convencionales como se deseen.

Mando de grupo con dos motores y unidad central: Figura E

El Mecanismo para mando de persiana sys (E1) se utiliza combinado
con la Tecla wave UP 211 Persiana como unidad central. Los
mecanismos (E2) y (E3) controlan los correspondientes motores de
persiana M1y M2 de manera individual. La subida y bajada de todos
los motores conectados en funcién del tiempo es posible mediante
los valores de temporizacion memorizados en la Tecla wave UP 211
Persiana (p.ej. SUBIDA a las 8:00 horas y BAJADA a las 20:00 horas).

Atencion:

* iNo se permite utilizar el Mecanismo para mando de persiana sys
como unidad central ni controlar con él directamente un motor de
persiana!

e Alasegurar el puesto de mando central con un interruptor de
corriente de defecto (Fl) separado, los dos circuitos deberan
separarse galvanicamente para asi evitar el disparo involuntario
del interruptor de corriente de defecto (Fl).

Integracion de la funcién de alarma de viento: Figura E

El indicador (E4) para la alarma de viento se integra mediante la
entrada de extension de SUBIDA en el mando de persiana. En caso
de una alarma de viento, las persianas se mueven hacia arriba y en
esta posicion permanecen inmovilizadas, hasta que la alarma de
viento se anule a través del indicador. Mientras el bloqueo esté
activo, las persianas no podran manejarse ni manual ni
automaticamente.

YnpasneHue xanioaun ¢ 06bI4HbIM IONONHUTENbHbLIM
060py/10BaHM1eM: PUcyHOK D

Mpw ncnonb3oBaHUK KHOMOK Xanio3u (5TA2 114) xanio3n MoXHO
npuBeCTU NOCPEACTBOM Py4HOro ynpasneHus (Komanoa
MOABLEM/OMNMYCKAHUE unu komanaa NOLLUATOBO) B Heob6xoaumoe
nonoxeHue. Y40 NoakIo4aeMblx 06bIHbIX AONONHUTENBHBIX
YCTPOICTB HEe OrpaHNYeHo.

Cpynnosoe ynpasnexve AByMs ABUraTensiMm U LIEHTPasbHbLIM
YCTPOCTBOM: pUCYHOK E

MexaHn3m ynpasneHusi xamo3au sys (E1) ncnonb3yetcsi BMmecte ¢
Knaswuwweit wave xanio3n UP 211 kak LeHTpanbHoe YCTPOWCTBO.
MexaHunamsl (E2) n (E3) oTAenbHO perynmpyioT COOTBETCTBYIOLIME
nAsuratenu xanioan M1 1 M2. Ynpaenenve noagbLemMoM 1 onyckaHmem
BCeX MOJK/IIO4EHHbIX ABUraTeNei NocpeiCTBOM TaiiMepa BO3MOXHO
C MOMOLLIbIO 3HAYEHWIN BPEMEHU, 3aNI0XKEHHbIX B KNaBuLLle wave
xanosn UP 211 (Hanpumep, komanaa MOABEM - 8:00
OMYCKAHME - 20:00).

* lcnonb3oBaHne MexaHn3ama ynpaBneHus Xanto3un sys B Ka4ecTse
UeHTpanbHoOro ycrpoﬂcraa “ npsiMoe ynpaesseHne apuratenem
Kano3n He ,ElOI'IyCTI/IMbI!

4 |-|pVI 3auTe UeHTpanbHOoro nynbTa ynpasneHusa otaesibHbIM
aBTOMaTOM 3almThl OT Toka yTeuku (Fl) Bo nsbexaHvie
HexenatesnbHOro CpaﬁaTblBaHl/lFl asTomara Fl cnenyet
ranbBaHN4eCckn pasbeaAuHUTb oba KOHTypa ToKa.

MopknioyeHne curHanmaalnm BeTpa: pUcCyHok E

Hatuvk (E4) curHannsauumn BeTpa noako4aeTcs nocpeacTsoM
BXOJa AJ1s1 AONONHUTENbHOro o6opyaosaxus NMOABEM B
ynpasieHum xanosu. Mpy curHanusauum BeTpa Xanosu
NoJHMMAIOTCA M OCTalOTCA 3a6N0KMPOBaHHLIMM TaM [0 TEX Nop,
noka AaTyvk He OTMEHWT CurHanusaumio BeTpa. Moka aenicTeyet
610KMPOBKA, Xanio3u HeMb3s YNPaBSTb HU BPYYHYIO, HU
aBTOMATUYECKM.

Indicaciones generales

|06u.w|e yKasaHus

e Siel aparato esta defectuoso deberéa enviarse a la
correspondiente filial de Siemens.

e Para cualquier consulta adicional sobre el producto, dirfjase a
nuestro equipo de soporte técnico:

@ +49(0) 180 50 50-222
& +49(0) 180 50 50-223
P4 adsupport@siemens.com

e HewucnpasHbiii NpMGOP BLICLINAETCS B COOTBETCTBYIOLLMIA dunran
Siemens AG.

* B cny4ae 0nonH1TeNbHbIX BOMPOCOB Mo uaaenuio obpatlaitecs
B HaLl OTAEN TEXHUYECKON NOAAEPXKU:

+49 (0) 180 50 50-222
+49 (0) 180 50 50-223
adsupport@siemens.com
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